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         1994 yılında çalışma hayatına başlayan f�rmamız Doğuş Kalıp Metal ve Form San. T�c. Ltd. Şt�.

         Çeş�tl� sektörlere  kesme, sıvama ve progras�f kalıpların yapımı �le �sm�n� duyurarak  1998 yılından �t�baren �malat ve 
yedek parça üret�m çalışmalarında bulunarak tecrübe ve b�r�k�mler�n� gel�şt�rm�şt�r.
 
            2002 yılından sonra Konveyör ve Otomasyon S�stemler� �le �lg�l� Endüstr�yel ürünler alanında Alüm�nyum S�gma 
Prof�ller, Bağlantı Elemanları ve Aksesuarlarının üret�mler�ne başlamıştır. 

            Daha önce yurtdışından get�r�len b�r çok yerl� üret�m� yapılamayan ek�pmanların üret�m�n� de gerçekleşt�rerek ulusal 
�ş gücümüze öneml� kazanımlar sağlamıştır.

          2006 yılından �t�baren Doğrusal Hareket S�stemler� �le çok eksenl� hareket ün�teler� �le �lg�l� çalışmalara yönel�p Dünya 
klasmanındak� teknoloj�k s�stemler�n yapımını kend� öz kaynaklarıyla gerçekleşt�rm�şt�r.

        Günümüzde gel�şen süreçte görülmekted�r k� üret�m ve �malat sanay�s�nde en �ler� teknoloj�k s�stemler ve yen� gel�şt�r�len 
ürünler kullanarak hem kal�te hem de hız konusunda büyük b�r yarış yapılmaktadır.  
  
         Doğuş Kalıp olarak ser� üret�mlerde kullanılan mekatron�k ve otomasyon teknoloj�s� uygulamaları ve bu alandak� 
malzemeler�n üret�m ve ar-ge faal�yetler� �le bu yarışta ülkem�z�n yer�n�  almasında katkıda bulunmaktan dolayı kıvanç 
duymaktayız.

       Sektörümüzün �ht�yacı olan s�stem ve ek�pmanların �malatını gerçekleşt�rmek üzere gen�şleyen kadromuz ve alt yapımız 
�le bu alanda çalışmalarımızı yoğunlaştırmayı hedef seçt�k. Her geçen gün artan ürün portföyümüz �le tekn�k alanlarda 
faal�yet gösteren b�rçok üret�c� f�rmaya partnerl�k yapmaktayız.

      Son yıllarda şube ve bay�leşme süreçler�n� tamamlayıp ülkem�z�n b�rçok bölges�nde yakından h�zmet veren Doğuş Kalıp
yurt dışı pazarlarına  açılma çalışmalarına devam etmekted�r.

      Yüklend�ğ�m�z sorumluluğun b�l�nc�nde olarak  s�zlerle önümüzdek� süreçte b�r arada olmak ve çalışmalarınızdak�
başarılarınızda katkıda bulunmak d�leğ�yle.

F�rma Prof�l�

Güçlü
Stok

Yüksek
Kal�te

Mühend�sl�k
H�zmet



      Doğuş Kalıp Metal ve Form San. T�c. Ltd. Şt� wh�ch started bus�ness �n 1994 and  made name by manufactur�ng  cutt�ng
and plaster�ng mould,  progress�ve mould for d�fferent sectors, has  �mproved �ts exper�ence by carry�ng out act�v�t�es �n
product�on and spare part manufactur�ng s�nce 1998.

      Doğuş Kalıp has started produc�ng Alum�n�um Industr�al Prof�les, fasten�ng-connect�ng parts and the�r accessor�es on
convey�ng and automat�on systems after 2002.

      It has contr�buted to nat�onal labour force by manufactur�ng the equ�pments wh�ch were �mported  products.

      S�nce 2006, Dogus Kal�p has focused on research and development on l�near mot�on systems and mult�-ax�s mot�on
systems and produced world-rank�ng  technolog�cal systems by us�ng �ts own resources.

      Today, there �s a great compet�t�on �n both qual�ty and speed  by us�ng cutt�ng-edge  technolog�cal systems and newly
developed products  �n  product�on process  and manufactur�ng �ndustr�es .

      Doğuş Kalıp �s a manufacturer of the products wh�ch used �n ser�al manufactur�ng of  mechatron�cs and automat�on
technology appl�cat�ons. We are proud  w�th our research and development department fac�l�t�es on develop�ng  the neccessary
 products �n mechatron�c sector.

      Our ma�n target �s �mprov�ng the systems and  equ�pments �n necces�ty of our sector w�th our expand�ng quant�ty of staff
and background.

      We have partnersh�p w�th lots of manufacturer �n mechatron�cs and automat�on sector due to our product range
expand�ng day by day.

       Our market�ng strategy �s almost completed �n domest�c market w�th Dogus Kal�p's reg�onal and local dealers and
Doğuş Kalıp �s to be cont�nue to trad�ng w�th fore�gn countr�es.

      We know our respons�b�l�ty to g�v�ng best serv�ce and h�gh qual�ty to our customer and partners. We w�sh to share our
exper�ence and develop your bus�ness �n close future…..

İnovasyon
Hızlı

Serv�s
CRM

Company Prof�le



CNC Tezgah Gövdeler�
CNC Plate Bod�es

Uygulamalar
Appl�cat�ons

S�gma Ser�s�
Dktm Ser�s�

Tr�ger Kayış Tahr�kl� S�stemler
T�m�ng Belt Dr�ve Systems 

L�neer Ser�s�
Kompakt Ser�s�

Kremayer Tahr�kl� S�stemler
Rack Dr�ve Systems

Köprü Ser�s� Prof�l Ser�s�

Montaj Bağlantı Ek�pmanları
Assembly Connect�on Equ�pments

Manuel Yataklamalar
Manuel Gu�dance

Blok Yataklar             Prof�l Yataklar

V�dalı M�l Tahr�kl� S�stemler
Ball Screw Dr�ve Systems 

Dkvm Ser�s�
Dkzm Ser�s�

Kompakt Ser�s�
Spot Ser�s�

Bakım ve Yağlama Klavuzları
Ma�ntenance and Lubr�cat�on Gu�des 

Eksen Otomasyon Panoları
Ax�s Automat�on Panels



CNC Tezgah Uygulamaları

M�n� CNC Tezgah Gövdeler�

Orta Boy CNC Tezgah Gövdeler�

Büyük Boy CNC Tezgah Gövdeler�

80-83
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V�dalı Kompakt Modül  (50x110)
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DOĞRUSAL HAREKET SİSTEMLERİ

LINEAR MOTION SYSTEM

Mak�ne ve otomasyon s�stemler�nde her türlü �şlem, tekrar eden da�resel ve doğrusal hareketlerle sağlanır.

Yen�lenen hareket stab�l ve doğru sonuçlu olab�lmes� �ç�n yapılacak �şlem�n b�r eksenel klavuz ve yataklama
�ç�nde olması sağlanmalıdır.                                                                   .             

Her türlü yükleme ve hız uygulamalarında yataklama hassas�yet� ve tolerans değerler�n� korumak �ç�n
aşınmanın önlenmes� gerek�r.                                                      .

Bu nedenle yataklama elemanları sertleşt�r�lm�ş ve taşlanmış özel çel�kten �mal ed�l�r. Yataklama
yüzeyler�, yağlama amaçlı keçel�, s�per ve koruyucu körük �le kapatılarak uzun ömürlü çalışma kal�tes� sağlanır.

Bu özell�klerle üret�len Doğuş Kalıp doğrusal hareket s�stemler�, �sten�len çalışma ortamlarına ve uygulanacak
yüklere uygun seçenekl� tasarımlar sunar.                                                      .
  
Eksenel harekelerde gereken moment ve tahr�k alternat�fler�, kullanıldıkları ün�telere göre oluşturulmaktadır.

Özel tasarlanan alüm�nyum prof�l gövdeler üzer�ne montajlanan yataklama elemanları hem prat�k akuplasyon
sağlar hem de gereks�z ağırlıkları s�steme yüklemez. Mevcut kes�tler�n üzer�nde bulunan kanal yapıları her türlü
�lave parçanın prosese  bağlanmasını sağlar ve ayar yapılmasını kolaylaştırır.                                                    .

Doğrusal hareket s�stemler�nde, değ�ş�k özell�kte motorların entegrasyonuyla �sten�len �şleme göre eksenel
koord�nat hareketler�n� kontrollör veya kumanda panolarından yönlend�reb�lmek mümkündür.

Daha önceler� çok zor şartlarda ve yüksek mal�yetlerde üret�len yataklamalar, ş�md� �ler� teknoloj� ve hazır
ün�teler olarak Doğuş Kalıp bünyes�nde üret�lmekted�r. Bu hazır s�stemler çok seçenekl� sınıflar dah�l�nde
eksenel çözümler sunmaktadır.                                                                                           .

Doğrusal Hareket S�stemler� sınıfında standart özell�kler , aynı anda talep ed�len değ�ş�k boylar vesağlarken
�lave özell�kler de uygulanması mümkündür.                                                                                   .

Bu s�stemler�n en çok terc�h ed�lme nedenler�; çok prat�k olab�lmes� ve uygun seçeneklerdeAdaptasyonu 
çözümler�n�n bulunmasıdır.

Doğrusal�Hareket�SistemleriDoğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Any k�nd of process �n mechan�c and automat�zat�on systems �s ensured v�a progress�ve c�rcular and l�near mot�ons.
In order for the renewed movement to be stable and accurate, �t must be ensured that the operat�on to be performed
�s �n an ax�al gu�de and bear�ng.                                                                                     .

For any k�nd of load�ng and speed �mplementat�on, abras�on sholud be avo�ded �n order to keep bear�ng sens�t�v�ty and
tolerance f�gures.Regardless of the procedure to be performed, �t must be �n an ax�al gu�de and bear�ng so that the renewed
movement can be deployed �n a healthy and stable manner. In order for the renewed movement to be stable and accurate results
ensure that the operat�on to be performed �s �n an ax�al gu�de and bear�ng. For th�s reason bedd�ng mater�als are made of
hardened and ground steel. Bear�ng surfaces are covered w�th felt sh�eld and protect�ve bellows �n order to ensure a long-last�ng
operat�on qual�ty. To ma�nta�n bear�ng prec�s�on should be prevented and tolerance values �n all types of load�ng and speed
appl�cat�ons.                                                                           . .

Doğuş Kalıp, Produced �n accordance w�th the spec�f�cat�ons ment�oned above, prov�des opt�onal des�gns to be �mplemented
�n var�ous operat�on env�ronments and for d�fferent amountts of load�ng.                                             .

The moment and the st�mulat�on alternat�ves needed for the ax�al mot�ons are composed �n accordance w�th the un�ts �n wh�ch
they are used. The bear�ng mater�als placed on the Alum�num prof�le frames prov�des pract�cal �mplementat�on and avo�d
unnecessary load�ng on the system. The canal structures on the current surfaces ensure that any k�nd of add�t�onal part �s
�ncluded dur�ng the process and fac�l�tates adjustment.                                                        .

It �s poss�ble to d�rect ax�al coord�nat�on mot�ons v�a the controller and control board �n accordance w�th the process due to the
�ntegrat�on of var�ous eng�nes �n l�near mot�on systems.                                                           .

The bear�ng un�ts produced �n d�ff�cult cond�t�ons and at h�gh-costs formerly are produced By Doğuş Kalıp as �nstans h�gh-tech
un�ts. These �nstant system prov�de ax�cal solut�ons under the scope of mult� opt�onal categor�es.                                  .

Wh�le these un�ts prov�de standart opt�ons �n the category  of L�ncar Mot�on System, they also make spec�f�c var�ous s�zes and
add�t�onal opt�ons ava�lable.                                                                             .

The reason why these systems are favored most �s that they are vers�on of �n pract�cal and they prov�de appropr�ate opt�ons . 
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DOĞRUSAL HAREKET SİSTEMLERİ

İDEAL ÇÖZÜMLER SUNAR...
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linear motion systems

provide ideal solutions for

your industrial designs.

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Industrial�Designs�Linear�Motions�Systems

1



3 Eksen CNC Tezgah Koord�natları / 3 Ax�al CNC Mach�ne Coord�nates

Kartezyen Robot Koord�natları / Cartes�an Robot Coord�nates

UygulamalarDoğrusal�Hareket�Sistemleri
Applications�
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Linear�Motions�Systems
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Empr�me Baskı Mak�nası / Empr�me Pr�nt Mach�ne 

Et�ket Baskı S�stem� / Label Pr�nt�ng System

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Uygulamalar
Applications�
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Linear�Motions�Systems

3



CNC Tezgah Koord�natları / CNC Mach�ne Coord�nates

3 Eksen CNC Tezgah Koord�natları / 3 Ax�al CNC Mach�ne Coord�nates

UygulamalarDoğrusal�Hareket�Sistemleri
Applications�
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Linear�Motions�Systems
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri Uygulamalar
Applications�
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Linear�Motions�Systems

Robot�k Otomasyon Hattı / Robot�c Automat�on L�ne

Barkod Okuma S�stem� / Label Read�ng System
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Ahşap İşleme Tezgah Gövdes� / Wood Process�ng Bench Body

Barkodlama Otomasyonu / Barcode Otomat�on

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Uygulamalar
Applications�
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Linear�Motions�Systems
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Plazma Kes�m Otomasyonu / Plasma Cutt�ng Automat�on

CNC Mak�ne Şases� / CNC Mach�ne Chass�s

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Uygulamalar
Applications�
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Linear�Motions�Systems
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Modül�Seçenek�TablosuDoğrusal�Hareket�Sistemleri
Module�Option�Table
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Linear�Motions�Systems

* İsted�ğ�n�z seçenekte yataklamanın çeş�d�n� seçeb�lmek �ç�n tablodan faydalanab�l�rs�n�z. Körük s�stemler� ops�yonel olarak �steğe bağlı
uygulanmaktadır.

SINIF
FAMİLY

ÜRÜN
PRODUCT

LİNEER ARABA
LINEAR GUIDE

RULMAN
BEARING

TRİGER KAYIŞ
TOOTHED

BELT

VİDALI MİL
BALL 

SCREW

KREMAYER
DİŞLİ

RACK AND
PİNİON

KORUMA
PROTECTİON

KÖRÜK SİSTEMLERİ
BELLOWS SYSTEM

DKVM MODÜL
DKVM MODULE

DKZM MODÜL
DKZM MODULE

DKTM MODÜL
DKTM MODULE

LİNEER KOMPAKT MODÜL

LINEAR COMPACT MODULE

SPOT MODÜL
SPOT MODULE

KREMAYER DİŞLİ KÖPRÜ MODÜLLER
VİDALI MİLLİ KÖPRÜ MODÜLLER

RACK AND PINION
RACK AND BALL 

SCREW BRIDGE MODULES

LİNEER TRİGER
KAYIŞ MODÜLLER

LINEAR 
TIMING BELT MODULES

MAKARALI TRİGER
KAYIŞLI MODÜLLER

ROLLER 
TIMING BELT MODULES

KREMAYER VE DİŞLİ
MODÜLLER
RACK AND 

PINION MODULES

REFERANS GRUBU
REFERENCE

YATAKLAMA
SECTİON

TAHRİK
DRİVİNG

LİNEER MODÜL SEÇİM TABLOSU

8



Doğrusal�Hareket�Sistemleri
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Linear�Motions�Systems
Modül�Seçenek�Tablosu

Module�Option�Table

20

EBAT
SIZE

Fx Fy Fz Mx My Mz

MAKSİMUM YÜKLEME
KAPASİTESİ (N)

MAX. LOAD CAPACITY 
PER CARRIAGE (N)

MAKSİMUM STATİK
MOMENT (Nm)

MAX. STATIC MOMENT 
PER CARRİAGE (Nm)

MAKSİMUM
İLERLEME

HIZI ( MT/S )
MAX.TRAVEL 

SPEED 
(MT/S)

MAKSİMUM
İVMELENME

(MT/S  )²
MAX.

ACCELERATİON
(M/S²)

TEKRARLAMA
KABİLİYETİ

(mm)
REPEATABİLİTY

ACCURACY
(mm)

MAKSİMUM
STROK ( mm )
MAX. TRAVEL 
OR STROKE 

(PER SYSTEM)
(mm)

1000

1500

2000

2500

3000

2000

2500

6000

6000

2000

4000

4000

4000

6000

6000

1750

2000

6000

7300

3000

6000

6000

6000

6000

6000

±0,150,85

0,09

0,12-,038

0,13-0,52

0,17-0,34-0,85

0,46

0,12-0,38

0,13-0,52
±0,030,5

0,12

0,13-0,17-0,52

0,17-0,34-0,52-0,85

0,17-0,34-0,52

±0,030,5

±0,030,15
0,10

0,12

±0,03
±0,2

0,95
2

3

3

±0,22

±0,1
5
8

4

5

5

4

±0,15
5

5

±0,1

4

3

4

±0,23/5/6

5

6-8

6

6-8

6-8

±0,214

16

12

25

30

618

505

385

713

912

1744

1205

910

2323

2950

2180

1512

1215

2904

3450

228

167

125

360

410

195

126

95

234

290

204

146

110

224

280

15

20

2020

3680

2080

4400

3020

5760

410

650

290

320

440

690

20 618 1744 2180 228 195 204

64

80

1400

1650

1150

1320

1260

1440

430

650

510

720

470

680

80

64

100

2400

2200

3600

2760

2460

3180

7260

4240

10870

412

385

697

465

415

780

580

540

710

6000±0,15
8

8

64

80

2200

2400

2460

2760

4240

7260

385

415

415

480

540

570

45

90

725

975

878

878

1157

1157

110

140

70

80

75

95

90

180

1480

1650

2125

2450

2125

3850

230

390

1613

1613

1613

2470

135

90

180

1350

950

1650

3215

2785

4300

4560

3863

12600

690

690

1447

540

435

1613

540

435

1613

5
8

80 780 2100 1880 150 165 175

60

45

38

80

90

640

615

320

780

915

1760

810

600

2100

1295

1505

1000

800

1880

2460

120

75

70

150

102

125

70

85

165

172

162

86

65

175

195

80

65

50

100

12300

9800

8600

5500

9600

6200

5400

4700

18700

13500

9200

10870

840

620

510

3360

1870

1340

1120

5740

3200

1340

2350

8220

* You can use the table to choose the type of bedd�ng �n the opt�on you want. Bellows systems are opt�onal as an opt�on �s �mplemented.

LINEAR MODULE SELECTION TABLE

9



L max : 6000 mm

A

A1

A2

B
1B B
2

C

P

P
1

M

G

H
1

H

E

E1Ø
D

YAĞLAMA

KAPALI TİP

AÇIK TİP

A

A

Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Yük/Load Statik/Static

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

360

60

48

64

280

410

80

84

96

Ø4 Blok Ø6 Blok

240 640

760

120

126

132

Ø8 Blok

KAPALI TİPAÇIK TİP

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / L�near Block

;
;
;
;
;

12x17  -  20x24  -  40x34  Prof�l (Alüm�nyum 6063)
5 mt/sn - 6 mt/sn - 8 mt/sn
(M4x20,5) - (M6x30) - (M8x41,5) Düz ve Eksantr�k
Ø4 - Ø6 - Ø8  Krom Kaplı  İndüks�yonlu M�l
LFR 50/5-4 / LFR 50/8-6 / RV 200-8

Makaralı�Blok�Yatak�(�Ø4-Ø6-Ø8�)

A (Ø8 M6 KANAL DETAY)

1
3

6

8,2

17

KOD

5.1.01.020024.01.06 Ø6 BLOK  YATAK

ÜRÜN ADI ØD

Ø8 BLOK  YATAK

6

8

C

60

120

P

10.5

13.5

5.1.01.012017.01.04 Ø4 BLOK  YATAK 4 60 7.5

P1

6.5

8.5

4.5

5.1.01.034040.01.08

E

26

44

16

E1

24

40

17

KOD

6.1.01.020024.090080.1.4 Ø6 BLOK

BÜRÜN ADI B2B1ØD

Ø8 BLOK

53.5606

80.51008

80

120

A1

64

55

M

M6

M8

A

90

95

6.1.02.034040.095100.1.4

Ø6 BLOK (KAPALI)

Ø8 BLOK (KAPALI)

A2

70

75

6.1.01.012017.055055.1.04 Ø4 BLOK 34404 55 31 M550 40

H

35.5

55.6

23

H1

14

19

9.5

6.1.01.034040.095100.1.4

6.1.02.020024.115100.1.4

G

1

4.5

0.5

6 100 64 M6115 70 35.5 14153.560

80.51008 135 55 M8115 75 55.6 194.5

Blok Yatak Gövde / Roller Black Gu�de Body

Rulmanlı Araba / L�near block

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
(�Ø4-Ø6-Ø8�)�Roller�Block�Bearing�

Closed�Type�Open�Type�

Yükleme Değerleri / Upload Values

180120 320

Linear�Motions�Systems

Kapalı T�pler: Toz ve part�küllere karşı koruma sağlar. Yağlama keçeler� sayes�nde uzun ömürlü olurlar.
Closed Types: Prov�des protect�on aga�nst dust and part�cles. thanks to the�r lubr�cat�ng seals they are long-last�ng

10



M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Makaralı�Blok�Yatak�(�Ø4-Ø6-Ø8�)
(�Ø4-Ø6-Ø8�)�Roller�Block�Bearing�

Ops�yon Şek�ller� / Opt�on Types

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Linear�Motions�Systems

Sistem�Koruyucu��(�KÖRÜK�)�
System�Protector�(bellows)�

Yağlama�Sistemi�ve�Rulman�Koruyucu�Siper
Lubrication�System�And�Bearing�Protecting�Shield�

11



A (Ø8 M6 KANAL DETAY)

1
3

6

8,2

17

L max : 6000 mm

A

A1

A2

B
1B B
2

C

P

P
1

M

d

G

H
1

H

E

E1

Ø
D

ÇİFT KİTLEMELİ

A

G

H
1

H

E

E1Ø
D

TEK KİTLEMELİ

A

W

W1

W

W1

Yük/Load Statik/Static

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

Ø6Tek-Ø6Çift

ÇİFT KİTLEMELİTEK KİTLEMELİ

;
;
;
;
;

20x24 - 40x34 Profil (Alüm�nyum 6063)
6 m/sn - 8 m/sn
(M6x30) - (M8x41,5) Düz ve Eksantr�k
Ø6 - Ø8 Krom Kaplı İndüks�yonlu M�l
LFR 50/8-6 / RV 200-8.32.14

Ø8Tek-Ø8Çift

Fx

Mx

Fy

Fz

My Mz

KOD

5.1.01.020024.01.06 Ø6 BLOK  YATAK

ÜRÜN ADI ØD

Ø8 BLOK  YATAK

6

8

C

60

120

P

10.5

13.5

P1

6.5

8.55.1.01.034040.01.08

E

26

44

E1

24

40

Blok Yatak Gövde / Roller Black Gu�de Body

Rulmanlı Araba / L�near block

KOD ÜRÜN ADI Ød B B1 B2 A A1

6.1.01.020024.090080.2.4 Ø6 Blok Yatak Arabası Tek K�l�tl� 6 80 60 53,5 90 64

A2 M G H H1

70 M6 1 35.5 14

W

100

W1

20

d

20

6.1.01.020024.090080.3.4 Ø6 Blok Yatak Arabası Ç�ft K�l�tl� 6 80 60 53,5 90 64 70 M6 1 35.5 14 120 20 20

6.1.02.034040.115135.2.4 Ø8 Blok Yatak Arabası Tek K�l�tl� 8 120 100 80.5 95 55 75 M8 4.5 55.6 19 134 14 20

6.1.02.034040.115135.3.4 Ø8 Blok Yatak Arabası Ç�ft K�l�tl� 8 148 14 20120 100 80.5 95 55 75 M8 4.5 55.6 19

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Single�Lock� Double�Lock�

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Doğrusal�Hareket�Sistemleri

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / L�near Block

Makaralı�Blok�Yatak�Kitlemeli�(Ø6-Ø8)
(Ø6-Ø8)�Roller�Block�Bearings�With�Locks�

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Yükleme Değerleri / Upload Values

Linear�Motions�Systems

YENİ

280

410

80

84

96

180

640

760

120

126

132

320

12



Yağlama�Sistemi�ve�Rulman�Koruyucu�Siper Sistem�Koruyucu��(�KÖRÜK�)�
Lubrication�System�And�Bearing�Protecting�Shield� System�Protector�(bellows)�

Ops�yon Şek�ller� / Opt�on Types

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Makaralı�Blok�Yatak�Kitlemeli�(Ø6-Ø8)
(Ø6-Ø8)�Roller�Block�Bearings�With�Locks�

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Linear�Motions�Systems

13



;
;
;
;
;

30x82 - 40x86  Prof�l (Alüm�nyum 6063)
8 mt/sn 
(M10X51) - (M12X60) Düz ve Eksantr�k
Ø12 - Ø20 Krom Kaplı  İndüks�yonlu M�l

  RV 201-12 / RV 202-15 / RV 203-17

Fx

Fy

(N)

(N) 1260870

Fx

Mx

My
Fy

Mz

Fz

Moment

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

1100

142

156

162

1870

180

186

192

Makaralı�Blok�Yatak�(�Ø12-Ø20�)Doğrusal�Hareket�Sistemleri

KAPALI TİP
Closed�Type�

AÇIK TİP
Open�Type�

(�Ø12-Ø20�)�Roller�Block�Bearing�

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / L�near Block

KOD

6.1.01.030082.145165.1.4

6.1.02.030082.145165.1.4

ØDÜRÜN ADI

Ø12 BLOK LFR 5201 (KAPALI) 1829212 155 10 30121 58

Ø12 BLOK RV 201 1659212 145 10 30121 58

A CB E H1C1 H

6.1.01.040086.165185.1.4

6.1.02.040086.165185.1.4 Ø20 BLOK RV202 (KAPALI) 20210520 175 14 40.5135 69

Ø20 BLOK RV202 18510520 165 14 40.5135 69

Rulmanlı Araba / L�near block

Blok Yatak Gövde / Roller Black Gu�de Body

KOD

5.1.01.040086.01.20 Ø20 BLOK YATAK

KÜRÜN ADI K1ØD

8620 45

5.1.01.030082.01.12 Ø12 BLOK YATAK 8212 45

Yük/Load Statik/Static Ø12 Blok Ø20 Blok

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

760440

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

A (KANAL DETAYI)

10,2

1
3
,8

21

6
Linear�Motions�Systems

L max : 6000 mm

B

A1

B
1

B
3

B
2

A3

A2

H

H
1

E

M8

YAĞLAMA

Ø
D K

K1

68

A

2
0

A

9092 45

9092 45

A2A1 A3

90105 45

90105 45

120121 45

120121 45

120135.4 45

120135.4 45

B1 B2 B3

Kapalı T�pler: Toz ve part�küllere karşı koruma sağlar. Yağlama keçeler� sayes�nde uzun ömürlü olurlar.
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Uygulamalar / Appl�cat�ons

Ops�yon Şek�ller� / Opt�on Types

Doğrusal�Hareket�Sistemleri Makaralı�Blok�Yatak�(�Ø12-Ø20�)
(�Ø12-Ø20�)�Roller�Block�Bearing�

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Linear�Motions�Systems

Yağlama�Sistemi�ve�Rulman�Koruyucu�Siper Sistem�Koruyucu��(�KÖRÜK�)�
Lubrication�System�And�Bearing�Protecting�Shield� System�Protector�(bellows)�

15



H

H
1

E

F

W

W1

H

H
1

E

F

W

W1

K

K1

Ø
D

Ø
D

70

K

K1

70

BA

2
0

2
0

ÇİFT KİTLEMELİ

TEK KİTLEMELİ

L max : 6000 mm

M8

A

B

A1

B
1

B
3

B
2

A3

A2

Ø40

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Doğrusal�Hareket�Sistemleri

Yük/Load Statik/Static

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

Ø12Tek-Ø12Çift

;
;
;
;
;

30x82 - 40x86 Profil (Alüm�nyum 6063)
6 mt/sn - 8 mt/sn 
(M10X51) - (M12X60) Düz ve Eksantr�k
Ø12 - Ø20 Krom Kaplı İndüks�yonlu M�l
RV 201-12.35.16 / RV 202 15.41.20 / RV 203 17

Ø20Tek-Ø20Çift

Fx

Mx

Fy

Fz

My Mz

ÇİFT KİTLEMELİTEK KİTLEMELİ
Single�Lock� Double�Lock�

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / L�near Block

(Ø12-Ø20)�Roller�Block�Bearings�With�Locks�
Makaralı�Blok�Yatak�Kitlemeli�(Ø12-Ø20)

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Yükleme Değerleri / Upload Values

Blok Yatak Gövde / Roller Black Gu�de Body

KOD

5.1.01.040086.01.20 Ø20 Blok Yatak

KÜRÜN ADI K1ØD

8620 45

5.1.01.030082.01.12 Ø12 Blok Yatak 8212 45

Rulmanlı Araba / L�near block

KOD

6.1.01.030082.145165.3.4

6.1.01.030082.145165.4.4

ØDÜRÜN ADI

Ø12 Blok Yatak Arabası Ç�ft K�l�tl� 1659212 145 10 20121 205

Ø12 Blok Yatak Arabası Tek K�l�tl� 1659212 145 10 20121 185

A CB E W1C1 W

6.1.01.040086.165185.3.4

6.1.01.040086.165185.4.4 Ø20 Blok Yatak Arabası Ç�ft K�l�tl� 18510520 165 14 16135 217

Ø20 Blok Yatak Arabası Tek K�l�tl� 18510520 165 14 16135 201

3058

3058

H1H

40.569

40.569

B (KANAL DETAYI)

10,2

1
3
,8

21

6

A (KANAL DETAYI)

6,4

7
,7

12

2
,7

Linear�Motions�Systems

1260870

1100

142

156

162

1870

180

186

192

760440

YENİ

16



Uygulamalar / Appl�cat�ons

Makaralı�Blok�Yatak�Kitlemeli�(Ø12-Ø20)
(Ø12-Ø20)�Roller�Block�Bearings�With�Locks�

Doğrusal�Hareket�Sistemleri

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Linear�Motions�Systems

Ops�yon Şek�ller� / Opt�on Types

Sistem�Koruyucu��(�KÖRÜK�)�
System�Protector�(bellows)�

Yağlama�Sistemi�ve�Rulman�Koruyucu�Siper
Lubrication�System�And�Bearing�Protecting�Shield�

17



Mx

Mx
My

My

Mz

Fz

Mx

Mx

Mz

Fz

MyMy

Yük Statik

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

720

916

82

96

108

1080

1260

120

170

210

MAKARALI LİNEER

MAKARALI
Roller

460 460

;
;
;
;
;
;
;

64x33   Prof�l (Alüm�nyum 6063)
Makara 8 mt/sn - L�neer 3 mt/sn 
(M8x41,5) Düz ve Eksantr�k
Ø8  Krom Kaplı ( 20 - 30 µm ) İndüks�yonlu M�l 60-62 HRC h7
RV200 - 8 KDD
15 l�k L�neer Ray
15 Dar Alçak L�neer Araba

LİNEER RAYLI
L�near Ra�l

Araba

KOD

6.1.01.033064.060150.1.4

ÜRÜN ADI

6.1.01.033064.060150.1.3 3 Makaralı Araba (Açık T�p)

Gövde / Bory

KOD

5.1.01.033064.02.08

6.1.03.033064.060150.1.3 L�neer Araba5.1.01.033064.02.15

6.1.02.033064.060150.1.4

6.1.02.033064.060150.1.3 3 Makaralı Araba (Kapalı T�p)

4 Makaralı Araba (Açık T�p)

4 Makaralı Araba (Kapalı T�p)

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / Bear�ng Block

L�near Ra�lL�neer Ray / 
L�neer Araba / L�near Block

Kapalı�Blok�Yataklar�(Makaralı�-�Lineer)
Closed�Block�Bearings�(Roller�-�Linear)

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

L max : 7300 mm

150

60 65 65

4
0

80

9
,8

M
6

M
6

L max : 6000 mm

65-80 65-80

150-180

4
0

M
6

4 RULMANLI PLAKA 
UZUNLUĞU 180 mm

80

9
,7

M
6

1
9
,6

3
35

3
,6

50

64

7

60

Ø
5,

1

15 LİNEER

1
9
,5

3
35

4

50

64

7

Ø
5,

1

RV200-8

60

YAĞLAMA 
KAPAĞI

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

18

Not: Yağlama ops�yonel.



Kapalı�Blok�Yataklar�(Makaralı�-�Lineer)
Closed�Block�Bearings�(Roller�-�Linear)

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Ops�yon Şek�ller� / Opt�on Types

Yağlama�Sistemi�ve�Rulman�Koruyucu�Siper
Lubrication�System�And�Bearing�Protecting�Shield�

Sistem�Koruyucu��(�KÖRÜK�)�
System�Protector�(bellows)�

3�veya�4�Rulmanlı�Üst��Plakalar
Top�Plates�with�3�or�4�Bearings

1�veya�2�Lineer�Arabalı�Üst��Plakalar
1�or�2�Linear�Trolley�Top�Plates

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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MyMy

Mx

Mx

Mz

Fz

Yük/Load Statik/Static

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

600

800

70

85

65

1760

1505

120

125

162

38X50 60X80

38x50 / 60x80 / 80x80  Prof�l (Alüm�nyum 6063)
5 mt/sn / 6 mt/sn / 8 mt/sn
(M6x32) (M10x49,5) (M12x54) Düz ve Eksantr�k
Ø6 / Ø10 / Ø12  Krom Kaplı İndüks�yonlu M�l 60-62 HRC h7
LFR 50/8-6 / RV 201-12

2100

1880

150

165

175

80X80

Profil�Yataklama�(�38x50�-�60x80�-�80x80�)
(38x50�-�60x80�-�80x80)�Profile�Mounting

;
;
;
;
;

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
Saplama / Wedge
İndüks�yonlu Kromlu M�l / Induct�on Shaft 
Rulmanlı Araba / Bear�ng Block

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

320 640 780

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

KOD K1ÜRÜN ADI ØD F M1

38x50 YATAK 6914,5 9515 ----- ----6

M2E1

50

E2

38

G

4

H

100 45

K

---- 30

19,5 140107 10 80 60 12 32 8,5 150 90 45 45 9060x80 YATAK

20 170107,5 12 80 80 43 34 8 16580x80 YATAK

B C N1 N2

90 45 50 95

5.1.01.038050.01.06

5.1.01.060080.01.10

5.1.01.080080.01.12

Araba

KOD

6.1.01.060080.150150.1.4 60X80 Araba

ÜRÜN ADI

6.1.01.038050.100100.1.4 38X50 Araba

6.1.01.080080.165165.1.4 80X80 Araba

M

5

8

8

B (KANAL DETAYI)

3,2

1
2

6
,4

8,2

A (KANAL DETAYI)

8,2

17

94

38*50 Profil Kanalı
80*80 Profil Kanalı

38*50 Profil Kanalı
60*80 Profil Kanalı
80*80 Profil Kanalı

L max : 6000 mm

G

E2

F

E
1

C

B

K

M2

M1

N
1

N
2

K
1

M

A

B

R

H

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Profil�Yataklama�(�38x50�-�60x80�-�80x80�)
(38x50�-�60x80�-�80x80)�Profile�Mounting

Uygulamalar / Appl�cat�ons

M
a
n
u
e
l

Y
a
ta

kl
a
m

a
la

r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Profil yataklamalarda �sten�len momente uygun ve bel�rlenm�ş strokta ün�teler oluşturmak mümkündür.
It �s poss�ble to create un�ts su�table for the des�red torque and at the spec�fied stroke �n profile gu�des.

İht�yaca göre farklı eksenel seçenekler sağlanab�lmekted�r.
D�fferent ax�al opt�ons can be prov�ded accord�ng to the needs.

Her türlü yönde hareket �let�m� �ç�n özel montaj elemanlarından faydalanma �mkanı vardır.
It �s poss�ble to benefit from spec�al assembly elements for mot�on transm�ss�on �n any d�rect�on.
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Ürün Kodu/  : 5.3.03.038050.1.01.2.StrokProduct code

F

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

800

500

90

80

80

F

320

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

38x50 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
5 mt/sn
(M6x32) Düz ve Eksantr�k
105 mm
5M-15 Çel�k Tell� Pol�üretan NFT Bezl�
Z21-5M-16F
Ø6 Krom Kaplı �ndüks�yonlu h7 m�l
LFR 50/8-6
1500 N
5 mm
0,2 mm
1,62 kg
4 kg
400 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)

8,2

17

49

6
,4

8,2

3,2

1
2

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu kromlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Triger�Makaralı�Modül�(�38x50�)
(�38x50�)�Timing�Roller�Module

50 L max : 3000 mm 50

37,5

25

3
2
,2

6
0

100

1
5

5
0

6
9

95

38

Ø
6

A B
5

2
,8

Ø14

3
7
,5

45

70

3
0

M
5

5x5x20 KAMA

1
6

4
2

Ø14

Yükleme Değerleri / Upload Values

Dinamik/Dynamic

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Max  =104mm
M�n =76mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85 x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Uygulamalar / Appl�cat�ons

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 50
(200W Kullanım için)

50 mm 76 mm

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

A B C D E F
Standart Üretim

G

Triger�Makaralı�Modül�(�38x50�)
(�38x50�)�Timing�Roller�Module

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

25 NmMaksimum Tork PEC 50
Maksimum Tork PEC 70   79 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

54,2

69

Ø6,5

23



60x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
6 mt/sn
(M10x49,5) Düz ve Eksantr�k
200 mm
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan NFT Bezl�
Z40-5M-30F
Ø10 Krom Kaplı �ndüks�yonlu h7 m�l
RV 201-12 / LFR 5201-10
2000 N
5 mm
0,2 mm
7,05 kg
12,55 kg
400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Mx

Mx

My
My Mz

Fz

Yük/Load Dinamik/Dynamic

Ürün Kodu/  : 5.3.03.060080.1.02.2.StrokProduct code

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

1760

1505

120

145

125

640

Triger�Makaralı�Modül�(�60x80�)
Timing�Roller�Module�(60x80)

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� / 

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

86,6

L max : 6000 mm 101,1

6
4

64

43,3

4
3
,3

8
6
,6

150

1
2

8
01

0
7

140

60

101,1

1
9
,5

Ø
1
0

A

A (KANAL DETAYI)

6
,4

3,2

1
2

8,2

45

90

4
5

6x6x20 KAMA

9
0

M8

3
1
,5

8
0

Ø19

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

6

3
,3

Ø19
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

80 16

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max = 113mm
M�n = 89mm

A B C D E F
Standart Üretim

G

Triger�Makaralı�Modül�(�60x80�)
Timing�Roller�Module�(60x80)

77,4

91

Ø6,5

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

6000 rpm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Maksimum Devir
171 Nm

:
:
:

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Mx

Mx

My
My

Mz

Fz

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2100

1880

150

165

175

780

A (KANAL DETAYI)

6
,4

3,2

1
2

8,2

B (KANAL DETAYI)

17

9

8,2

4

80x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
6 mt/sn - 8 mt/sn
(M12x54) Düz ve Eksantr�k
192 mm - 200 mm
5M-30 & 8M-50 Çel�k Tell� Pol�üretan NFT Bezl�
Z40-5M-30F & Z24-8M-50F
Ø12 Krom Kaplı �ndüks�yonlu h7 m�l
RV201 - 12 / RV202 - 15
2000 - 3000 N
5 mm - 8 mm
0,2 mm
7,81 kg
14,25 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Triger�Makaralı�Modül�(�80x80�)
(�80x80�)�Timing�Roller�Module

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

1
0
,5

8
01
0
7
,5

170

80

2
0

Ø
1
2

A B

Ø
D

N1

N
2

M8

45

9
5

Ø196x6x20 KAMA

M
F

C L max:6000 mm

A

C

165

A E

E

90

D

D

A

5
0

101,1

MODEL

5M-30

8M-50

A C D E F

86,6 43,3 64 80

100 114,5 50 70,7 101

KOD

5.3.03.080080.1.02.2.Strok

5.3.03.080080.1.03.2.Strok

M N1

31,5 6

33,7 8

N2

3,3

4

ØD

19

25

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Dinamik/Dynamic

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  = 113mm
M�n = 89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

Triger�Makaralı�Modül�(�80x80�)
(�80x80�)�Timing�Roller�Module

A B C D E F
Standart Üretim

G

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

80 - 101 31,5

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

27

Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



(45x90)�Timing�Roller�Module

Ürün Kodu/  : 5.3.02.045090.1.02.2.StrokProduct code

45x90 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
6 mt/sn - 8 mt/sn
(M10x66) Düz ve Eksantr�k
200 mm
5M - 30F Çel�k Tell�   NFT Bezl�
Z40-5M-30F
Ø12 İndüks�yonlu Krom Kaplı h7 m�l / HRC 60-62
RV 201-12 KDD
2000 N
5 mm
0,2 mm
7,17 kg
13,3 kg
400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

860

1000

75

70

86

615

F

F

Triger�Makaralı�Modül�(�45x90�)

A (KANAL DETAYI)

21

1
4
,5

10,2

6

L max : 6000 mm 101,1

6
4

64

43,3

4
3
,3

8
6
,6

155

101,1

6

3
,3

Ø
19

2
2
,5

9
01

2
0
,5

155

45

2
0

4
5

86,6

45

90

M8

5
0

9
5

Ø
1
2

Ø19

3
1
,5

8
0

6x6x20 KAMA

A

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Dinamik/Dynamic

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.
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60,2

75

Ø6,5

(45x90)�Timing�Roller�Module
Triger�Makaralı�Modül�(�45x90�)

A B C D E F
Standart Üretim

G

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

80 16

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max = 113mm
M�n = 89mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-40-50-70

78 Nm

6000 rpm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Maksimum Devir
171 Nm

:
:
:

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons



Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

Yükleme Değerleri / Upload Values

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

1295

2460

102

172

195

915

90x90 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
6 mt/sn - 8 mt/sn 
(M12x68) Düz ve Eksantr�k
200 mm / 192 mm
5M-30F & 8M-50F Çel�k Tell� Pol�üretan NFT Bezl�
Z40-5M-30F & Z24-8M-50
Ø20 İndüks�yonlu Krom Kaplı h7 m�l / HRC 60-62
RV 202-15 & RV 203-17
2000 N / 3000 N
5 mm / 8 mm
0,2 mm
9,81 kg
23,74 kg
750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

KOD MODEL D1CA

43,3101,186,6

F

80

H

165

E

5.3.02.090090.1.03.2.Strok 41,5114,5100 101 185

G

220

250

5M-30

8M-50

64

70,7

5.3.02.090090.1.02.2.Strok

J K L

126,6

120

140

95 50

45

M

31,5

33.75

D2

43,3

45

N1

19

25

N2

3,3

4

N3

6

8

Triger�Makaralı�Modül�(�90x90�)�
(90x90)�Timing�Roller�Module

A (KANAL DETAYI)

21

1
4

,3

10,2

6

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� / 

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Dinamik/Dynamic

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

L max : 6000 mm C

E

E

D2

D
1

A

H

C

A

G

J
9
0

4
5

2
2
,5

45

90

45

90

LK

Ø
2
0

A

N3

N
2

Ø
N

1

M8

Ø19

M
F

6x6x20 KAMA
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Triger�Makaralı�Modül�(�90x90�)�
(90x90)�Timing�Roller�Module

A B C D E F
Standart Üretim

G

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  = 113mm
M�n = 89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm:

:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

105,2

120

Ø6,5

31

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on



;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

64x64 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
8 mt/sn
(M8x52,3) Düz ve Eksantr�k
130 mm
5M-30 Çel�ktell� pol�üretan
Z26-5M-30F
Ø8 Krom Kaplı (0,2-0,33µm) �ndüks�yonlu
RV 200-08 (M8xØ10xF6.6) Düz ve Eksantr�k
2000 N
5 mm
0,1 mm
4,95 kg
9,75 kg
400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

6,4

12

3
,2

8
,2 6,4

12

3
,2

8
,2

A (M6 (KANAL DETAYI) B (M6 KANAL DETAYI)

Makaralı�Triger�Kompakt�Modül�(64x64)
(64x64)�Roller�Timing�Belt�Compact�Module

Ürün Kodu/  : 5.3.03.064064.1.02.4.StrokProduct code

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons
Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

1150

1260

430

510

470

1400

Dinamik/Dynamic

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Yükleme Değerleri / Upload Values

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

8
5
,6

85

6
4

3
0

1
7

64

2
0

3
9
,8

8
4

33,5

66,4 L max : 6000 mm 66,4

4
5

54
250

∅19

6

3
,3

40 80 40

3
0

M6 HELİKOİL

2
9
,8

6
4

6x6x20 KAMA

60

30

RV 200-08∅8

Ø19

B

A

YENİ

32

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

A B C D E F

Standart Üretim

G

80,2

95

Ø6,5

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Makaralı�Triger�Kompakt�Modül�(64x64)
(64x64)�Roller�Timing�Belt�Compact�Module

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =104mm
M�n =76mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

T
r�
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r 
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ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Ürün Kodu/  : 5.3.03.080080.1.02.4.StrokProduct code

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

1320

1440

650

720

680

1650

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

80x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
8 mt/sn
(M10x71) Düz ve Eksantr�k
200 mm Tr�ger Kayışlı
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z40-5M-30F
Ø12 Krom Kaplı (0,2-0,33µm) �ndüks�yonlu
RV201-12(M10xØ12xF25) Düz ve Eksantr�k
2000 N
5 mm
0,1 mm
8,14 kg
17,30 kg
400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Dinamik/Dynamic

Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

85

60

1
0
3
,3

2
1

8
0
,8

1
7
,5

4
5

80

50

4
3

,3

43,3

8
6
,6

86,6 L max : 6000 mm 86,6

6
4

64

270

40 40 40 40

3
2

8
0

3
1
,5

M6  HELİKOİL

6x6x20 KAMA

Ø12

RV 201-12

Ø19

A B

C

6,4
12

3
,2

8
,2

A (M8 KANAL DETAYI) B (M6 KANAL DETAYI) C (M6 KANAL DETAYI)

6
,4 1
2

3,2
8,2

8,2
17

3
,2

8
,2

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons
Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed

WedgeSaplama / 
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Makaralı�Triger�Kompakt�Modül�(80x80)
(80x080)�Roller�Timing�Belt�Compact�Module�

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m
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r

Yükleme Değerleri / Upload Values

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

∅19

6

3
,3

YENİ

34

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



96,2

111

Ø6,5

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-40-50-70

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =113mm
M�n =89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Tahr�k Yönü Seçenekler�/Dr�ve d�rect�on opt�ons

A B C D E F

Standart Üretim

G

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Makaralı�Triger�Kompakt�Modül�(80x80)
(80x080)�Roller�Roller�Timing�Belt�Compact�Module�

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

35



Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

Yük/Load

Fx

Fy

Fz

(N)

(N)

(N)

1744

2180

Moment

Mx

My

Mz

(Nm)

(Nm)

(Nm)

228

195

204

618

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
İndüks�yonlu M�l / Induct�on Shaft
Rulman / Bear�ng
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Ürün Kodu/  : Product code 5.3.06.150150.3.02.2.Strok

Ø20 M�l Alt destek
4 mt/sn
200 mm
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z40-5M-30F
Ø20 İndüks�yonlu Krom Kaplı h7 m�l / HRC 60-62
LME 20 UU OP
2000 N
5 mm
0,2 mm
5,4 kg
8,7 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Triger�DKTM�Modül�(�Ø20�)
(�Ø20�)�Timer�DKTM�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Dinamik/Dynamic

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

L max: 6000 mm19,566,4 19,5 66,4

33,5

3
9

,8

8
4

3
7

100

Ø6,6

150

58

1
5

4
9

5
9
,3

90

3
2
,3

∅19

6

3
,3

4
5

54
2
9
,8

6
4

6x6x20 KAMA

Ø19

150

BA

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)

8,2

9
,8

17

8
,21
7

9,8

36

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

H G

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

H G

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

Triger�DKTM�Modül�(�Ø20�)
(�Ø20�)�Timer�DKTM�Module

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

A B C D E F
Standart Üretim

G

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

37

Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



Ürün Kodu/  : 5.3.02.090090.2.03.2.StrokProduct code

Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

Yük/Load

Moment

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

2785

3863

690

435

435

950

90x90 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
192mm
8M-F50 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z24-8M-50F
20 l�k Ç�ft L�neer Ray
20 l�k Dar  L�neer Araba
3000 N
8 mm
0,1 mm
14,01 kg
24,78 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Triger�Lineer�Modül�(�90x90�)
(�90x90�)�Timer�Linear�Module

A (KANAL DETAYI)

21

1
4
,3

10,2

6

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

Dinamik/Dynamic

T
r�
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r 
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a
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ş
Ta
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r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

A

4
1
,5

45

1
0
0

114,5 L max : 7300 mm

7
0
,7

70,7200

114,5

Ø25

8

4

100

60

120

5
0

1
2
0

188

1
2
5
,9

9
0

4
5

2
2
,5

45

90

8
2

19

2
4

1
0
1

3
3
,8

6x6x20 KAMA Ø19

M
8
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Triger�Lineer�Modül�(�90x90�)
(�90x90�)�Timer�Linear�Module

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

A B C D E F
Standart Üretim

G

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

101 33,7

Max=25mm
M�n =16mm

LR

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm:

:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Max  =113mm
M�n =89mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

105,2

120

Ø6,5

39

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons



Triger�Lineer�Modül�(�90x135�)
(�90x135�)�Timer�Linear�Module

90x135 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
130mm
5M-30F Çel�k Tell� Pol�üretan
5m-F30 Z=26
15 l�k L�neer Ray (THK)-(DMS)
15 l�k Dar Alçak L�neer Araba
2000 N
5 mm
0,1 mm
8,91 kg
21,37 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� / 

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Ürün Kodu  : 5.3.02.090135.2.02.2.Strok/Product code

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

1350

3215

4560

690

540

540

( N )

( N )

( Nm )

( Nm )

( Nm )

( N )

Dinamik/Dynamic

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Mz

Fz
Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

T
r�
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r 
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yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

L max : 7300 mm14 14 86,686,6

43,3

4
3
,3

8
6
,6

64

6
4

1757,5135

1
3
7
,5

1
9
,5

9
0

4
5

2
2
,5

45 45 22,5

135

80 80

11
0

M
8

M
5

3
1
,5

8
0

Ø196x6x20 KAMA

6

3
,3

Ø
19

A

A (KANAL DETAYI)

10,2

1
3
,7

21

6

Fx

Mx

My
Fy
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Triger�Lineer�Modül�(�90x135�)
(�90x135�)�Timer�Linear�Module

A B C D E F

Standart Üretim

G

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

101 33,7

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

150,2

165

Ø6,5

41



L max : 7300 mm

7,5 7,5

100

45

1
0
0

114,5

70,7

114,5

205190

1
9
,5

2
2
,5

4
5

9
0

1
3
9
,5

45 45 45

180

1
0

1
3
3
,8

6x6x20 KAMA Ø19

90 90

1
3

0

M
8

Ø25

8

4A

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

4300

12600

1447

1613

1613

1650

Dinamik/Dynamic

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

90x180 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
192mm
8M-F50 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z24-8M-50F
20 l�k L�neer Ray
20 l�k Dar L�neer Araba
3000 N
8 mm
0,1 mm
15,02 kg
31,15 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Mz

Fz

Triger�Lineer�Modül�(�90x180�)
(�90x180�)�Timer�Linear�Module

Ürün Kodu  : 5.3.02.090180.2.03.2.Strok/Product code

Gövde / Body
Hareket Hızı / Max Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour

Timing BeltTr�ger Kayış /  
Tr�ger Kasnak / Timing Pulley
L�neer Ray / Linear Ra�l
L�neer Araba /  L�near Block 
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / Belt Pitch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Positioning accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

T
r�
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ş
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r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

A (KANAL DETAYI)

21

1
4
,3

10,2

6

4
1
,5

7
0
,7

Fx

Mx

My
Fy

42

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

101 33,7

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Triger�Lineer�Modül�(�90x180�)
(�90x180�)�Timer�Linear�Module

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm:

:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Max  =113mm
M�n =89mm

A B C D E F

Standart Üretim

G

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
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te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

195,2

210

Ø6,5

43



Ürün Kodu/  : 5.3.03.064064.2.02.2.StrokProduct code

Mz

Fz

My
My

Mx

Mx

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

64x64 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
4 mt/sn
130mm
5m-F30 Z=26
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan
15 l�k L�neer Ray
15 l�k Dar Alçak L�neer Araba
2000 N
5 mm
0,1 mm
4.6 kg
10.7 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

6,4

12

3
,2

8
,2 6,4

12

3
,2

8
,2

A (M6 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY)

(�64x64�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module
Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�64x64�)�

Yük/Load

Moment

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.
Note: 2 Rated by car.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2460

4240

385

415

540

2200

Dinamik/Dynamic

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

T
r�
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e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m
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r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

8
5
,6

85

6
4

3
0

1
7

64

2
0

60

30

B

M6 HELİKOİL

40 40

2
0

40

3
9
,8

8
4

33,5

66,4 L max : 6000 mm 66,4

4
5

54
225

Ø19

6

3
,3

2
9
,8

6
4

6x6x20 KAMA Ø19

A

Merkez� Yağlama S�stem�

150

30 30

2
0

M6 HELİKOİL

TEK ARABALI PLAKA

44

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

A B C D E F

Standart Üretim

G

80,2

95

Ø6,5

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =104mm
M�n =76mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

(�64x64�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module
Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�64x64�)�

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

(N)

(N)

(N)

2760

7260

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Mx

My

Mz

(Nm)

(Nm)

(Nm)

412

465

580

Ürün Kodu  : 5.3.03.080080.2.02.2.Strok/Product code

2400

Gövde / Body
Hareket Hızı / Max Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış /  Timing Belt
Tr�ger Kasnak / Timing Pulley
L�neer Ray / Linear Ra�l
L�neer Araba /  L�near Block 
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / Belt Pitch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Positioning accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

80x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
5 mt/sn
200mm
5M-F30 NFT BEZLİ
5m-F30    Z=40
20 l�k L�neer Ray
20 l�k Dar Yüksek L�neer Araba
2000 N
5 mm
0,1 mm
7,7 kg
17,2 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

A (M8 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY)

6
,4 1
2

3,2

8,2

8,2

17

3
,2

8
,2

Dinamik/Dynamic

Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�80x80�)�
(�80x80�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

85

60

1
0
2
,3

2
0

8
0
,8

1
7
,5

4
5

80

50

4
3
,3

43,3

8
6
,6

86,6 L max : 6000 mm 86,6

6
4

64

240

A B

C

6,4

12

3
,2

8
,2

C (M6 KANAL DETAY)

M6 HELİKOİL

36 45

3
2

36

8
0

3
1
,5

6x6x20 KAMA Ø19

M6 HELİKOİL 36

3
2

180

TEK ARABALI PLAKA

∅19

6

3
,3

46

Merkez� Yağlama S�stem�

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



A B C D E F

Standart Üretim

G

96,2

111

Ø6,5

Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�80x80�)�
(�80x80�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =113mm
M�n =89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

T
r�
g
e
r 

K
a
yı

ş
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

6,4

12

3
,2

8
,2

A (M6 KANAL DETAY)

Ürün Kodu/  : 5.3.03.064064.2.05.2.StrokProduct code

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

64x64 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
130mm
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z26-5M-30F
15 l�k L�neer Ray
15 l�k Dar Alçak L�neer Araba
2000 N
5 mm
0,1 mm
4.6 kg
10.7 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Lineer�Triger�Kompakt�Plaka�Tahrikli�Modül�(�64x64�)�
64x64�Linear�Timing�Compact�Plate�Driven�Module

Yük/Load

Moment

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.
Note: 2 Rated by car.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2460

2000

385

300

540

2200

Dinamik/Dynamic

T
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a
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ş
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� S
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r

Yükleme Değerleri / Upload Values

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

6
4

3
0

1
7

64

30

A

1
4
5
,4

8
0

40 34

5
2

34

8
6

14,5 L max : 6000 mm 14,5

34 40

230

Ø19

6

3
,3

72

M
5

MERKEZİ YAĞLAMA SİSTEMİ

34 34 34

5
2

M
5

180

TEK ARABALI PLAKA

YENİ
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



80,2

95

Ø6,5

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

A B C D E F

Standart Üretim

G

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Lineer�Triger�Kompakt�Plaka�Tahrikli�Modül�(�64x64�)�
64x64�Linear�Timing�Compact�Plate�Driven�Module

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =104mm
M�n =76mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

T
r�
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r 
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ş
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r

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

49



Ürün Kodu/  : 5.3.03.080080.2.05.2.StrokProduct code

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

80x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
130mm
5M-30 Çel�k Tell� Pol�üretan
Z26-5M-30F
20 l�k L�neer Ray
20 l�k Dar Yüksek L�neer Araba
2000 N
5 mm
0,1 mm
9,1 kg
18,5 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Lineer�Triger�Kompakt�Plaka�Tahrikli�Modül�(�80x80�)
80x80�Linear�Timing�Compact�Plate�Driven�Module

Yük/Load

Moment

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.
Note: 2 Rated by car.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2760

7220

415

480

570

2400

Dinamik/Dynamic

A (M8 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY)

6
,4 1
2

3,2

8,2

8,2

17

3
,2 8
,2
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Yükleme Değerleri / Upload Values

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Mz

Fz

My
My

Mx

Mx

8
0
,8

1
7
,5

4
5

80

50

A B

50 42

6
0

49

1
0
0

21 L max : 4000 mm 21

265

42 50

Ø22

6

3
,2

1
7
6
,8

9
5

78,5

51,5 80 51,5

215

M6

6
0

TEK ARABALI PLAKA

MERKEZİ YAĞLAMA SİSTEMİ

YENİ
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

A B C D E F

Standart Üretim

G

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Lineer�Triger�Kompakt�Plaka�Tahrikli�Modül�(�80x80�)
80x80�Linear�Timing�Compact�Plate�Driven�Module

96,2

111

Ø6,5

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =113mm
M�n =89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120
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Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
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Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Yük/Load

Moment

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

3180

10870

697

780

710

Ürün Kodu/   : 5.3.03.100100.2.03.2.StrokProduct code

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

100x100 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
4 mt/sn
192mm
8M-50 Çel�k Tell� Pol�üretan
8m-F50    Z=24
25 l�k L�neer Ray
25 l�k Gen�ş Yüksek L�neer Araba
3000 N
8 mm
0,3x60 mm Çel�k Sac
0,1 mm
13,65 kg
24,70 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

3600

Dinamik/Dynamic

A (M8 KANAL DETAY) C (M6 KANAL DETAY) D (M6 KANAL DETAY)

6
,4 1
2

3,2

8,2

8,2

17

4 9

B (M8 KANAL DETAY)

8,2

17

4
,3

9
,3 6

,4 1
2

3,2

8,2

D

100

60

1
2
9
,7

3
0

1
0
0

2
8

5
0

100

75

4
1
,5

45

1
0
0

100 L max : 6000 mm

7
0

,7
70,7

1
0
1

3
3
,8

6x6x20 KAMA Ø19

395

100

∅25

8

4

Gövde / Body
Hareket Hızı / Movement Speed
1 Turda Aldığı Yol / Movement D�stance Per Tour
Tr�ger Kayış / T�m�ng Belt 
Tr�ger Kasnak / T�m�ng Pulley
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba / L�near block
Kayış Ger�lme Kuvvet� / Belt Tens�le Force
Kayış Hatves� / T�m�ng Belt P�tch

Protect�onKoruma / 
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy 
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon Kontrol S�stem� /

Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�100x100�)�
(�100x100�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module

A

CB

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Merkez� Yağlama S�stem�

52

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



116,2

131

Ø6,5

A B C D E F

Standart Üretim

G

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Max  =113mm
M�n =89mm

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

LR

Max=25mm
M�n =16mm

64 29,7

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm:

:

Maksimum Devir 6000 rpm:

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

KAPLİN Ød ØS

JM 55 55 8 - 28 95 x 95
FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60
LC

70 - 95

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

Lineer�Triger�Kompakt�Modül�(�100x100�)�
(�100x100�)�Linear�Timing�Belt�Compact�Module

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons
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ş
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems
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V
�d

a
lı 

M
�l

Ta
h
r�
kl

� S
�s

te
m
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r

F F

H

K
3

K2
K1
K

L

L
1

L
2

M

Ø
d2

A

B

ØD

Ø
d
1

E

C

A B Lmax B

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)

8
,2

9,5

1
7

4

10,2

6

20,3

1
6

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Rulman  / L�near Bear�ng
İndüks�yonlu M�l / İnduct�on Shaft
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy

 Bas�c We�ght W�th Zero StrokAğırlık 0 Strok /
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Ø12 - 16 - 20 - 25 - 30 M�l Alt destek Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,09 - 0,12 - 0,38 - 0,13 - 0,52 - 0,17 - 0,34 - 0,85 - 0,46 mt/sn
5 mm - 10 mm - 16 mm - 20 mm - 25mm 
Ø12-05 - 16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 - 25-05 - 25-10 - 25-25 - 32-10 Hatve
Ø12-05 - 16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 - 25-05 - 25-10 - 25-25 - 32-10 FSU TİP
Ø12 - 16 - 20 - 25 - 30 UU OP
Ø12 - 16 - 20 - 25 - 30 Krom Kaplı İndüks�yonlu M�l 60-62 HRC
0,2 mm
Ø12-1,86kg Ø16-2,56kg Ø20-4,86kg Ø25-7,60kg Ø30-13,29kg
Ø12-5,90kg Ø16-7,93kg Ø20-14,73kg Ø25-21,81kg Ø30-34,40kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

850

1215

100

80

110

Dkvm
12

Dkvm
20

Dkvm
25

Dkvm
30

1744 2323 2950

2180 2904 3450

228 360 410

195 234 290

204 224 280

360 618 713 912

F

F

1205

1512

167

126

146

Dkvm
16

505

Vidalı� Modüller�(�Ø12-DKVM� 16-20-25-30�)
(�Ø12-16-20-25-30�)�Screwed�DKVM�Modules

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Yükleme Değerleri / Upload Values

Dinamik/Dynamic

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

KOD

5.2.05.110110.3.02.2.Strok DKVM 12 

AÜRÜN ADI B C EØD F L1K K1 K2 L L2 MØd2

5.2.05.150150.3.05.2.Strok

5.2.05.175175.3.09.2.Strok

5.2.05.200240.3.11.2.Strok

DKVM 20 

DKVM 25

DKVM 30  

12 10

20 15

25 15

30 19

L max

1000

2000

2500

3000

V�dalı M�l

12-05 & 12-10

20-05

20-20

 25-10

25-25  

32-05

Ød1 H

42,5 7549.5 22 382975

45 9059 32 4437100

50 12072 36 5742120

57 16081 42 4251150

4,5

6,5

6,5

9

19

19,5

28

14,5 110

150

175

200

44

64

72

85

- 60

- 58

- 90

205 115

110

150

180

240

5.2.05.150150.3.07.2.Strok

5.2.05.175175.3.10.2.Strok

5.2.05.200240.3.12.2.Strok

5.2.05.175175.3.08.2.Strok  25-05

5.2.05.130130.3.02.2.Strok
DKVM 16 16 10 1500

16-05

16-16
44,5 8554 26 3933100 5,519 130 49.5 - 70130

5.2.05.130130.3.04.2.Strok

32-10 

K3

115

150

185

240

134

54

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.
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Vidalı� Modüller�(�Ø12-DKVM� 16-20-25-30�)
(�Ø12-16-20-25-30�)�Screwed�DKVM�Modules

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

55

1
.K

A
D

E
M

E
 =
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1

2
.K

A
D

E
M

E
 =

 L
2

Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



22x140 - 27x170 Prof�l Alüm�nyum(6063)
0,12 - 0,38 - 0,13 - 0,52 mt/sn
5 mm - 16mm - 20 mm
Ø16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20  Hatve
Ø16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 FSU TİP
15 -20 L�neer Ray
15 - 20 Yüksek L�neer Araba
0,01 mm
15-3,11kg 20-5,54kg
15-12,60kg 20-22,39kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

KOD

5.2.07.022140.2.02.1.Strok DKZM 15

AÜRÜN ADI B Ød1

5.2.07.027170.2.05.1.Strok

5.2.07.022140.2.04.1.Strok

5.2.07.027170.2.07.1.Strok

DKZM 20 

DKZM 15

DKZM 20

L max

2000

2500

2000

77,5

V�dalı M�l

16 - 05 

20 - 05 

16 - 16 

20 - 20 

ØD E F

22

C

27

G

21,5

26,5

H

70

81,5

K K1

70

8584,5 58

49 150

200

150

57,5

67,5

16

20

16

12

12

12

140

170

77,5 49 57,5 22 21,5 70 70140

250027 26,5 81,5 8584,5 58 200 67,520 12 170

Vidalı�Z�Eksen�Modüller�(15�-�20)
(15�-�20)�Screwed�Z�Axis�Modules

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l

L�near BlockL�neer Araba  / 
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy

 Bas�c We�ght W�th Zero StrokAğırlık 0 Strok /
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem� 

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

V
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lı 
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�l
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h
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� S
�s
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

6,4

8
,7

3
,7

12

B (KANAL DETAYI)A (KANAL DETAYI)

2,3

1
2

6
,4

7,3

A

B Lmax

19

C

E

1
2

15

0
,6

19

4x4x10 KAMA
VEYA 0,6 mm
DÜZLÜK

DKZM15 : 120 / DKZM20 : 150

DKZM15 : 120 / DKZM20 : 150

G
F

H

K1

K

B

A

Ø
D

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

(N)

(N)

(N )

(Nm)

DKZM 15 DKZM 20

2080

3020

410

4400

5760

650

My

Mz

(Nm)

(Nm)

290

440

320

690

2020 3680

Dinamik/Dynamic

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

56

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



A

B

Ø6,5

C

A B C
Standart Üretim
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Vidalı�Z�Eksen�Modüller�(15�-�20)
(15�-�20)�Screwed�Z�Axis�Modules

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

509 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

Maksimum Tork PEC 120
171 Nm

:
:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

A B C

DKZM15   160  1173  73,8

DKZM20   189  1202  72,5

57

Planet Redüktör Çevrim Oranları
Planetary Gearbox Cycle Rates



(�50x110�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�50x110�)�

50x110 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,12 mt/sn
5 mm
Ø16-05
SCI 16-05
15 l�k L�neer Ray
15 l�k Dar Alçak L�neer Araba
0,01mm
2,51 kg
11 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Ürün Kodu  :  5.2.03.050110.2.02.2.Strok/Product code

Yük/Load

Moment

Not: 4 Arabaya göre değerlend�r�lm�şt�r.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

5400

9200

510

1120

2350

8600

Dinamik/Dynamic

50 50

8
4

50

38 L max : 2000 mm

Ø
1
0

41 38

110

3
6

4
9

108 170

4x4x20 KAMA

1
5

A

B

6
5

8

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)

5
,4

8
,3

5,3

2

5
,7

2
,8

1

3,3

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)

V
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lı 
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8
8

80

M
6

M
6

2 ARABALI KISA PLAKA

58

Merkez� Yağlama S�stem�

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

129,8

143,4

Ø6,5

1.
K

A
D

E
M

E
 =

 L
1

2
.K

A
D

E
M

E
 =

 L
2
 M

a
x 

 =
1
0
4
m

m
M

�n
 =

7
6
m

m

L
R

M
a
x=

2
5
m

m
M

�n
 =

1
6
m

m

4
1

3
8

A B C
Standart Üretim

(�50x110�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�50x110�)�

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

171 Nm

:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

V
�d
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lı 
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Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Ürün Kodu/  : 5.2.03.065145.2.08.2.StrokProduct code

Yük/Load

Moment

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

6200

13500

620

1340

1340

9800

Dinamik/Dynamic

44 L max : 4000 mm 44

6
6

34,5

Ø
1
4

147

4
9

6
6

146 185

5x5x20 KAMA

1
2

8
5

1
7
,2

45

40 40 40

A

B

66x145 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,13 - 0,17 - 0,52 mt/sn
5mm - 20 mm
Ø20-05 / Ø25-05 / Ø20-20 
SCI 25-05  /  FSU 20-20
20 l�k L�neer Ray
20 l�k Dar Yüksek L�neer Araba
0,01 mm
4,42 kg
17,24 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

(�65x145�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�65x145�)�

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)

6
,2

3
,2

3,3

1

6
,4 1
2

8

3

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)

V
�d

a
lı 

M
�l

Ta
h
r�
kl
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�s

te
m
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r
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Linear�Motions�Systems
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4
0

4
0

4
0

2 ARABALI KISA PLAKA

60

Merkez� Yağlama S�stem�

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
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d

B

A
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D

m
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MOTORL
C

4
4

3
4
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M
a
x=
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m
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m
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0
4
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m
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 =

7
6
m

m
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K

A
D

E
M

E
 =
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1

2.
K

A
D

E
M

E
 =

 L
2

A B C
Standart Üretim

(�65x145�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�65x145�)�

164,8

178,4

Ø6,5

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

171 Nm

:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:
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Ürün Kodu/  : 5.2.03.080160.2.09.2.StrokProduct code

(�80x160�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�80x160�)�

44 L max : 4000 mm 44

8
0

33

1
3
,9

160

6
0

8
0

160
185

1
2

1
0
0 1
7
,8

60

45 45 45

60

5x5x20 KAMA

B

C

A

80x160 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,17 - 0,34 - 0,52 - 0,85 mt/sn
5mm - 10mm - 25mm
Ø25-05 / Ø25-10 / Ø20-20 / Ø25-25
FSU 25-05 / FSU 20-20 / FSU 25-25
20 l�k L�neer Ray
20 l�k Dar Yüksek L�neer Araba
0,01 mm
10,93 kg
29,48 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Mz

Fz

My
Fy

Fx

Mx

Yük/Load

Moment

Not: 4 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

9600

18700

840

1870

3200

12300

Dinamik/Dynamic

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI) C (KANAL DETAYI)

1
2
,6

8,6

3,4

6
,7

17,8

4
,2

8,6

9
,4

17,8

4
,2

8,6

9
,4

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
Kremayer D�şl� / Rack and P�n�on
P�nyon D�şl� / P�n�on Gear
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)

V
�d

a
lı 

M
�l
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kl
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Merkez� Yağlama S�stem�

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.
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E
M
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E
M
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A B C
Standart Üretim

(�80x160�)�Compact�Module�with�Screw
�Vidalı�Kompakt�Modül�(�80x160�)�

177,4

191

Ø6,5

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm
Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Tork PEC 120

171 Nm:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm

V
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lı 
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�l
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kl
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100x100 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,17 - 0,34 - 0,52 mt/sn
5mm - 10mm - 20mm
Ø25-05 / Ø25-10 / Ø20-20
SCI 25-05 / FSU 20-20
25 l�k L�neer Ray
25 l�k Gen�ş L�neer Araba
0,01 mm
8,01 kg
18,52 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

My

Fx

Mx

Ürün Kodu/  : 5.2.03.100100.2.08.2.StrokProduct code

Yük/Load

Moment

Not: 2 Arabaya göre değerlendirilmiştir.

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

4700

10870

5740

6400

8220

F

5500

Ø25

3600

8600

3360

4200

7600

4200

Ø20

�Vidalı�Kompakt�Modül�(�100x100�)�
(�100x100�)�Compact�Module�With�Screw

1
2
9
,7

1
0
0

2
8

5
0

100

75

29 L max : 4000 mm

1
0
0

29

1
2
0

345
60

100

3
0

Ø
1
7

5x5x20 KAMA

1
6

A

D

C

B

A (M8 KANAL DETAY) C (M6 KANAL DETAY) D (M6 KANAL DETAY)

6
,4 1
2

3,2

8,2

8,2

17

4 9

B (M8 KANAL DETAY)

8,2

17

4
,3

9
,3 6
,4 1
2

3,2

8,2

Yükleme Değerleri / Upload Values

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem� 

Dinamik/Dynamic

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)

V
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lı 
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.
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Standart Üretim

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

�Vidalı�Kompakt�Modül�(�100x100�)�
(�100x100�)�Compact�Module�With�Screw

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm
Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Tork PEC 120

171 Nm:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm
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Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Ürün Kodu/  : 5.2.04.045090.2.01.1.Strok Product code

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

878

1157

110

70

75

725

Fx

Mx

My
Fy Mz

Fz

A

45

90

4
5

1
4

90

8
5
,5

120

14,5 14,5L max : 1750 mm

0
,6

15

30,5

Ø
1
0

50 50

3
5
,5

3
5
,5

M
6

0,6 mm DÜZLÜK

45X90 (A) Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,1 mt/sn
5 mm
Ø12-05 (Hatve)
RSY-12-05
15 l�k L�neer Ray
15 l�k Dar  L�neer Araba
0,01 mm
1,96 kg
9,27 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Vidalı�Spot�Modül�(�45x90�)�
(�45x90�)�Screw�Spot�Module

A (KANAL DETAYI)
21

1
4
,5

10,2

6

Yükleme Değerleri / Upload Values

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

 Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem� 

Dinamik/Dynamic

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)

V
�d

a
lı 

M
�l

Ta
h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28

95 x 95
FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60
LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

A B C
Standart Üretim
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2
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Vidalı�Spot�Modül�(�45x90�)�
(�45x90�)�Screw�Spot�Module

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

6000 rpm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

Maksimum Tork
171 Nm

:
:
:

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons
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Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



Ürün Kodu/  : 5.2.04.090090.2.02.1.Strok Product code

90x90 (L) Prof�l (Alüm�nyum 6063)
0,12 mt/sn
4mm / 5 mm
Ø16-04  /  Ø16-05 (Hatve)
TRP16-04  /  FSU 16-05
15 l�k L�neer Ray
15 l�k Dar  L�neer Araba
0,01 mm
2,64 kg
11,87 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

878

1157

140

80

95

975

F

F

120

14,5 14,5L max : 2000 mm

0
,6

15

A

45

90

4
5

1
4

90

1
3
0
,5

2
2
,5

30,5

Ø
1
2

50 50

3
5
,5

3
5
,5

M
60,6 mm DÜZLÜK

Vidalı�Spot�Modül�(�90x90�)�
(�90x90�)�Screw�Spot�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
V�dalı M�l / Ball Screw
Somun / Screw Nut
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

Dinamik/Dynamic

(N)

(N)

(N )

(Nm)

(Nm)

(Nm)
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Linear�Motions�Systems

A (KANAL DETAYI)
21

1
4
,5

10,2

6

68

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



A B C
Standart Üretim
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Vidalı�Spot�Modül�(�90x90�)�
(�90x90�)�Screw�Spot�Module

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 Nm

 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70                                              
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

171 Nm

:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons
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Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



L max : Sınırsız Serbest Boy (Ekleme metodu ile) 1919

7,5 165

45 45 45

9
0

45 45 45

9
0

1
6
5

197,5

1
3
6

20

45

90

3
3

Ø12 5x5x20 KAMA

M8

M
8

1
2
3

9
0

1
3
5

A

Ürün Kodu  : 5.4.08.090090.2.03.2.Strok/Product code

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2125

2125

230

1613

1613

90x90 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
138,16 mm
Mod:2  Düz   /   Mod:2  Hel�sel
Mod:2 Z:22 Düz    /    Mod:2 Z:22 Hel�sel
15 l�k L�neer ray
15 - Dar L�neer Araba
0,2 mm
7,75 kg
20,77 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Fx

Mx

My
Fy

Mz

Fz
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Kremayerli�Köprü�Modülü�(�90x90�)�
(�90x90�)�Rack�and�Pinion�Bridge�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
Kremayer D�şl� / Rack and P�n�on
P�nyon D�şl� / P�n�on Gear
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

1480

Dinamik/Dynamic

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

A (KANAL DETAYI)

21

1
4

6

10,2
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



90

197,5

1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

33

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

A B C
Standart Üretim

Kremayerli�Köprü�Modülü�(�90x90�)�
(�90x90�)�Rack�and�Pinion�Bridge�Module

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm
Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Tork PEC 120

171 Nm:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm
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Ø6,5
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90x180 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
3 mt/sn
138,16 mm
Mod:2  Düz   /   Mod:2  Hel�sel
Mod:2 Z:22 Düz    /    Mod:2 Z:20 Hel�sel
20 l�k L�neer ray
20 - Dar L�neer Araba
0,2 mm
16,02 kg
38,33 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

My
Fy

Mz

Fz

Fx

Mx

Ürün Kodu  : 5.4.08.090180.2.03.2.Strok/Product code

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2450

3850

390

1613

2470

Kremayerli�Köprü�Modülü�(�90x180�)�
(�90x180�)�Rack�and�Pinion�Bridge�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch )
Kremayer D�şl� / Rack and P�n�on
P�nyon D�şl� / P�n�on Gear
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

1650

Dinamik/Dynamic
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Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

19,5 L max : Sınırsız Serbest Boy (Ekleme metodu ile) 19,5

2
4
0

220

9
0

9
0

70 45 70

70 45 70

9
0

4
5

45

90

29

19,5

209,5

2
2
5

1
4
0

1
6
0

2
3
0

M8

M8

2
8

Ø15 5x5x20 KAMA

A

A (KANAL DETAYI)

21

1
4

6

10,2
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Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.



1.KADEME = L1  

2.KADEME = L2

209,5

28

Max=25mm
M�n =16mm

LR

Max  =104mm
M�n =76mm

A B C
Standart Üretim

Kremayerli�Köprü�Modülü�(�90x180�)�
(�90x180�)�Rack�and�Pinion�Bridge�Module

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l Bağlantı Ölçüler� / Connect�on D�mens�ons

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Ø
S

Ø
d

B

A

Ø
D

m
a
x

MOTORL
C

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 90                                                   
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

509 Nm
Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Tork PEC 120

171 Nm:
:

Maksimum Tork 6000 rpm:

JM 65 65 10 - 38 120 x 120 85 - 120 90 - 100 65 85 - 120

PEC 120                                                   
(1W -1.5kW - Kullanım için)

88 mm 136 mm
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105,2

120

Ø6,5
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A (KANAL DETAYI)

6
,4

3,2

1
2

8,2

B (KANAL DETAYI)

17

9

8,2

4

Ürün Kodu  : 5.4.08.080080.1.01.2.Strok/Product code

80x80 Prof�l (Alüm�nyum 6063)
4 mt/sn
69,08 mm 
Mod:1  Düz   
Mod:1 Z:22 Düz    
Ø12 Krom Kaplı (0.2 - 0,30 µm) İndüks�yonlu M�l 60-62 HRC h7
RV 201-12 KDD
0,2 mm
4,78 kg
13,84 kg
400 / 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Mz

Fz

Fx

Mx

My
Fy

Yük/Load

Moment

Fx

Fy

Fz

Mx

My

Mz

(N)

(N)

(N)

(Nm)

(Nm)

(Nm)

2100

1880

150

165

175

L max : Sınırsız Serbest Boy (Ekleme metodu ile)14,5 14,5

1
0
7
,5

8
0

4
3

2
0

170 165

2
4Ø12

8

34

80

4540

64

5
0

1
4
0

6
4

M
8

M
5

1
0
7
,5

1
0
1

7,5

A

B

Kremayerli�Modül�(�80x80�)�
(�80x80�)�Rack�and�Pin�Module

Yükleme Değerleri / Upload Values

Gövde / Body 
Hareket Hızı / Movement Speed 
1 Turda Aldığı Yol (hatve) / Movement D�stance Per Tour (p�tch)
Kremayer D�şl� / Rack and P�n�on
P�nyon D�şl� / P�n�on Gear
L�neer Ray / L�near Ra�l
L�neer Araba  / L�near Block
Poz�syon Konumlama Hassas�yet� / Pos�t�on�ng Accuracy
Ağırlık 0 Strok / Bas�c We�ght W�th Zero Strok
Ağırlık 1000 mm / We�ght 1000mm Stroke

  Automat�on Control SystemOtomasyon K /ontrol S�stem�

;
;
;
;
;
;
;
;
;
;
;

Tekn�k Detay / Techn�cal Deta�ls

Tekn�k Özell�kler / Techn�cal Spec�f�cat�ons

780

Dinamik/Dynamic

  
 K

re
m

a
ye

r
Ta

h
r�
kl

� S
�s

te
m

le
r

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

74

Not: Çalışma hassas�yet�ne göre Asenkron, Step, İnd�ks�yon vb. motorlarla tahr�k ed�leb�lmekted�r.
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A B C
Standart Üretim

Kremayerli�Modül�(�80x80�)�
(�80x80�)�Rack�and�Pin�Module

Redüktör Bağlantı Detayı / Reducer Connect�on Deta�l

Kapl�n ve Flanş Seç�m� / Coupl�ng & Flange Select�on Akuplasyon Çeş�tler� / Types of Acupulat�on

Tahr�k Yönü Seçenekler� / Dr�ve D�rect�on Opt�ons

Uygulamalar / Appl�cat�ons

JM 40
KAPLİN Ød

40
ØS

8 - 22

JM 55 55 8 - 28 95 x 95

FLANŞ A B ØDmax

80 - 95 94 - 104 60

LC

70 - 95

85x 85 65 - 85 80 - 90 47 65 - 85

L1 L2 SESAME REDÜKTÖR TİPİ

PEC 70
(400W Kullanım için)

64 mm 92 mm

PEC 90
(750W -1kW - Kullanım için)

75 mm 115 mm

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

79 NmMaksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

:
:

Maksimum Devir 6000 rpm:

Ø
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Motor Bağlantı Detayı / Motor Connect�on Deta�l



M
o
d
ü
l

E
k�

p
m

a
n
la

rı

W

A

H
1

E

R d1

d2

CF

d2

L1

L4

L

L2 L3 L3 L3 L2

L2 L2

d2H

H H1 d2 d1 E A R W

80 x 80 - 64 x 64
  Modül Bağlantı Parçası 19,8 1 6,5 10,5 0,5 6 0,5 20

100 x 100
  Modül Bağlantı Parçası

30,3 1 6,5 10,5 0,5 6 0,5 20

22,9 1 6,5 10,5 - 5,5 0,5 20
45 x 45

 Modül Bağlantı Parçası

80 x160
 Modül Bağlantı Parçası

14,3 1 6,5 10,5 0,5 6 0,5 20

C L

12,5

12,5

12,5

12,5

-

85

85

160

L1 L2

-

160

-

-

L3

45

45

-

-

12,5

12,5

12,5

12,5

L4

60

60

60

60

F

2,5

2,5

2,5

2,5

MODELKOD

14,5 1 6,5 10,5 0,5 6 0,5 20
65 x 145

 Modül Bağlantı Parçası

50 x110
 Modül Bağlantı Parçası 10,5 1 6,5 10,5 0,5 6 0,5 20

12,5

12,5

-

- 60

145

-

4012,5

10 40

-

2,5

2,57.26.065145.000000.00.10

7.26.100100.000000.00.10

7.26.080064.000000.00.10

7.26.080160.000000.00.10

7.26.045045.000000.00.10

7.26.050110.000000.00.10

Modül�Bağlantı�Parçası
Module�Connector

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Kullanım Yeri Using Area

Modüllerde bulunan T kanallar kullanılarak, tırnak

bağlantı parçası yardımıyla başka b�r modüle

veya plakaya oldukça prat�k bağlantı �mkanı sunan

b�r ek�pmandır.

It �s a p�ece of equ�pment that prov�des a very

pract�cal connect�on to another module or plate

by us�ng the T-slots �n the modules.

76



h ØD k W A L

218 8,5 18 170 110 30

218 8,5 18 210 110 60

218 8,5 18 210 132 75

218 6,5 18 170 140 60

KOD

7.26.080064.000000.01.10

7.26.080160.080080.01.10

7.26.100100.000000.01.10

7.26.080160.000000.01.10

Bağlantı Yer�

80x80 - 64x64
Modül Eksen Bağlantı

80x80 - 80x160
Modül Eksen Bağlantı

100x100 - 100x100
Modül Köprülü
Eksen Bağlantı

80x160 - 80x80
Modül 3 Eksen Balantı

M
o
d
ü
l

E
k�

p
m

a
n
la

rı

k

A

L

W

Ø
D

h

Modül�Eksen�Bağlantı
Module�Axis�Connection

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

Kullanım Yeri Using Area

Monoblok alüm�nyum döküm malzemeden �mal  ed�lm�ş

“İk� eksen bağlantı parçası”, modüller�n�z�n gönyes�nde

ve r�j�t olarak b�rb�r�ne bağlantısını sağlar. Döküm gövdes�

ve federl� yapısı t�treş�mler� sönümler. İk� ayrı plakanın

c�vata �le b�rleşt�r�lmes� �le elde ed�len bu s�stem  �şç�l�k,

zaman ve mal�yetten tasarruf sağlar.

The 'two-ax�s connect�on p�ece' made of monobloc

alum�num d�e-cast mater�al enables the r�g�d connect�on

of your modules �n the square.cast�ng body and federated

structure dampens v�brat�ons. Th�s system obta�ned by

jo�n�ng two separate plates w�th bolts; labor, t�me and cost

sav�ngs.

77



Triger�Kafa�Kapakları
Timer�Head�Covers

38x50 Kapak

64x64 Kapak

80x80 Kapak

100x100 Kapak

YENİ

A

M

A
1

B1

B

M

A
1

B1

38x50 Tr�ger Kafa Del�kl�5.1.2.038050.4260.03

KOD ÜRÜN ADI A

58

B

48

A1 B1 M

37,5 37,5 4

38x50 Tr�ger Kafa M�ll�

64x64 Tr�ger Kafa Del�kl�

64x64 Tr�ger Kafa M�ll�

80x80 Tr�ger Kafa Tahr�k Del�kl�

80x80 Tr�ger Kafa Tahr�k M�ll�

100x100 Tr�ger Kafa Del�kl�

100x100 Tr�ger Kafa M�ll�

5.1.2.038050.4260.04

5.1.2.064064.0015.04

5.1.2.080080.0020.03

5.1.2.080080.0020.04

5.1.2.090180.0203.03

5.1.2.090180.0203.04

58

82,5

82,5

84

84

98

98

48

64

64

84

84

98

98

37,5

45

45

64

64

71

71

37,5

54

54

64

64

71

71

4

5

5

5

5

6

6

5.1.2.064064.0015.03

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

M
o
d
ü
l

E
k�

p
m

a
n
la

rı

78



Tek�Eksen�Otomasyon�Panosu
Single�Axial�Automation�

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

İki�Eksen�Otomasyon�Panosu
Double�Axial�Automation�Panel�

Doğrusal�Hareket�Sistemleri
Linear�Motions�Systems

3
5

0

350 307,1

146,4

3
8

5

385 337,8

161

YENİ

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- 3000rpm motorlar sayes�nde adımları hızlı tamamlayab�lme

1- Fast complet�on of steps thanks to 3000rpm motors

2- Kolay HMI ara yüzü �le rahat kullanım

2- Comfortable use w�th easy HMI �nterface

3- Adımlar arasında zamansal veya kontaklarla bekleme hareket etme

3- Wa�t�ng w�th temporal and  contact between steps 

4- Tek eksen s�stemde �sten�len adım aralığında �şlem yapab�lme

4- Ab�l�ty to process step �ntervals �n a s�ngle ax�s system

5- Sürekl� çalışma modu sayes�nde aynı �şlem� �sten�len m�ktarda tekrarlama

5- Repeat the same operat�on �n the des�red amount thanks to the cont�nuous operat�ng mode

6- Her adımda farklı komb�nasyon �şlem �zn� vereb�lme

6- Ab�l�ty to allow d�fferent comb�nat�ons for each step

7- Yüksek kab�l�yetl� servolar sayes�nde t�treş�ms�z ver�ml� hareketler

7- Eff�c�ent v�brat�on-free movements thanks to h�ghly capable servos

Tekn�k Özell�kler

Tekn�k Özell�kler

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- 3000rpm motorlar sayes�nde adımları hızlı tamamlayab�lme

1- Fast complet�on of steps thanks to 3000rpm motors

2- Kolay HMI ara yüzü �le rahat kullanım

2- Comfortable use w�th easy HMI �nterface

3- Adımlar arasında zamansal veya kontaklarla bekleme hareket etme

3- Wa�t�ng w�th temporal and  contact between steps 

4- İk� eksen s�stemde �sten�len adım aralığında �şlem yapab�lme

4- Two-ax�s system able to operate �n the des�red step range

5- Sürekl� çalışma modu sayes�nde aynı �şlem� �sten�len m�ktarda tekrarlama

5- Repeat the same operat�on �n the des�red amount thanks to the cont�nuous operat�ng mode

6- Her adımda farklı komb�nasyon �şlem �zn� vereb�lme

6- Ab�l�ty to allow d�fferent comb�nat�ons for each step

7- Yüksek kab�l�yetl� servolar sayes�nde t�treş�ms�z ver�ml� hareketler

7- Eff�c�ent v�brat�on-free movements thanks to h�ghly capable servos

YENİ
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3 Eksen CNC Tezgahı

Mob�lya-Ahşap İşleme CNC Tezgahı
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CNC�Router CNC�Tezgah�Uygulamaları
CNC�Bench�Applications

3 Ax�al CNC Bench 

Furn�ture-wood Process�ng CNC Mach�ne Bench 
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GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- 15'l�k L�neer ray ve dört adet b�lyalı araba

2- 15 L�near ra�l and 4 p�ece l�near block

3- Ø16-05 B�lyalı v�dalı m�l tahr�k 

3- Ø16-05 ball bear�ng ball screw dr�ve

4- Hassas Alüm�nyum Konstrüks�yon gövde ve modül s�stem�

4- Prec�s�on alum�num construct�on Body and module system

5- DKZM-15  Z-Eksen modülü

5- DKZM -15 z -ax�al module

6- Ops�yonel üç eksen  motor  akuplasyonu  (servo / step)

6- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step)

7- 22,5x180 T kanallı alüm�nyum tabla 

7- 22,5x180 T slot nut alum�num tray 

S-CNC-RV1 / RV2 / RV3

 S-CNC-LV1 / LV2 / LV3

MODEL X Y Z

S-CNC-RV1

S-CNC-RV2

S-CNC-RV3

350 mm 350 mm

350 mm500 mm

500 mm

100 mm

100 mm

Çalışma Alanları

530 mm 100 mm

5.9.1.1.0350.0350.0100

KOD

5.9.1.1.0500.0350.0100

5.9.1.1.0500.0530.0100

MODEL X Y Z

S-CNC-LV1

S-CNC-LV2

S-CNC-LV3

350 mm 350 mm

350 mm500 mm

500 mm 470 mm

100 mm

100 mm

100 mm

Çalışma Alanları

5.9.1.2.0350.0350.0100

KOD

5.9.1.2.0500.0350.0100

5.9.1.2.0500.0470.0100
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CNC�Router Mini�CNC�Router�Şase
Mini�Cnc�Router�Chassis

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- Ø16 İndüks�yonlu kromlu m�l ve dört adet l�neer rulman

2- Ø16 hardened chrome shaft and 4 p�ece l�near bear�ng 

3- Ø16-05 B�lyalı v�dalı m�l tahr�k 

3- Ø16-05 ball bear�ng ball screw dr�ve

4- Hassas Alüm�nyum Konstrüks�yon gövde ve modül s�stem�

4- Prec�s�on alum�num construct�on Body and module system

5- DKZM-16  Z-Eksen modülü

5- DKZM -16 Z-ax�al module

6- Ops�yonel üç eksen  motor  akuplasyonu  (servo / step)

6- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step)

7- 15x120 T kanallı alüm�nyum tabla 

7- 15x120 T slot nut alum�num tray 

* Yapmış olduğunuz tasarımlara mekan�k ürünler ver�lmekted�r.

* Mechan�cal products are prov�ded to your des�gns.
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MODEL X Y Z

M-CNC-RV2

1000 mm 1000 mm

1000 mm1500 mm

150 mm

150 mm

Çalışma Alanları

M-CNC-RV15.9.2.1.1000.1000.0150

KOD

5.9.2.1.1500.1000.0150

M-CNC-RV3

M-CNC-RV4

1000 mm

1540 mm

2100 mm

2100 mm

150 mm

150 mm

5.9.2.1.2100.1000.0150

5.9.2.1.2100.1500.0150

MODEL X Y Z

M-CNC-KR2

1500 mm 1045 mm

1000 mm2100 mm

150 mm

150 mm

Çalışma Alanları

M-CNC-KR15.9.2.2.1500.1000.0150

KOD

5.9.2.2.2100.1000.0150

M-CNC-KR3 1585 mm2100 mm 150 mm5.9.2.2.2100.1500.0150

M-CNC-KR1 / KR2 

M-CNC-RV1 / RV2

CNC�Router Orta�Boy�CNC�Router�Şase
Medium�Cnc�Router�Chassis

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- 20'l�k L�neer ray ve dört adet b�lyalı araba

2- 20 L�near ra�l and 4 p�ece l�near block

3- Ø25-10 B�lyalı v�dalı m�l tahr�k (X Eksen�)

3- Ø25-10 ball bear�ng ball screw dr�ve (X Ax�al)

4- Hassas , r�j�t  Alüm�nyum Konstrüks�yon gövde ve modül s�stem�

4- Prec�s�on, r�g�d alum�num construct�on Body and module system

5- DKZM-15  Z-Eksen modülü

5- DKZM -15 z -ax�al module

6- Ops�yonel üç eksen  motor  akuplasyonu  (servo / step)

6- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step)

7- 22,5x180 T kanallı alüm�nyum tabla 

7- 22,5x180 T slot nut alum�num tray 

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- Özel uygulamalar �ç�n ortası boş havuz şekl�nde 

    şase tasarımı (plat�na kes�m, lazer kes�m, su jet�)

2- Center-shaped chass�s des�gn for spec�al appl�cat�ons

     (plat�na cut, laser cut, water jet cut)

3- 20'l�k L�neer ray ve dört adet b�lyalı araba

3- 20 L�near ra�l and 4 p�ece l�near block

4- Mod 1,5 Kremayer / Z22 P�nyon d�şl� tahr�k (X -Y Eksen�)

4- Mod 1,5 gear rack / z 22 p�n�on (x/y ax�al)

5- DKZM-20  Z-Eksen modülü

5- DKZM -20 Z-Ax�al module

6- Hassas , r�j�t  Alüm�nyum Konstrüks�yon gövde ve modül s�stem�

6- Prec�s�on, r�g�d alum�num construct�on Body and module system

7- Ops�yonel üç eksen motor akuplasyonu  (servo/step)

7- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step)

8- Ops�yonel 22,5x180 T kanallı alüm�nyum tabla 

8- Opt�onal 22,5x180 T slot nut alum�num tray 
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* Yapmış olduğunuz tasarımlara mekan�k ürünler ver�lmekted�r.

* Mechan�cal products are prov�ded to your des�gns.
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MODEL X Y Z

L-CNC-KR1

L-CNC-KR2

3000 mm 1560 mm

2100 mm4000 mm

200 mm

200 mm

Çalışma Alanları

5.9.3.1.3000.1500.0200

KOD

5.9.3.1.4000.2100.0200

200 mm

200 mm

L-CNC-KR3

L-CNC-KR4

2100 mm

4080 mm

6000 mm

6000 mm

5.9.3.1.6000.2100.0200

5.9.3.1.6000.4000.0200

MODEL X Y Z

L-CNC-CL1

L-CNC-CL2

3000 mm 1500 mm

2100 mm4000 mm

200 mm

200 mm

Çalışma Alanları

5.9.3.2.3000.1500.0200

KOD

5.9.3.2.4000.2100.0200

200 mm

200 mm

L-CNC-CL3

L-CNC-CL4

2100 mm

4000 mm

6000 mm

6000 mm

5.9.3.2.6000.2100.0200

5.9.3.2.6000.4000.0200

L-CNC- KR1 / KR2

L-CNC-CL1 / CL2 

* Yapmış olduğunuz tasarımlara mekan�k ürünler ver�lmekted�r.

* Mechan�cal products are prov�ded to your des�gns.

CNC�Router Büyük�Boy�CNC�Router�Şase
Large�Size�Cnc�Router�Chassis

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- 20'l�k L�neer ray ve dört adet b�lyalı araba

2- 20 L�near ra�l and 4 p�ece l�near block

3- Mod 2 Kremayer/p�nyon d�şl� tahr�k (X-Y Eksenl�)

3- Mod 2 rack / p�n�on (X-Y Ax�al)  

4- Hassas , r�j�t  Alüm�nyum Konstrüks�yon gövde ve modül s�stem�

4- Prec�s�on, r�g�d alum�num construct�on Body and module system

5- DKZM-20  Z-Eksen modülü

5- DKZM -20 Z -Ax�al module

6- Ops�yonel üç eksen  motor  akuplasyonu  (servo / step)

6- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step)

7- 22,5x180 T kanallı alüm�nyum tabla 

7- 22,5x180 T slot nut alum�num tray 

GENEL ÖZELLİKLER  / GENERAL FEATURES:

1- Ahşap,plast�k,pleks�glas,alüm�nyum, strafor....v.s  �şleme özell�ğ�

1- Wood, plast�c, plex�glass, alum�num, styrofoam, etc.

2- Özel uygulamalar �ç�n ortası boş havuz şekl�nde 

    şase tasarımı (plat�na kes�m, lazer kes�m, su jet�)

2- Center-shaped chass�s des�gn for spec�al appl�cat�ons

     (plat�na cut, laser cut, water jet cut)

3- L�neer ray ve dört adet b�lyalı araba

3- L�near ra�l and 4 p�ece l�near block

4- Kremayer/p�nyon d�şl� tahr�k

4- Rack / p�n�on gear dr�ve

5- Sağlam ve  r�j�t  çel�k Konstrüks�yon gövde

5- Robust and r�g�d steel construct�on Body 

6- DKZM-20  Z-Eksen modülü

6- DKZM -20 Z-Ax�al module

7- Ops�yonel üç eksen motor akuplasyonu  (servo/step)

7- Opt�onal 3 ax�s motor coupl�ng (servo/step) C
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TRİGER KAYIŞLI SİSTEMLERDE YAĞLAMA

84

3-

1- Modüllerin üst plakasında bulunan yağlama 

glasörlüğüne gres pompası takılarak yağlama yaptırılır.

2- İndüksiyonlu millere ince yağ ile yağlama yapılarak 

modüle ileri geri hareket yaptırılıp makaralarında 

yağlanması sağlanır.

5- Modül üzerinde görünen cıvatalar bakım planında 

belirtilen peryotlarda sıkılarak boşluğu alınır.

Gress pompası yardımı ile lineer arabaların glasörlük 

kısmına gres yağı sıkılarak modüle tekrar ileri geri 

hareket yaptırılır.

Siper saçlı ve keçeli sistemlerde keçe yuvasına yağ 

sıkılır. Keçe yağı indüksiyonlu millere ve rulmana 

aktarır

4-

BAKIM TALİMATI

24 Saat

12 Saat

8 Saat

PERİYODİK BAKIM PLANI

Bakım Periyodu

Ayda 1

2 Ayda 1

4 Ayda 1

Günlük Kullanım Süresi

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Standart 

Uygulamalarda 

Kullanılacak Yağlar 

1mt/sn altında

Yüksek Hızlarda 

Kullanılabilir Yağlar 

1mt/sn üstünde

Yüzey veya 

İndüksiyonlu Mil 

Yağı

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP1

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP2

S
ıv

ı 
Y
a
ğ

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

3-

1- Lubrication on the top plate of the modules lubrication

is done by attaching a grease pump to the grease cup.

2- By lubricating the induction shafts with thin oil the

module is moved back and forth and lubrication

is provided.

5- The bolts seems on the module are in the maintenance

plan. The gap is removed by tightening in the specified

periods.

With the help of the gress pump, the glazing of linear

cars back and forth to the module by spraying grease

movement is made.
Oil in the seal slot in shielded and felt systems

tightened. Seal oil to induction shafts and bearing

transfers.

4-

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

24 hours

24 hours

8 hours

PERIODIC MAINTENANCE PLAN

Maintenance Period

1 per month

1 per in 2 months

1 per in 4 months

Daily Usage Time

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Oils to be used in

standard applications

under the 1mt /sn

Oils to be used

at high speed

up to 1 mt/sn

Surface or

induction

shaft oil

G
re

a
s

Supergres 

EP1

G
re

a
s

Supergres 

EP2

L
iq

u
id

 O
il

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

LUBRICATION IN TRIGER BELT SYSTEMS

Sistemlerin maksimum verim ile uzun yıllar çalışması için yukarıda ki tablolarda gösterildiği sekilde yağlama ve bakım talimatlarının düzenli olarak uygulanması gerekmektedir.

In order for the systems to operate at maximum efficiency for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.
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VİDALI MİLLİ SİSTEMLERDE YAĞLAMA
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LUBRICATION IN BALL SCREW SYSTEMS 

3-

1- Modüllerin üst plakasında bulunan yağlama 

glasörlüğüne gres pompası takılarak yağlama yaptırılır.

2- İndüksiyonlu millere ince yağ ile yağlama yapılarak 

modüle ileri geri hareket yaptırılıp makaralarında 

yağlanması sağlanır.

5- Modül üzerinde görünen cıvatalar bakım planında 

belirtilen peryotlarda sıkılarak boşluğu alınır.

Gress pompası yardımı ile lineer arabaların glasörlük 

kısmına gres yağı sıkılarak modüle tekrar ileri geri 

hareket yaptırılır.

Siper saçlı ve keçeli sistemlerde keçe yuvasına yağ 

sıkılır. Keçe yağı indüksiyonlu millere ve rulmana 

aktarır

4-

BAKIM TALİMATI

24 Saat

12 Saat

8 Saat

PERİYODİK BAKIM PLANI

Bakım Periyodu

Ayda 1

2 Ayda 1

4 Ayda 1

Günlük Kullanım Süresi

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Standart 

Uygulamalarda 

Kullanılacak Yağlar 

1mt/sn altında

Yüksek Hızlarda 

Kullanılabilir Yağlar 

1mt/sn üstünde

Yüzey veya 

İndüksiyonlu Mil 

Yağı

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP1

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP2

S
ıv

ı 
Y
a
ğ

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

3-

1- Lubrication on the top plate of the modules lubrication

is done by attaching a grease pump to the grease cup.

2- By lubricating the induction shafts with thin oil the

module is moved back and forth and lubrication

is provided.

5- The bolts seems on the module are in the maintenance

plan. The gap is removed by tightening in the specified

periods.

With the help of the gress pump, the glazing of linear

cars back and forth to the module by spraying grease

movement is made.
Oil in the seal slot in shielded and felt systems

tightened. Seal oil to induction shafts and bearing

transfers.

4-

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

24 hours

24 hours

8 hours

PERIODIC MAINTENANCE PLAN

Maintenance Period

1 per month

1 per in 2 months

1 per in 4 months

Daily Usage Time

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Oils to be used in

standard applications

under the 1mt /sn

Oils to be used

at high speed

up to 1 mt/sn

Surface or

induction

shaft oil

G
re

a
s

Supergres 

EP1

G
re

a
s

Supergres 

EP2

L
iq

u
id

 O
il

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

Sistemlerin maksimum verim ile uzun yıllar çalışması için yukarıda ki tablolarda gösterildiği sekilde yağlama ve bakım talimatlarının düzenli olarak uygulanması gerekmektedir.

In order for the systems to operate at maximum efficiency for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.



KREMAYERLİ SİSTEMLERDE YAĞLAMA
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LUBRICATION IN RACK SYSTEMS 

3-

1- Modüllerin üst plakasında bulunan yağlama 

glasörlüğüne gres pompası takılarak yağlama yaptırılır.

2- İndüksiyonlu millere ince yağ ile yağlama yapılarak 

modüle ileri geri hareket yaptırılıp makaralarında 

yağlanması sağlanır.

5- Modül üzerinde görünen cıvatalar bakım planında 

belirtilen peryotlarda sıkılarak boşluğu alınır.

Gress pompası yardımı ile lineer arabaların glasörlük 

kısmına gres yağı sıkılarak modüle tekrar ileri geri 

hareket yaptırılır.

Siper saçlı ve keçeli sistemlerde keçe yuvasına yağ 

sıkılır. Keçe yağı indüksiyonlu millere ve rulmana 

aktarır

4-

BAKIM TALİMATI

24 Saat

12 Saat

8 Saat

PERİYODİK BAKIM PLANI

Bakım Periyodu

Ayda 1

2 Ayda 1

4 Ayda 1

Günlük Kullanım Süresi

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Standart 

Uygulamalarda 

Kullanılacak Yağlar 

1mt/sn altında

Yüksek Hızlarda 

Kullanılabilir Yağlar 

1mt/sn üstünde

Yüzey veya 

İndüksiyonlu Mil 

Yağı

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP1

G
re

s 
Y
a
ğ

ı Supergres 

EP2

S
ıv

ı 
Y
a
ğ

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

3-

1- Lubrication on the top plate of the modules lubrication

is done by attaching a grease pump to the grease cup.

2- By lubricating the induction shafts with thin oil the

module is moved back and forth and lubrication

is provided.

5- The bolts seems on the module are in the maintenance

plan. The gap is removed by tightening in the specified

periods.

With the help of the gress pump, the glazing of linear

cars back and forth to the module by spraying grease

movement is made.
Oil in the seal slot in shielded and felt systems

tightened. Seal oil to induction shafts and bearing

transfers.

4-

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

24 hours

24 hours

8 hours

PERIODIC MAINTENANCE PLAN

Maintenance Period

1 per month

1 per in 2 months

1 per in 4 months

Daily Usage Time

Neogrease 

LS2

Mobile 

DTE Oil 

Light

Oils to be used in

standard applications

under the 1mt /sn

Oils to be used

at high speed

up to 1 mt/sn

Surface or

induction

shaft oil

G
re

a
s

Supergres 

EP1

G
re

a
s

Supergres 

EP2

L
iq

u
id

 O
il

Vactra 

No2S 

Neogrease 

LH1

Sistemlerin maksimum verim ile uzun yıllar çalışması için yukarıda ki tablolarda gösterildiği sekilde yağlama ve bakım talimatlarının düzenli olarak uygulanması gerekmektedir.

In order for the systems to operate at maximum efficiency for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.
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PROTECTION AND TRANSPORT IN LINEAR MOTION SYSTEMS

Körük uygulamaları sayesinde, lineer hareket sistemleri  (talaş, partikül vb.) dış etkenlere karşı korunmuş olup daha az bakım gerektirirler. Uygulama tipine ve bulunduğu ortam 

koşullarına göre körük tipi ve özellikleri belirlenir. 

Körük uygulaması yapılabilen modüllerimizi görmek için sayfa 2 modül seçim tablosuna bakınız.

Thanks to the bellows applications, linear motion systems are protected at the maximum level and require less maintenance. The bellows type is determined according to the type of

application and the environment conditions of the application. Thank to the bellows the life of linear system is extended.

Please see page 2 module selection table for modules that can be applied bellows application.

Körük Uygulama
Bellow appl�ca�ton

Keçeli Kapalı Siper Uygulama

Felt closed application

Blok arabalarının bu tipleri sayesinde manuel sistemlerin mil ve rulman gibi yataklama kısımları dış etkenlere karşı korunmuş olur. Sistemin bakımını kolaylaşarak kullanım ömrünü uzatır.

Thankstotheese sealed closed systems, the bearing and blocks part of the manuel systems are protected against external factors. This systems is easer to maintain and usage life will

be longer.

Taşıma Kutuları

Transport boxes

Lineer hareket sistemleri, sevkiyat aşamasında dış etkenlerden korunması için sandıklanarak sevk edilmektedir.

We ship our modules in crates produced in product-specific dimensions for the production of safe transfer of our modules in national and international shipping.
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         Bu teknik katalogda yer alan veriler, bilimsel ve pratik bilgilerimize dayanmaktadır. Ürünün nerede ve nasıl kullanılacağı ile ilgili teknik ekibimize danışılmadan

ve bundan dolayı hatalı kullanımlardan dolayı oluşabilecek sonuçlardan Doğuş Kalıp Metal ve Form San. Dış. Tic. Ltd. Şti. sorumlu tutulamaz. Ürünümüzün doğru

şekilde uygulanması sorumluluğu kullanıcıya aittir. Firmamız sadece ürün kalitesinden sorumludur. Bu katalog bir önceki katalogda yer alan bilgileri geçersiz

kılmaktadır. Katalogda yer alan bilgilerin güncel ve geçerli olduğunun kontrol edilmesi zaruridir. Firmamız haber vermeksizin bu katalogdaki her türlü bilgi ve içerik

detayında değişiklik yapma hakkına sahiptir.                                                                                                                                   .

       Bu katalogda belirtilen tüm çizim, fotoğraf, tasarım ve görsel öğeler Doğuş Kalıp'a aittir ve izinsiz olarak kullanılamaz. Telif ve mülkiyet hakları saklı kalmak

koşulu ile kişisel ve ticari olmayan kullanım amacıyla bu katalog olanaklarından yararlanılabilir. Uluslararası telif hakları ve ticari malzeme kanunlarına aykırı kullananlar

hakkında yasal takibat yapma hakkı saklıdır.
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         Bu teknik katalogda yer alan veriler, bilimsel ve pratik bilgilerimize dayanmaktadır. Ürünün nerede ve nasıl kullanılacağı ile ilgili teknik ekibimize danışılmadan

ve bundan dolayı hatalı kullanımlardan dolayı oluşabilecek sonuçlardan Doğuş Kalıp Metal ve Form San. Dış. Tic. Ltd. Şti. sorumlu tutulamaz. Ürünümüzün doğru

şekilde uygulanması sorumluluğu kullanıcıya aittir. Firmamız sadece ürün kalitesinden sorumludur. Bu katalog bir önceki katalogda yer alan bilgileri geçersiz

kılmaktadır. Katalogda yer alan bilgilerin güncel ve geçerli olduğunun kontrol edilmesi zaruridir. Firmamız haber vermeksizin bu katalogdaki her türlü bilgi ve içerik

detayında değişiklik yapma hakkına sahiptir.                                                                                                                                   .

       Bu katalogda belirtilen tüm çizim, fotoğraf, tasarım ve görsel öğeler Doğuş Kalıp'a aittir ve izinsiz olarak kullanılamaz. Telif ve mülkiyet hakları saklı kalmak

koşulu ile kişisel ve ticari olmayan kullanım amacıyla bu katalog olanaklarından yararlanılabilir. Uluslararası telif hakları ve ticari malzeme kanunlarına aykırı kullananlar

hakkında yasal takibat yapma hakkı saklıdır.
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