DOGRUSAI HAREKET SISTEML ER}

Mekatronik Robotik Makina

TahriklitYataklamalar
EksenellHareketler:

Rozisyon Konumlamalari



Yurt Disi Temsilciliklerimiz. / Our Overseas Agents.

LITHUANIA

Uab Elega

+370 5 2715444

+370 5 2715445
lithuania@doguskalip.com.tr
www.elega.lt

BULGARIA

TechnoKom Co LTD.

+359 32 965 088

+359 32 965 099
bulgaria@doguskalip.com.tr
www.technokom.bg

Yurt i¢i Temsilciliklerimiz. / Our Domestic Agents

ANKARA

Sankaya Makina Otomasyon
(0312) 394 42 07

(0312) 394 42 07
ankara@doguskalip.com.tr

KAYSERI

Sancak Teknik Paslanmaz
(0352) 311 51 70

(0352) 311 51 80
satis@sancakpaslanmaz.com.tr

GERMANY
Léwen-Mechanik GMBH
+49 30 55126014

+49 178 1632901
germany@doguskalip.com.tr
info@loewen-mechanik.de
www.loewen-mechanik.de

CZECH REPUBLIC
Logiman S.R.O
+00420 603 230 059
+00420 603 230 059

czechrepublic@doguskalip.com.tr

mandik@logiman.cz
www.logiman.cz

CERKEZKQOY

Trakya Endustri

(0282) 726 90 45

(0282) 726 24 02
tekirdag@doguskalip.com.tr

MERSIN

Mutlu Han Proje Danis. Bil. Miih.

(0324) 359 22 32
(0324) 359 22 32
mersin@doguskalip.com.tr

TEMSILCILIKLERIMIZ / OUR AGENTS

ISRAEL

Gazi Industries LTD.
+972 0 46385165

+972 0 46385165
israel@doguskalip.com.tr
www.gindustries-Iltd.com

GREECE

Meimaridis Bros O.E.

+30 23310 23342

+30 23310 67869
greece@doguskalip.com.tr
www.aluminium-profile.gr

ESKISEHIR

Alpan Hidrolik

(0222) 228 23 45/46

(0222) 228 23 45
eskisehir@doguskalip.com.tr

RIZE

Pozitif Endustriyel Uriinleri
(0464) 217 27 14

(0464) 217 27 14
rize@doguskalip.com.tr

TUNISIA

Alutek

+216 71 381 457
tunisia@doguskalip.com.tr

KONYA

Pinyon Makine Ekipmanlari
(0332) 502 02 35

(0332) 502 02 36
konya@doguskalip.com.tr

GAZIANTEP

Marmara Teknik Hidrolik Pnématik Makine

(0342) 231 58 58
(0342) 231 58 57
gaziantep@doguskalip.com.tr
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Firma Profili

1994 yilinda ¢aligma hayatina baslayan firmamiz Dogus Kalip Metal ve Form San. Tic. Ltd. S$ti.

Cesitli sektorlere kesme, sivama ve prograsif kaliplarin yapimi ile ismini duyurarak 1998 yilindan itibaren imalat ve
yedek parga tiretim ¢aligmalarinda bulunarak tecriibe ve birikimlerini gelistirmistir.

2002 yilindan sonra Konvey6r ve Otomasyon Sistemleri ile ilgili Endiistriyel tirtinler alaninda Aliiminyum Sigma
Profiller, Baglant1 Elemanlart ve Aksesuarlarinin tiretimlerine baglamistir.

Daha 6nce yurtdisindan getirilen bir cok yerli tiretimi yapilamayan ekipmanlarin tiretimini de gerceklestirerek ulusal
is glicimiize 6nemli kazanimlar saglamistir.

2006 yilindan itibaren Dogrusal Hareket Sistemleri ile ¢ok eksenli hareket tiniteleri ile ilgili ¢alismalara yonelip Diinya
klasmanindaki teknolojik sistemlerin yapimini kendi 6z kaynaklartyla gerceklestirmistir.

Giintimiizde gelisen siiregte goriilmektedir ki tiretim ve imalat sanayisinde en ileri teknolojik sistemler ve yeni gelistirilen
rtinler kullanarak hem kalite hem de hiz konusunda biiyiik bir yaris yapilmaktadir.

Dogus Kalip olarak seri tiretimlerde kullanilan mekatronik ve otomasyon teknolojisi uygulamalar: ve bu alandaki
malzemelerin {iretim ve ar-ge faaliyetleri ile bu yarista tilkemizin yerini almasinda katkida bulunmaktan dolay1 kivang
duymaktay1z.

Sektoriimiiziin ihtiyact olan sistem ve ekipmanlarin imalatini gergeklestirmek iizere genisleyen kadromuz ve alt yapimiz
ile bu alanda ¢aligmalarimizi yogunlastirmayi hedef segtik. Her gegen giin artan tirtin portfoyiimiiz ile teknik alanlarda
faaliyet gosteren bircok iiretici firmaya partnerlik yapmaktay1z.

Son yillarda sube ve bayilesme siireglerini tamamlayip iilkemizin bir¢ok bolgesinde yakindan hizmet veren Dogus Kalip
yurt dist pazarlarina acilma calismalarina devam etmektedir.

Yiiklendigimiz sorumlulugun bilincinde olarak sizlerle 6ntimiizdeki siirecte bir arada olmak ve ¢alismalarinizdaki
basarilarinizda katkida bulunmak dilegiyle.

Giiclu
Stok
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Company Profile

Dogus Kalip Metal ve Form San. Tic. Ltd. Sti which started business in 1994 and made name by manufacturing cutting
and plastering mould, progressive mould for different sectors, has improved its experience by carrying out activities in
production and spare part manufacturing since 1998.

Dogus Kalip has started producing Aluminium Industrial Profiles, fastening-connecting parts and their accessories on
conveying and automation systems after 2002.

1t has contributed to national labour force by manufacturing the equipments which were imported products.

Since 2006, Dogus Kalip has focused on research and development on linear motion systems and multi-axis motion
systems and produced world-ranking technological systems by using its own resources.

Today, there is a great competition in both quality and speed by using cutting-edge technological systems and newly
developed products in production process and manufacturing industries .

Dogus Kalip is a manufacturer of the products which used in serial manufacturing of mechatronics and automation
technology applications. We are proud with our research and development department facilities on developing the neccessary
products in mechatronic sector.

Our main target is improving the systems and equipments in neccesity of our sector with our expanding quantity of staff
and background.

We have partnership with lots of manufacturer in mechatronics and automation sector due to our product range
expanding day by day.

Our marketing strategy is almost completed in domestic market with Dogus Kalip's regional and local dealers and
Dogus Kalip is to be continue to trading with foreign countries.

We know our responsibility to giving best service and high quality to our customer and partners. We wish to share our
experience and develop your business in close future.....
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Manuel Yataklamalar

Blok Yataklar Profil Yataklar

Triger Kayis Tahrikli Sistemler

Lineer Serisi
Kompakt Serisi
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Dktm Serisi
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Makarali Blok Yatak (34)
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Makarali Blok Yatak Kitlemeli (&8)
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Vidali DKVM Modul (&12)
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Vidali DKVM Modul (20)
Vidali DKVM Modiul (25)
Vidali DKVM Modiil (230)
Vidali Z Eksen Moddller (15-20)

Kremayerli Koprt Modult ( 90x90 )
Kremayerli Képrt Modult ( 90x180 )
Kremayerli Modl ( 80x80 )

Modul Baglanti Pargasi
Modul Eksen Baglanti
Triger Kafa Kapaklari

Tek Eksen Otomasyon Panosu
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CNC Tezgah Uygulamalari
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Profil Yataklama (38x50)

Profil Yataklama (60x80)

Profil Yataklama (80x80)

Makarali Triger Kompakt Mod (64x64)
Makarali Triger Kompakt Mod (80x80)
Triger DKTM Modul (&20)

Triger lineer modul (90x90)

Triger lineer modul (90x135)

Triger lineer modul (90x180)

Vidal Kompakt Modiil (50x110)
Vidali Kompakt Modtl (65x145)
Vidali Kompakt Modtil (80x160)
Vidali Kompakt Modul (100x100)
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ikl Dogrusal Hareket Sistemleri

DOGRUSAL HAREKET SISTEMLERI

Makine ve otomasyon sistemlerinde her tirli islem, tekrar eden dairesel ve dogrusal hareketlerle saglanir.

Yenilenen hareket stabil ve dogru sonuglu olabilmesi igin yapilacak islemin bir eksenel klavuz ve yataklama
icinde olmast saglanmalidir.

Her tirlii yiikleme ve hiz uygulamalarinda yataklama hassasiyeti ve tolerans degerlerini korumak igin
asinmanin Onlenmesi gerekir.

Bu nedenle yataklama elemanlari sertlestirilmis ve taslanmis O6zel celikten imal edilir. Yataklama
ylizeyleri, yaglama amacl kegeli, siper ve koruyucu koriik ile kapatilarak uzun 6miirlii ¢alisma kalitesi saglanir.

Bu ozelliklerle tiretilen Dogus Kalip dogrusal hareket sistemleri, istenilen ¢alisma ortamlarina ve uygulanacak
yuklere uygun segenekli tasarimlar sunar.

Eksenel harekelerde gereken moment ve tahrik alternatifleri, kullanildiklar: tinitelere gore olusturulmaktadir.

Ozel tasarlanan aliiminyum profil gévdeler iizerine montajlanan yataklama elemanlar1 hem pratik akuplasyon
saglar hem de gereksiz agirliklari sisteme yiiklemez. Mevcut kesitlerin tizerinde bulunan kanal yapilari her tiirlii
ilave parcanin prosese baglanmasini saglar ve ayar yapilmasini kolaylastirir.

Dogrusal hareket sistemlerinde, degisik 6zellikte motorlarin entegrasyonuyla istenilen isleme gore eksenel
koordinat hareketlerini kontrollér veya kumanda panolarindan yo6nlendirebilmek miumkiindiir.

Daha onceleri ¢ok zor sartlarda ve yiiksek maliyetlerde tiretilen yataklamalar, simdi ileri teknoloji ve hazir
tiniteler olarak Dogus Kalip biinyesinde tiretilmektedir. Bu hazir sistemler ¢ok segenckli siniflar dahilinde
eksenel ¢oztimler sunmaktadir.

Dogrusal Hareket Sistemleri sinifinda standart 6zellikler saglarken, ayni anda talep edilen degisik boylar ve
ilave 6zellikler de uygulanmasi miimkiindiir.

Bu sistemlerin en ¢ok tercih edilme nedenleri; Adaptasyonu ¢ok pratik olabilmesi ve uygun seceneklerde
¢Oztimlerinin bulunmasidir.

LINEAR MOTION SYSTEM

Any kind of process in mechanic and automatization systems is ensured via progressive circular and linear motions.
In order for the renewed movement to be stable and accurate, it must be ensured that the operation to be performed
is in an axial guide and bearing.

For any kind of loading and speed implementation, abrasion sholud be avoided in order to keep bearing sensitivity and
tolerance figures.Regardless of the procedure to be performed, it must be in an axial guide and bearing so that the renewed
movement can be deployed in a healthy and stable manner. In order for the renewed movement to be stable and accurate results
ensure that the operation to be performed is in an axial guide and bearing. For this reason bedding materials are made of
hardened and ground steel. Bearing surfaces are covered with felt shield and protective bellows in order to ensure a long-lasting
operation quality. To maintain bearing precision should be prevented and tolerance values in all types of loading and speed
applications.

Dogus Kalip, Produced in accordance with the specifications mentioned above, provides optional designs to be implemented
in various operation environments and for different amountts of loading.

The moment and the stimulation alternatives needed for the axial motions are composed in accordance with the units in which
they are used. The bearing materials placed on the Aluminum profile frames provides practical implementation and avoid
unnecessary loading on the system. The canal structures on the current surfaces ensure that any kind of additional part is
included during the process and facilitates adjustment.

1t is possible to direct axial coordination motions via the controller and control board in accordance with the process due to the
integration of various engines in linear motion systems.

The bearing units produced in difficult conditions and at high-costs formerly are produced By Dogus Kalip as instans high-tech
units. These instant system provide axical solutions under the scope of multi optional categories.

While these units provide standart options in the category of Lincar Motion System, they also make specific various sizes and
additional options available.

The reason why these systems are favored most is that they are version of in practical and they provide appropriate options .



Enduistriyel Tasarimlar

Motions Systems
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DOGRUSAL HAREKET SISTEMLERTI
IDEAL COZUMLER SUNAR




Uygulamalar

Linear Motions Systems

3 Eksen CNC Tezgah Koordinatlari /

Uygulamalar

Kartezyen Robot Koordinatlari /




Linear Motions Systems

Emprime Baski Makinasi / Emprime Print Machine

Etiket Baski Sistemi / Label Printing System

Uygulamalar
Applications

Uygulamalar



Uygulamalar

CNC Tezgah Koordinatlari /




Uygulamalar

Robotik Otomasyon Hatti /
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Uygulamalar
Linear Motions Systems

Ahsap Iisleme Tezgah Gévdesi /




Linear Motions Systems

Plazma Kesim Otomasyonu /

Uygulamalar

Uygulamalar



Modiil Secenek Tablosu

LINEER MODUL SECIM TABLOSU

REFERANS GRUBU YATAKLAMA TAHRIK
KORUMA

KORUK SISTEMLERI

. ) | KREMAYER
SINIF URUN LINEER ARABA| RULMAN |TRIGER KAYIG VIDALI MIL DisLi

@) o =]
DKZM MODUL @]
DKTM MODUL

LINEER KOMPAKT MODUL

SPOT MODUL

KREMAYER DISL| KOPRU MODULLER
VIDALI MILLI KOPRU MODULLER = ooy jom & P
.

LINEER TRIGER
KAYIS MODULLER

MAKARALI TRIGER
KAYISLI MODULLER

KREMAYER VE DISLI
MODULLER

* [stediginiz segenekte yataklamanin gesidini secebilmek icin tablodan faydalanabilirsiniz. Kériik sistemleri opsiyonel olarak istege bagli
uygulanmaktadir.



Modiil Secenek Tablosu

MAKSIMUM YUKLEME

MAKSIMUM STATIK

KAPASITESI (N) MOMENT (Nm)
MAKSIMUM MAKSIMUM | TEKRARLAMA MAKSIMUM
ILERLEME IVMELENME KABILIYETI STROK (mm )
EBAT HIZI (MT/S) (MT/S?) (mm)
Fx Fy Fz Mx My Mz
12 385 910 1215 125 95 110 0,09 1000
16 505 1205 1512 167 126 146 0,12-,038 1500
20 618 1744 2180 228 195 204 0,13-0,52 0,85 +0,15 2000
25 713 2323 2904 360 234 224 0,17-0,34-0,85 2500
30 912 2950 3450 410 290 280 0,46 3000
15 2020 2080 3020 410 290 440 0,12-0,38 003 2000
0,
20 3680 4400 5760 650 320 690 0,13-0,52 0.5 2500
20 618 1744 2180 228 195 204 4 2 +0,2 6000
64 2200 2460 4240 385 415 540 5 5
80 2400 2760 7260 412 465 580 5 8 0,1 6000
100 3600 3180 10870 697 780 710 4
64 1400 1150 1260 430 510 470 8
5 +0,1 6000
80 1650 1320 1440 650 720 680 8
50 8600 5400 9200 510 1120 2350 0,12 2000
65 9800 6200 13500 620 1340 1340 0,13-0,17-0,52 05 4003 4000
80 12300 9600 18700 840 1870 3200 0,17-0,34-0,52-0,85 ' - 4000
100 5500 4700 10870 3360 5740 8220 0,17-0,34-0,52 4000
64 2200 2460 4240 385 415 540 5 01 6000
0,
80 2400 2760 7260 415 480 570 5 5 6000
45 725 878 1157 110 70 75 0,10 1750
0,15 +0,03
90 975 878 1157 140 80 95 0,12 2000
90 1480 2125 2125 230 1613 1613 3 0,95 +0,03
180 1650 2450 3850 390 1613 2470 3 2 0,2 6000
90 950 2785 3863 690 435 435 4 5
135 1350 3215 4560 690 540 540 3 8 0,1 7300
180 1650 4300 12600 1447 1613 1613 4
38 320 600 800 70 85 65 5 3000
45 615 810 1000 75 70 86 6-8 6000
60 640 1760 1505 120 125 162 6 3/5/6 0,2 6000
80 780 2100 1880 150 165 175 6-8 6000
90 915 1295 2460 102 172 195 6-8 6000
80 780 2100 1880 150 165 175 4 1 +0,2 6000




Manuel
Yataklamalar

Linear Motions Systems

Makarali Blok Yatak ( @4-@6-@8 )

ACIK TIP

KAPALI TiP

Yikleme Degerleri /

Yuk/ Statik/ @4 Blok @6 Blok @8 Blok
= B =~ ) 120 180 320
| ) 240 280 640
B = (N) 360 410 760
Moment
B v (Nm) 60 80 120
[ Y (Nm) 48 84 126
Kapali Tipler: Toz ve partikiillere karsi koruma saglar. Yaglama kegeleri sayesinde uzun émiirlii olurlar.
B v (Nm) 64 % 132
Teknik Ozellikler /
Govde / ; 12x17 - 20x24 - 40x34 Profil (Aliminyum 6063)
Hareket Hizi / ; 5 mt/sn - 6 mt/sn - 8 mt/sn
Saplama / ; (M4x20,5) - (M6x30) - (M8x41,5) Duz ve Eksantrik
Indiiksiyonlu Mil / ; 4 - 36 - @8 Krom Kaph Indiksiyonlu Mil
Rulmanl Araba / ; LFR 50/5-4 / LFR 50/8-6 / RV 200-8
Teknik Detay /
ACIK TIP
Lo Lo i 7 T o X
1 1 T | 1
11 11 1 11
L max : 6000 mm
A E
Q
. C =
KAPALI TiP 4)} ,@73'
A2
/ >®€ Oo & 8l & 5 © ©
YAGLAMA e 7@—0 @
A A1
A
Blok Yatak Gévde /
KOD URUN ADI oD C | P |P1| E |E1
5.1.01.012017.01.04 @4 BLOK YATAK 4 |60 |75(45|16 |17
5.1.01.020024.01.06 @6 BLOK YATAK 6 | 60 (10.5/6.5| 26 | 24
5.1.01.034040.01.08 @8 BLOK YATAK 8 |120)13.5/ 85| 44 | 40
Rulmanli Araba /
A (8 M6 KANAL DETAY) KOD URUNADI |oD| B [B1|B2| AJA1[A2[ M| G | H[H1
6.1.01.012017.055055.1.04 @4 BLOK 4 | 55 | 40 34 | 50 | 31| 40 |[M5|05 | 23 (9.5
2 6.1.01.020024.090080.1.4 @6 BLOK 6 |80 | 60 | 535|990 |64 | 70 |M6| 1 [35.5] 14
6.1.02.020024.115100.14 | @6 BLOK (KAPALI) | 6 [ 100 | 60 |53.5[115] 64 | 70 [M6 | 1 [35.5] 14
6.1.01.034040.095100.1.4 @8 BLOK 8 [120 | 100 | 80.5| 95 | 55 | 75 | M8 | 4.5 |55.6| 19
6.1.02.034040.095100.1.4 @8 BLOK (KAPALI) | 8 [135 | 100 | 80.5(115| 55 | 75 | M8 | 4.5 |55.6| 19

10




Makarali Blok Yatak ( @4-@6-@8 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Opsiyon Sekilleri /

Yaglama Sistemi ve Rulman Koruyucu Siper Sistem Koruyucu (KORUK)

1"



Manuel
Yataklamalar

Linear Motions Systems

Makarali Blok Yatak Kitlemeli (36-@8)

Yuikleme Degerleri /
Fz
Fy
TEK KITLEMELI CIFT KITLEMELI
Mx
/,)
Yiik/ Statik/ @6Tek-06Cift  @8Tek-@8Cift
B o 180 320
my o 280 640
B w 410 760
Moment
B v m 80 120
BV m 84 126
B v wm 9% 132
Teknik Ozellikler /
Govde / ; 20x24 - 40x34 Profil (Aliminyum 6063)
Hareket Hizi / ; 6 m/sn - 8 m/sn
Saplama / ; (M6x30) - (M8x41,5) Diiz ve Eksantrik
Indiiksiyonlu Mil / ; @6 - ¥8 Krom Kapl Indiksiyonlu Mil
Rulmanh Araba / ; LFR 50/8-6 / RV 200-8.32.14
Teknik Detay /
! ! ! w
CIFT KITLEMELI
T L L — = L L
[ [ [ [
11 11 11 11
L max : 6000 mm
A E
d
W
TEK KITLEMELI ‘ M“\
W1 . C _
2 07 @
EL © A2
T }é Oo o & 5 g © @)
9 q 1|
& Ve | @ ,©
A E i
A1
A
Blok Yatak Goévde /
KOD URUNADI |@D|C | P |P1| E |E1
5.1.01.020024.01.06 | @6 BLOK YATAK | 6 | 60 [10.56.5| 26 | 24
5.1.01.034040.01.08 | @8 BLOK YATAK | 8 [120(13.5|8.5| 44 | 40
Rulmanli Araba /
A (@8 M6 KANAL DETAY) KOD URUN ADI 2d| B|B1/B2| A|A1|A2| M| G| H|H1|W|wW1 d
6.1.01.020024.090080.2.4| @6 Blok Yatak Arabasi Tek Kilitli | 6 | 80 | 60 [53,5] 90 | 64 | 70 | M6 | 1 [35.5] 14 [100| 20 | 20
a2 6.1.01.020024.090080.3.4| @6 Blok Yatak Arabas Cift Kiliti | 6 | 80 | 60 |53,5/ 90 | 64 | 70 | M6 | 1 |35.5 14 [120| 20 | 20
6.1.02.034040.115135.2.4| @8 Blok Yatak Arabasi Tek Kilitli | 8 |120|100(80.5| 95 | 55 | 75 | M8 | 4.5 [55.6| 19 [134| 14 | 20
6.1.02.034040.115135.3.4| @8 Blok Yatak Arabasi Cift Kiliti | 8 |120|100|80.5| 95 | 55 | 75 | M8 | 4.5 |55.6| 19 | 148| 14 | 20

12




Makarali Blok Yatak Kitlemeli (36-@8)

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Opsiyon Sekilleri /

Yaglama Sistemi ve Rulman Koruyucu Siper Sistem Koruyucu (KORUK)
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Manuel
Yataklamalar

Linear Mot

ions Systems

Makarali Blok Yatak (@12-@20)

ACIK TIP

KAPALI TiP

Yuikleme Degerleri /

Yiik/ Statik/ @12 Blok @20 Blok
B ~ N) 440 760
[ e N) 870 1260
B - N) 1100 1870
Moment
B v (Nm) 142 180
| Y% (Nm) 156 186
Kapali Tipler: Toz ve partikiillere karsi koruma saglar. Yaglama kegeleri sayesinde uzun émiirlii olurlar. . Mz (Nm) 162 192
Teknik Ozellikler /
Govde / ; 30x82 - 40x86 Profil (Aliminyum 6063)
Hareket Hizi / ; 8 mt/sn
Saplama / ; (M10X51) - (M12X60) Duz ve Eksantrik
Indiiksiyonlu Mil / ; @12 - @20 Krom Kapli Indiksiyonlu Mil
Rulmanli Araba / ; RV 201-12 / RV 202-15 / RV 203-17
Teknik Detay /
o o
1 1
] { ] {
| — | —
L max : 6000 mm
o /
ol & 88
e} le)
YAGLAMA @20 O@@
Blok Yatak Gévde / A3
KOD URUN ADI oD| K | K1 A2
5.1.01.030082.01.12 | @12 BLOK YATAK | 12 | 45 | 82 A
5.1.01.040086.01.20 | @20 BLOK YATAK | 20 | 45 | 86 A
Rulmanli Araba /
KOD URUN ADI oD A | AM1M|A2| A3 | B B1 |[B2( B3| C |[C1|E| H| H1
A (KANAL DETAYI)
10,2 6.1.01.030082.145165.1.4 @12 BLOK RV 201 12 (145 92 | 90 | 45 | 92 | 121 |120| 45 (165|121(10| 58| 30
1
] E ’ o 6.1.02.030082.145165.1.4 | @12 BLOK LFR 5201 (KAPALI)| 12 [155| 92 | 90 | 45 | 92 | 121 |120| 45 [182(121(10| 58| 30
9 T 6.1.01.040086.165185.1.4 @20 BLOK RV202 20 |165(105| 90 | 45 [ 105 [(135.4|120| 45 |185|135|14|69(40.5
6.1.02.040086.165185.1.4 {320 BLOK RV202 (KAPALI)| 20 175|105 | 90 | 45 | 105 |135.4|120| 45 [202(135(14| 6940.5|
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Makarali Blok Yatak (@12-@20)

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Opsiyon Sekilleri /

Yaglama Sistemi ve Rulman Koruyucu Siper Sistem Koruyucu (KORUK)
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Manuel
Yataklamalar

Makarali Blok Yatak Kitlemeli (@12-@20)

Linear Motions Systems

Yuikleme Degerleri /

e

TEK KITLEMELI CIFT KITLEMELI

Yiik/ Statik/ @12Tek-@12Gift  @20Tek-@20Gift
m~x v 440 760
my o 870 1260
B wn 1100 1870
Moment
B v am 142 180
B vy m 156 186
B vz m 162 192
Teknik Ozellikler /

Govde / ; 30x82 - 40x86 Profil (Aliminyum 6063)

Hareket Hizi / ; 6 mt/sn - 8 mt/sn

Saplama / ; (M10X51) - (M12X60) Dz ve Eksantrik

Indiiksiyonlu Mil / ; @12 - @20 Krom Kapli Induksiyonlu Mil

Rulmanh Araba / ; RV 201-12.35.16 / RV 202 15.41.20 / RV 203 17

Teknik Detay /

GIFT KITLEMELI w

T~
==

‘ L max : 6000 mm

@40
O
o o &| @3
o o
D\
@7 7@
A3
Blok Yatak Gévde / A2
KOD URUN ADI @D| K | K1 At
A (KANAL DETAYI) 5.1.01.030082.01.12 @12 Blok Yatak 12| 45 | 82 A
12 5.1.01.040086.01.20 @20 Blok Yatak 20 | 45 | 86
| E QQ Rulmanli Araba /
bd KoD URUN ADI @D| A |B [ C|C1|E | H |H | W|W
B (kanaLDETAY) | 6:1:01.030082.145165.3.4| @12 Blok Yatak Arabasi Tek Kiliti | 12 | 145 | 92 | 165|121 | 10 | 58 | 30 | 185 | 20
f0.2 6.1.01.030082.145165.4.4 | @12 Blok Yatak Arabasi Gift Kiliti | 12 | 145 | 92 [ 165|121 | 10 | 58 | 30 | 205 | 20
el E{ 6.1.01.040086.165185.3.4 | @20 Blok Yatak Arabasi Tek Kilitli | 20 | 165 | 105 [ 185 | 135 | 14 | 69 |40.5 | 201 | 16
=] 6.1.01.040086.165185.4.4| @20 Blok Yatak Arabas GiftKiliti | 20 | 165 | 105 (185 | 135 | 14 | 69 |40.5| 217 | 16
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Makarali Blok Yatak Kitlemeli (@12-@20)

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Opsiyon Sekilleri /

Sistem Koruyucu (KORUK)
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Manuel
Yataklamalar

Linear Motions Systems

Kapali Blok Yataklar (Makarali - Lineer)

MAKARALI

LINEER RAYLI

Yuikleme Degerleri /

Yik Statik MAKARALI LINEER
B ~ Q) 460 460
| N) 720 1080
M= (N) 916 1260
Moment

B v (Nm) 82 120
B vy (Nm) % 170
B v (Nm) 108 210

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /
Saplama /
indiiksiyonlu Mil /
Rulmanh Araba /
Lineer Ray /
Lineer Araba /

64x33 Profil (Aliminyum 6063)
Makara 8 mt/sn - Lineer 3 mt/sn
(M8x41,5) Diiz ve Eksantrik

@8 Krom Kapli ( 20 - 30 ym ) indiiksiyonlu Mil 60-62 HRC h7
RV200 - 8 KDD

15 lik Lineer Ray

15 Dar Algak Lineer Araba

Teknik Detay /

©
o "
© T &
B
R N~
E n
15 LINEER 50

Not: Yaglama opsiyonel.

Govde /

98
T
04

L max : 7300 mm

150

60 65 65 @6
|
©°0 A
© © < ©
o © o o o
80 @“o
N~ T T
e )
L max : 6000 mm
150-180
65-80 65-80 ©
| Y

|
o

4 RULMANLI PLAKA
UZUNLUGU 180 mm

Araba

KOD

KOD

URUN ADI

5.1.01.033064.02.08

6.1.01.033064.060150.1.3

3 Makarali Araba (Agik Tip)

6.1.02.033064.060150.1.3

3 Makarali Araba (Kapali Tip)

6.1.01.033064.060150.1.4

4 Makarali Araba (Agik Tip)

6.1.02.033064.060150.1.4

4 Makarali Araba (Kapal Tip)

5.1.01.033064.02.15

6.1.03.033064.060150.1.3

Lineer Araba
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Kapali Blok Yataklar (Makarali - Lineer)

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Opsiyon Sekilleri /

Yaglama Sistemi ve Rulman Koruyucu Siper Sistem Koruyucu ( KORUK)

1veya 2 Lineer Arabali Ust Plakalar
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Manuel
Yataklamalar

Linear Motions Systems

Profil Yataklama ( 38x50 - 60x80 - 80x80 )

Yuikleme Degerleri /

Yik/Load Statik/ 38X50 60X80  8OX80
B =~ ) 320 640 780

[ Y ) 600 1760 2100

B = (N) 800 1505 1880

Moment

B v (Nm) 70 120 150

mv  nm 85 125 165

Bv: am 65 162 175

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /

Saplama /

Indiiksiyonlu Kromlu Mil /
Rulmanli Araba /

38x50 / 60x80 / 80x80 Profil (Aliminyum 6063)
5 mt/sn /6 mt/sn /8 mt/sn

(M6x32) (M10x49,5) (M12x54) Diiz ve Eksantrik

@6 / @10/ @12 Krom Kapl indiiksiyonlu Mil 60-62 HRC h7
LFR 50/8-6 / RV 201-12

Teknik Detay /

L max : 6000 mm

K
M1
M2
O @)
o) (o) R
o /a’/
A (KANAL DETAYI) X % z
17 o o
- S—éj‘” ; @ o o @
8.2
38*50 Profil Kanali  Araba
80*80 Profil Kanali KOD URUN ADI
B (KANAL DETAYI) 6.1.01.038050.100100.1.4 38X50 Araba
8.2 6.1.01.060080.150150.1.4 60X80 Araba
6.1.01.080080.165165.1.4 80X80 Araba
o - KOD URUNADI | B| C |@D|E1|E2|F | G| H| K|K1| M | M1|M2| N1 | N2
32| 5.1.01.038050.01.06 | 38x50 YATAK [14,5| 69 | 6 |50 |38 |15 |-—| 4 |100| 95| 5 | 45 | — |30 | —
3850 Profil Kanall 5.1.01.060080.01.10 | 60x80 YATAK [19,5| 107 | 10 | 80 | 60 | 12 | 32 | 85| 150 |140| 8 | 90 | 45 | 45 | 90
60780 Profil Kanah 5.1.01.080080.01.12 | 80x80 YATAK | 20 | 107,5| 12 | 80 | 80 | 43 | 34 | 8 |165|170| 8 | 90 | 45 | 50 | 95

80*80 Profil Kanali

20




Profil Yataklama ( 38x50 - 60x80 - 80x80 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Manuel
Yataklamalar

Profil yataklamalarda istenilen momente uygun ve belirlenmis strokta tniteler olusturmak mumkindar.

intiyaca gére farkl eksenel secenekler saglanabilmektedir.

Her turlt ydnde hareket iletimi icin 6zel montaj elemanlarindan faydalanma imkani vardir.
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Makaral Modiil ( 38x50)

Uriin Kodu/

:5.3.03.038050.1.01.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yuk/ Dinamik/
B ~ ) 320
[ Y N) 800
[ N) 500
Moment

B v (Nm) 90
o vy (Nm) 80
. Mz (Nm) 80

Teknik Ozellikler /
Govde /
Hareket Hiz1 /
Saplama /
1 Turda Aldig1 Yol /
Triger Kayis /
Triger Kasnak /
Indiiksiyonlu kromlu Mil /
Rulman/
Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /
Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /
Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

38x50 Profil (Aluminyum 6063)

5 mt/sn

(M6x32) Duz ve Eksantrik

105 mm

5M-15 Celik Telli Poliiretan NFT Bezli
Z21-5M-16F

@6 Krom Kapl indUksiyonlu h7 mil
LFR 50/8-6

1500 N

5 mm

0,2 mm

1,62 kg

4 kg

400 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

69
50

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)
8.2

[ o o ]
1 —<
= =
o
©
L max : 3000 mm 50
70
45
('6\ @) N
009 o O[]
{0/ N
o o
o /-‘
° g
——o0 © o
©
o] o] -
14
5x5x20 KAMA
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Triger Makaral Modiil ( 38x50)

Baglanti Olcileri /

Max =104mm
Min =76mm

ER 9=

——

64 29,7 | LR b .KADEME = L1

Min =16mm

-
Max=25mm 2.KADEME = L2

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 50 50 mm 76 mm
(200W Kullanim igin)
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

26,5

Tahrik Yonu Segenekleri /

8 ®

Maksimum Tork PEC 50 25 Nm

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm

Maksimum Devir : 6000 rpm @ E C E E

Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
5 g S ol 5] moTor
8 ol s
KAPLIN []:] s FLANS A B @Dmax LC

JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Makarali Modiil ( 60x80)

Uriin Kodu/

: 5.3.03.060080.1.02.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /

Saplama /

1 Turda Aldig1 Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /
Indiiksiyonlu Mil /

Rulman/

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /

Agirlik 0 Strok /
Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

Yuk/ Dinamik/
H ~ (N) 640
[ Y N) 1760
| N 1505
Moment

B v (Nm) 120
[ Y (Nm) 145
B v (Nm) 125
60x80 Profil (Aliminyum 6063)

6 mt/sn

(M10x49,5) Duz ve Eksantrik

200 mm

5M-30 Celik Telli Politiretan NFT Bezli
Z40-5M-30F

@10 Krom Kapli indiiksiyonlu h7 mil

RV 201-12 / LFR 5201-10

2000 N

5 mm

0,2 mm

7,05 kg

12,55 kg

400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

A (KANAL DETAYI)
8,2

)

sz

¢

150

64 |
o o I
l g I | —
P P
<
©
o o
86,6
101,1 L max : 6000 mm 101,1
90
45
(25 ©
! Qo  oRY) |we !
—O
O]
o o 5]
O]
—O o
f |
—o © o 0 ©
)

219
6x6x20 KAMA
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Triger Makaral Modiil (60x80 )

Baglanti Olguleri /

Max = 113mm

_ Min = 89mm
E-FE

:.{

80 16 | LR l 1.KADEME = L1
Max=25mm  2.KADEME = L2
Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PECS0 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Tahrik Yonu Segenekleri /

= B & &

@
®
®
g
®
®
®

@
®
®
?a
®
®
®

2 B FF

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm (A) B C D E E G
Maksimum Devir 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g o
E - =l MoTOR e
S ] ‘
KAPLIN ad [“F] FLANS A B @Dmax LC I
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 - 104 60 70 - 95

25

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler



Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Makaral Modiil ( 80x80)

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/

N ~ N) 780
| B (N) 2100
M- (N) 1880
Moment

B v (Nm) 150
v (Nm) 165
B v (Nm) 175

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

Saplama /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

indiiksiyonlu Mil /

Rulman /

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

80x80 Profil (Aliminyum 6063)

6 mt/sn - 8 mt/sn

(M12x54) Duz ve Eksantrik

192 mm - 200 mm

5M-30 & 8M-50 Celik Telli Poliiretan NFT Bezli
Z40-5M-30F & Z24-8M-50F

@12 Krom Kapli indiksiyonlu h7 mil

RV201 -12/RV202 - 15

2000 - 3000 N

5mm-8 mm

0,2 mm

7,81 kg

14,25 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

165

L max:6000 mm C

A (KANAL DETAYI)
8,2

oL

3,2

B (KANAL DETAYI)
17

o5 o4

82

920
45

- B
@Lﬂo
95
50
o O
F

[e] O
® ]
6x6x20 KAMA 219
KOD MODEL A (o3 D E F M N1 N2 | @D
5.3.03.080080.1.02.2.Strok | 5M-30 | 86,6(101,1|43,3| 64 80 | 31,5| 6 3,3 19
5.3.03.080080.1.03.2.Strok | 8M-50 100 (114,5| 50 | 70,7 [ 101 | 33,7 | 8 4 25
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Triger Makaral Modiil ( 80x80)

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay / Motor Baglanti Detay! /

Max = 113mm
Min = 89mm

EEE =B

== g

80-101 (315 LR
64 297 | LR L1.KADEME =11 ]

Max=25mm  2.KADEME = L2 m"zfgmm

Min =16mm - -
Max =104mm
Min =76mm

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 70 6amm | 92 mm Tahrik Yonu Secgenekleri /

(400W Kullanim igin)

PEC 90
(750W -1kW - Kullanim igin) 75 mm 115 mm % % % E% %j % %

PEC 120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

@
®
®
s
®
®
@

®
®
®
OZ,.
®
®
®

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 : 79 Nm = B B OB B B =

Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Tork PEC120 : 509 Nm ’ B L o 13 3 g
Maksimum Devir : 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
é [§)
£ - =] [MOTOR
S ]
KAPLIN ad [“F] FLANS A B @Dmax LC
JM 40 40 8 -22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120|85-120] 90 - 100 65 85 -120
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Triger Makarali Modyil ( 45x90 )

Linear Motions Systems

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
N ~ N) 615
| B (N) 860
| = N) 1000
Moment
B v (Nm) 75
m v (Nm) 70
Uriin Kodu/ : 5.3.02.045090.1.02.2.Strok . Mz (Nm) 86

Teknik Ozellikler /

Govde / ; 45x90 Profil (Aliminyum 6063)
Hareket Hiz1 / ; 6 mt/sn - 8 mt/sn

Saplama / ; (M10x66) Duz ve Eksantrik

1 Turda Aldigi Yol / ; 200 mm

Triger Kayis / ; 5M - 30F Celik Telli NFT Bezli
Triger Kasnak / ; Z40-5M-30F

Indiiksiyonlu Mil / ; @12 Indiksiyonlu Krom Kapli h7 mil / HRC 60-62
Rulman / ; RV 201-12 KDD

Kayis Gerilme Kuvveti / ; 2000 N

Kayis Hatvesi / ; 5mm

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / ; 0,2 mm

Agirlik 0 Strok / ; 7,17 kg

Agirlik 1000 mm / ; 13,3 kg

400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Otomasyon Kontrol Sistemi /

Teknik Detay /

64 155
\ |
o l ° o l
[ 1
g P —
ﬁ — T 7J
o, o
86,6
1011 L max : 6000 mm 101,1
90
45
®) e
| e e |
| I o 4 o f
D - [ :
-}
A (KANAL DETAY1) | 1 o © O o |
© 0
21 o

3 % J 6x6x20 KAMA
- ©

=
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Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay

Linear Motions Systems

Triger Makaral Modliil ( 45x90)

1/

Baglanti Olguleri /

Max = 113mm

Min = 89mm

80 16 | LR | 1.KADEME = L1
<
Max=25mm  2.KADEME = L2
Min =16mm

SESAME REDUKTOR T

iPi L1 L2

(750W -1kW - Kullanim igin)

PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC 90 75mm | 115 mm

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-40-50-70

Maksimum Tork PEC 70
Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Devir

78 Nm
171 Nm
6000 rpm

Tahrik Yonu Segenekleri /

=

= = =52 E

=

! B ¢ D E E

Standart Uretim

Kaplin ve Flans Segimi /

B
: ©
£ =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95

Akuplasyon Cesitleri /
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Makaral Modiil (90x90 )

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/

B ~ ) 915
[ Y (N) 1295
B (N) 2460
Moment

[ v (Nm) 102
[ Y (Nm) 172
B v (Nm) 195

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

Saplama /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

Indiiksiyonlu Mil /

Rulman /

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /

Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

90x90 Profil (Aliminyum 6063)

6 mt/sn - 8 mt/sn

(M12x68) Duz ve Eksantrik

200 mm /192 mm

5M-30F & 8M-50F Celik Telli Politretan NFT Bezli
Z40-5M-30F & Z24-8M-50

@20 induksiyonlu Krom Kapli h7 mil / HRC 60-62
RV 202-15 & RV 203-17

2000 N /3000 N

5mm/8 mm

0,2 mm

9,81 kg

23,74 kg

750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

D1

L max : 6000 mm C

90

45

1 1) /9/ ]
° o o °p
® 0O w
A (KANAL DETAYI)
1 —© O o[
L 9 (S] - "
) =
14 \
M 6x6x20 KAMA l@g}
KOD MODEL A C D1 | D2 E F G H J K L M [ N1|N2| N3
5.3.02.090090.1.02.2.Strok 5M-30 | 86,6 |101,1(43,3(43,3| 64 | 80 | 220|165 | 120 | 95 | 50 | 31,5 |19 |3,3
5.3.02.090090.1.03.2.Strok 8M-50 100 |114,5(41,5| 45 | 70,7101 | 250 | 185 |126,6 | 140 | 45 |33.75| 25| 4| 8
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Uygulamalar /

Linear Motions Systems

Rediktor Baglanti Detay /

Triger Makaral Modiil ( 90x90 )

Baglanti Olguleri /

Max =113mm
Min = 89mm

ER 9=
== |
64 297 | LR 1.KADEME = L1
Max=25mm 2 KADEME = L2
Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

120

Tahrik Yonu Segenekleri /

E B B B

=E B 5 =

Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
MaII:s!mum Tork. PEC 120 : 605(?ng: 9 B C D E F G
Maksimum Devir ‘ P Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g o .
£ - =] [MOTOR|
[S; O
; ¢
KAPLIN [ @d oS FLANS A B |@Dmax| LC q;
JM 40 40 8-22 85x 85 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
JM 65 65 10-38 | 120 x 120 | 85-120| 90 - 100 65 85 -120
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Makarali Triger Kompakt Modiil (64x64)

Linear Motions Systems (64x64) Roller Timing Belt Compact Module

Triger Kayis

Yiikleme Degerleri / Upload Values
Fz

Yiik/Load Dinamik/Dynamic

H ~ N) 1400
| (N) 1150
| B N) 1260
Moment

| Y (Nm) 430
vy (Nm) 510
B v (Nm) 470

Uriin Kodu/Product code : 5.3.03.064064.1.02.4.Strok

Tahrikli Sistemler

Teknik Ozellikler / Technical Specifications
Gévde / Body : 64x64 Profil (Aliminyum 6063)

Hareket Hizi / Movement Speed 8 mt/sn

Saplama / Wedge . (M8x52,3) Diiz ve Eksantrik
1 Turda Aldig1 Yol / Movement Distance Per Tour 130 mm

Triger Kayig / Timing Belt 5M-30 Celiktelli politiretan
Triger Kasnak / Timing Pulley 726-5M-30F

indiiksiyonlu Mil / Induction Shaft

. @8 Krom Kapl (0,2-0,33um) indiksiyonlu
Rulman / Bearing

RV 200-08 (M8x@10xF6.6) Diiz ve Eksantrik

Kayis Gerilme Kuvveti / Belt Tensile Force 2000 N
Kayis Hatvesi / Timing Belt Pitch 5 mm
Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / Positioning Accuracy 0,1 mm
Agirlik 0 Strok / Basic Weight With Zero Strok 4,95 kg
Agirlik 1000 mm / Weight 1000mm Stroke 9,75 ki

Otomasyon Kontrol Sistemi / Automation Control System

Not: Calisma hassasiyetine gére Asenkron, Step, Indiksiyon vb. motorlarla tahrik edilebilmektedir.

400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay / Technical Details

85

I A e ! !

T =] o o

RV?OO 08 3
eq
= o o

33,5
. 6 66,4 L max : 6000 mm
«;%: 1
A

54

85,6
64
17,30

40 80 40

64

{0.0 00
| i ]

M6 HELIKOIL / 6x6x20 KAMA w

29,8

A (M6 (KANAL DETAYI) B (M6 KANAL DETAYI)

3 adl
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Makarali Triger Kompakt Modiil (64x64)

Rediktor Baglanti Detay /

Baglanti Olcileri /

Max =104mm
Min =76mm

——

64 297 | IR 1.KADEME = L1
Max=25mm  2KADEME = L2

Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm

(400W Kullanim igin)

PEC90 75mm | 115mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 @ 171 Nm
Maksimum Devir : 6000 rpm

95

=

Tahrik Yonu Segenekleri /

B C b
Standart Uretim

] s R —

Im
[0)

Kaplin ve Flans Segimi /

B
g 9
£ =] [MOTOR
[S! O
KAPLIN ad [z FLANS A B @Dmax| LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 | 95x95 |80-95[94-104| 60 70-95

Akuplasyon Cesitleri /

&

-
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Makarali Triger Kompakt Modiil (80x80)

Uriin Kodu/

:5.3.03.080080.1.02.4.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yuk/ Dinamik/!
B ~ (N) 1650
[ Y N) 1320
| (N) 1440
Moment

B v (Nm) 650
B vy (Nm) 720
B v (Nm) 680

Teknik Ozellikler /
Govde /
Hareket Hizi1 /
Saplama /
1 Turda Aldigi Yol /
Triger Kayis /
Triger Kasnak /
indiiksiyonlu Mil /
Rulman /
Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /
Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /
Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

80x80 Profil (Aluminyum 6063)

8 mt/sn

(M10x71) Duz ve Eksantrik

200 mm Triger Kayish

5M-30 Celik Telli Politretan

Z40-5M-30F

@12 Krom Kapli (0,2-0,33pm) induksiyonlu
RV201-12(M10x@12xF25) Dz ve Eksantrik
2000 N

5 mm

0,1 mm

8,14 kg

17,30 kg

400 / 750 Watt Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

270

o]
85
60
fOr I
24 112
0
2 o TRl )GRe2
gl % 2, @
0
o O, [}
w — )
~ <
f%Eso
80

L max : 6000 mm

40 40 40 40

o o _ o .
g}Eooo P° ®

A (M8 KANAL DETAYI) B (M6 KANAL DETAYI) C (M6 KANAL DETAYI)

N

) ©
N
)

82 12
5 H ﬁ
™
N
52 S =

=
31,5

M6 HELIKOIL

6x6x20 KAMA 219
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Baglanti Olgileri /

Linear Motions Systems

Rediktor Baglanti Detay /

Makarali Triger Kompakt Modiil (80x80)

Baglanti Olguleri /

Max =113mm
Min =89mm

—

1.KADEME = L1

26,5

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

64 29,7 | LR
Max=25mm  2.KADEME = L2
Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 70 64mm | 92 mm Tahrik Yéni Segenekleri/
(400W Kullanim igin)
PEC90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin) . K K K R R R
K] e e e K] ] ]
o, e, [ & @, @, ®, ®,
L e, e, @ @, ® ®
Planet Rediiktér Cevrim Oranlari @ & 2 R @ @ K
1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-40-50-70
Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork PEC120 : 509 Nm (A) B C D E E G
Maksimum Tork : 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g 9 .
& - =] [MOTOR
[S; 0
- & o
KAPLIN | @d @S _[FLANS | A B | @Dmax| LC *
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 -85 g
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
JM 65 65 10-38 |120 x 120{85 - 120| 90 - 100 65 85-120
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger DKTM Modiil (220)

Uriin Kodu/ :5.3.06.150150.3.02.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yiik/ Dinamik/
B ~ (N) 618
| B ) 1744
B~ (N) 2180
Moment

B vx (Nm) 228
[ Y (Nm) 195
B v (Nm) 204

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

Indiiksiyonlu Mil /

Rulman/

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

@20 Mil Alt destek

4 mt/sn

200 mm

5M-30 Celik Telli Politiretan

Z40-5M-30F

@20 indiiksiyonlu Krom Kapli h7 mil / HRC 60-62
LME 20 UU OP

2000 N

5mm

0,2 mm

5,4 kg

8,7 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

150 54

45

e
[ [
o =

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)
82 98

52
=N R e
17 :[

L max: 6000 mm 19,5 66,4
100
o 0 |©
5 @6l
©) beca
©) ©)
© o °l®

6x6x20 KAMA
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Triger DKTM Modiil (220)

Motor Baglanti Detay! /

O O O O
E.EE
H G_|LR 1.KADEME = L1
Max=25mm |2-KADEME = L2
Min =16mm
Max =104mm
Min =76mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC90 75mm | 115mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Devir 1 6000 rpm

H G LR

Max=25mm
Min =16mm

Max =104mm
Min =76mm

Tahrik Yonu Segenekleri /

g B B B B

(») B c D E
Standart Uretim

E

G

Kaplin ve Flans Segimi /

Akuplasyon Cesitleri /

B
: ©
£ =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Lineer Modiil (90x90 )

:5.3.02.090090.2.03.2.Strok

Uriin Kodu/

Yuikleme Degerleri /

Yuk/ Dinamik/
B =~ (N) 950
| WM (N) 2785
| B (N) 3863
Moment

B vix (Nm) 690
| %Y (Nm) 435
B vz (Nm) 435

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /
Hareket Hizi /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Kayis Gerilme Kuvveti /

Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhik 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /

Otomasyon Kontrol Sistemi /

90x90 Profil (Aliminyum 6063)
3 mt/sn

192mm

8M-F50 Celik Telli Poliiretan
Z24-8M-50F

20 lik Cift Lineer Ray

20 lik Dar Lineer Araba

3000 N

8 mm

0,1 mm

14,01 kg

24,78 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

200

125,9

90
45

225

A (KANAL DETAYI)
21

«z@
<
~ ©

o2

©
100
114,5 L max : 7300 mm 114,5
120
60 N/

©
) @
1

338 ‘

6x6x20 KAMA 219
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Triger Lineer Modiil (90x90 )

Baglanti Olguleri /

——p

==—

101 33,7| LR

1.KADEME = L1

Max=25mm
Min =16mm

2.KADEME = L2

Max =113mm
Min =89mm

SESAME REDUKTOR TiPIi

L1 L2

120

Tahrik Y6nu Segenekleri /

PECS0 75mm | 115 mm E B EE 2B
(750W -1kW - Kullanim igin) T M M M M M M
PEC120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)
Planet Rediiktér Cevrim Oranlari
1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100 L L L 1 1 1 L
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm = 5 =2 B E B &=
Maksimum Tork PEC 120 509 Nm B C D E E G
Maksimum Devir : 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g [&]
E pr =] [MOTOR Q
i ) &,
KAPLIN od s FLANS A B_ [ @Dmax| LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
JM 65 65 10-38 |120 x 120{85 - 120| 90 - 100 65 85-120
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Triger Lineer Modiil (90x135)

Uriin Kodu :5.3.02.090135.2.02.2.Strok

Yikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
B ~ (N) 1350
[ Y (N) 3215
B (N) 4560
Moment

B v (Nm) 690
B vy (Nm) 540
B v (Nm) 540

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldig Yol /

Triger Kayig /

Triger Kasnak /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

90x135 Profil (Aliminyum 6063)

3 mt/sn
130mm

5M-30F Celik Telli Poliretan

5m-F30 Z=26

15 lik Lineer Ray (THK)-(DMS)
15 lik Dar Algak Lineer Araba

2000 N
5mm
0,1 mm
8,91 kg
21,37 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

137,5

43,3

86,6

L max : 7300 mm

14

86,6

A (KANAL DETAY1)

I
-

6x6x20 KAMA

=

219

31,5
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Triger Lineer Modiil (90x135)

Baglanti Olguleri /

%.7

101 33,7/ LR

1.KADEME = L1

Max=25mm
Min =16mm

Max =104mm
Min =76mm

2 KADEME = L2

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC90 75mm | 115mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Tahrik Yonu Segenekleri /

== — R o e

g

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Devir : 6000 rpm 9 5" @ D E E G
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
£ 9 .
£ - =] [MOTOR
& O
. ¢.
KAPLIN ad oS FLANS A B |@Dmax]| LC * ¥
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95

LY
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Linear Motions Systems

Triger Lineer Modiil (90x180 )

Triger Kayis

Uriin Kodu :5.3.02.090180.2.03.2.Strok

Yikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
H =~ (N) 1650
| =Y (N) 4300
[ N 12600
Moment

B v (Nm) 1447
B vy (Nm) 1613
B v (Nm) 1613

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Tahrikli Sistemler

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi1 /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

90x180 Profil (Aliminyum 6063)
3 mt/sn

192mm

8M-F50 Celik Telli Politretan
Z24-8M-50F

20 lik Lineer Ray

20 lik Dar Lineer Araba

3000 N

8 mm

0,1 mm

15,02 kg

31,15 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

139,5

i

100

114,5

L max : 7300 mm 114,5

°o

130

0()

A (KANAL DETAYI)
21

14,3

10,2

© 60 © 0 o

&
e o
A
°o o
o
. S
©
o
© © ;
o i
© o
6x6x20 KAM bﬁ




Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Baglanti Olcileri /

Triger Lineer Modiil (90x180)

—_1 |
——

101 3371LR 1.KADEME = L1
Max=25mm 2.KADEME = L2
Min =16mm

Max =113mm
Min =89mm

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2

PEC 90
(750W -1kW - Kullanim igin)

75 mm 115 mm

PEC 120
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

88 mm | 136 mm

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Tork PEC 120 : 509 Nm
Maksimum Devir : 6000 rpm

210

Tahrik Yonu Segenekleri /

o e T e =
TR R
’ B c D E E G
Standart Uretim

Kaplin ve Flans Segimi /

B
g o
£ - =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120]| 85 -120] 90 - 100 65 [85-120

Akuplasyon Cesitleri /

43
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Dogrusal Hareket Sistemleri Lineer Triger Kompakt Modiil ( 64x64 )

(64x64 ) Linear Timing Belt Compact Module

Yiikleme Degerleri / Upload Values

Mx

Yiik/Load Dinamik/Dynamic
B ~ N 2200

| (N) 2460

| N) 4240
Moment

B v (Nm) 385

| (Nm) 415

B v (Nm) 540

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.
Note: 2 Rated by car.

Uriin Kodu/Product code : 5.3.03.064064.2.02.2 Strok

Teknik Ozellikler / Technical Specifications

Govde / Body ; 64x64 Profil (Aliminyum 6063)
Hareket Hizi / Movement Speed 4 mt/sn

1 Turda Aldigi Yol / Movement Distance Per Tour 130mm

Triger Kayis / Timing Belt 5m-F30 Z=26

Triger Kasnak / Timing Pulley
Lineer Ray / Linear Ralil
Lineer Araba / Linear block

5M-30 Celik Telli Politretan
15 lik Lineer Ray
15 lik Dar Alcak Lineer Araba

Kayis Gerilme Kuvveti / Belt Tensile Force 2000 N
Kayis Hatvesi / Timing Belt Pitch 5 mm
Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / Positioning Accuracy 0,1 mm
Agirlik 0 Strok / Basic Weight With Zero Strok 4.6 kg
Agirlik 1000 mm / Weight 1000mm Stroke 10.7 kg

Otomasyon Kontrol Sistemi / Automation Control System 400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Not: Caligma hassasiyetine gére Asenkron, Step, indiksiyon vb. motorlarla tahrik edilebilmektedir.

Teknik Detay / Technical Details

Merkezi Yaglama Sistemi

0 ‘ 225

e | | c |

o o
a a ,‘:
©
ol 9 o [e) Q
@ | Jo o o
S & ° >%
f 30 33,5
64 - 6 66,4 L max : 6000 mm 66,4
m":l:
40 40 40
A Q)'\g

M6 HELIKOIL
150

6x6x20 KAMA

A (M6 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY)

ol

o o
o o
i
E N .
o © M6HEL|KO|L/ 30 | 30
o of
0,

TEK ARABALI PLAKA
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Lineer Triger Kompakt Modiil ( 64x64 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediiktér Baglanti Detay! / Baglanti Olguleri /

Max =104mm
Min =76mm

—— . | .

64 297 | IR 1.KADEME = L1
Max=25mm  2KADEME = L2

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Min =16mm
— Tahrik Yonu Secgenekleri /
SESAME REDUKTOR TIPI L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm

(400W Kullanim igin)

PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

=
] s R —

Maksimum Tork PEC70 79 Nm

Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm

Maksimum Devir : 6000 rpm @ B ¢ D E G

Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
5 £ S ol 5] moTor
8 ol s
KAPLIN []:] s FLANS A B @Dmax LC

JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Lineer Triger Kompakt Modiil ( 80x80)

Uriin Kodu

:5.3.03.080080.2.02.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
W~ ) 2400
[ % (N) 2760
B - N) 7260
Moment

B v (Nm) 412
o vy (Nm) 465
N v (Nm) 580

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /

1 Turda Aldigi Yol /

Triger Kayis /

Triger Kasnak /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Kayis Gerilme Kuvveti /
Kayis Hatvesi /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

80x80 Profil (Aluminyum 6063)

5 mt/sn

200mm

5M-F30 NFT BEZLI
5m-F30 Z=40

20 lik Lineer Ray

20 lik Dar Yiksek Lineer Araba

2000 N

5 mm

0,1 mm

7,7 kg

17,2 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

Merkezi Yaglama Sistemi

240
60 ¢
- 64
R S ! é_ !
o o o
«@
S ©
PR raY- . Q )=
™
o O, o
“,:. — 2% ~ o
| &E 50
80
L max : 6000 mm 86,6
6
i
m%:
A B
36 45 36

N2

32

A (M8 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY)

~ 82 12
2

3.2

8.2

C (M6 KANAL DETAY)

180

M6 HELIKOIL

[
31,5

6x6x20 KAMA bjg‘

32

o

i

/

M6 HELIKOIL / 36

TEK ARABALI PLAKA
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Lineer Triger Kompakt Modiil ( 80x80 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediiktér Baglanti Detay! / Baglanti Olguleri /

Max =113mm
Min =89mm

—

64 297 | IR 1.KADEME = L1
Max=25mm  2-KADEME =L2

11

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
Tahrik Yonu Segenekleri /
PEC70 64 mm 92 mm )
(400W Kullanim igin)
PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktér Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

=
m P =

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Tork PEC120 : 509 Nm (A) B c D E G
Maksimum Devir : 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B

ZDma;
JLc

) =] MOTORﬂl e
. <Y
KAPLIN | ©d @S [FLANS | A B [@Dmax| LC W <

JM 40 40 8-22 85x 85 | 656-85| 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120|85-120] 90 - 100 65 [85-120
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Lineer Triger Kompakt Plaka Tahrikli Modiil ( 64x64 )

64x64 Linear Timing Compact Plate Driven Module

Uriin Kodu/Product code : 5.3.03.064064.2.05.2 Strok

Teknik Ozellikler / Technical Specifications

Govde / Body

Hareket Hizi / Movement Speed

1 Turda Aldigi Yol / Movement Distance Per Tour

Triger Kayig / Timing Belt

Triger Kasnak / Timing Pulley

Lineer Ray / Linear Rail

Lineer Araba / Linear block

Kayis Gerilme Kuvveti / Belt Tensile Force

Kayis Hatvesi / Timing Belt Pitch

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / Positioning Accuracy
Agirlik 0 Strok / Basic Weight With Zero Strok

Agirlik 1000 mm / Weight 1000mm Stroke

Otomasyon Kontrol Sistemi / Automation Control System

Yiikleme Degerleri / Upload Values
Fz

Yiik/Load Dinamik/Dynamic
N ~ ) 2200

[ Y (N) 2460

| B (N) 2000
Moment

B v (Nm) 385

| (Nm) 300

B v (Nm) 540

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.
Note: 2 Rated by car.

64x64 Profil (Aliminyum 6063)
3 mt/sn

130mm

5M-30 Celik Telli Politiretan
Z26-5M-30F

15 lik Lineer Ray

15 lik Dar Algak Lineer Araba
2000 N

5 mm

0,17 mm

4.6 kg

10.7 kg

400 /750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Not: Calisma hassasiyetine gére Asenkron, Step, Indiksiyon vb. motorlarla tahrik edilebilmektedir.

Teknik Detay / Technical Details

“m'{%:*y—ﬁ 230
B © ©
(D\g o o o o ° o MERKEZi YAGLAMA SISTEMI
72
o
© J o o OO OO o
g o C D P o o I i
3 o $
@ o o
~
1 30
64 14,5 L max : 6000 mm 14,5
A ‘ 40 ‘ 34 ‘ 34 ‘ 34 ‘ 40 ‘\SO
o UTJo ) ) o I & ]
e ®
6 500 o 0O 00,5 O |

A (M6 KANAL DETAY)

52

=
bd| &

TEK ARABALI PLAKA

48




Lineer Triger Kompakt Plaka Tahrikli Modiil ( 64x64 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay / Baglanti Olgileri /

Max =104mm
Min =76mm

gg
—

64 29,7 | LR 1.KADEME = L1

26,5

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Max=25mm  2-KADEME = L2
Min =16mm
Tahrik Yonu Segenekleri /
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

=
] s R —

Maksimum Tork PEC70 : 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 @ 171 Nm
Maksimum Devir : 6000 rpm @ B ) ¢ D E G
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g [&]
£ - =] [MOTOR
& O
KAPLIN ad as FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Lineer Triger Kompakt Plaka Tahrikli Modiil ( 80x80 )

80x80 Linear Timing Compact Plate Driven Module

Uriin Kodu/Product code : 5.3.03.080080.2.05.2.Strok

Yiikleme Degerleri / Upload Values
Fz

Mx

Yiik/Load Dinamik/Dynamic
N ~ ) 2400

[ Y (N) 2760

| B (N) 7220
Moment

| Y (Nm) 415
vy (Nm) 480

B v (Nm) 570

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.
Note: 2 Rated by car.

Teknik Ozellikler / Technical Specifications

Govde / Body

Hareket Hizi / Movement Speed

1 Turda Aldigi Yol / Movement Distance Per Tour

Triger Kayig / Timing Belt

Triger Kasnak / Timing Pulley

Lineer Ray / Linear Rall

Lineer Araba / Linear block

Kayis Gerilme Kuvveti / Belt Tensile Force

Kayis Hatvesi / Timing Belt Pitch

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / Positioning Accuracy
Agirlik 0 Strok / Basic Weight With Zero Strok

Agirlik 1000 mm / Weight 1000mm Stroke

Otomasyon Kontrol Sistemi / Automation Control System

Not: Calisma hassasiyetine gére Asenkron, Step, Indiksiyon vb. motorlarla tahrik edilebilmektedir.

80x80 Profil (Aliminyum 6063)
3 mt/sn

130mm

5M-30 Celik Telli Politiretan
Z226-5M-30F

20 lik Lineer Ray

20 lik Dar Yiksek Lineer Araba
2000 N

5 mm

0,1 mm

9,1 kg

18,5 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay / Technical Details

— @O ©
8 MERKEZI YAGLAMA SISTEMI
@«
© °@
° @) U |
o P
gl e 8 )
0
~ o [¢
= B - -
¥ S{ 50
80
21 L max : 4000 mm 21
50 42 49 42 50
A B
0| I — — I e
©
o 00 o o oo __ o
215
515 80 _ 515
| | | |
A (M8 KANAL DETAY) B (M6 KANAL DETAY) o0 ol ] M6

8,2

60
S —

TEK ARABALI PLAKA
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Lineer Triger Kompakt Plaka Tahrikli Modiil ( 80x80)

Baglanti Olcileri /

Max =113mm
Min =89mm

N

64 29,7 | LR 1.KADEME = L1
Max=25mm  2KADEME =L2
Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PECS0 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

1

=

Tahrik Yonu Segenekleri /

] s R —

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork PEC120 : 509 Nm t B¢ D E <
Maksimum Tork : 6000 rpm Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
é 9
£ - =] [MOTOR
S ]
KAPLIN ad [“F] FLANS A B @Dmax LC
JM 40 40 8 -22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 |120x 120|85- 12090 - 100 65 85 -120
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Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Lineer Triger Kompakt Moddil ( 100x100)

(100x100 ) Linear Timing Belt Compact Module

Uriin Kodu/Product code :5.3.03.100100.2.03.2.Strok

Yiikleme Degerleri / Upload Values
Fz

Yiik/Load Dinamik/Dynamic
H ~ (N) 3600

[ % (N) 3180

[ > (N) 10870
Moment

[ Y (Nm) 697

| WYY (Nm) 780

N v (Nm) 710

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler / Technical Specifications

Govde / Body

Hareket Hizi / Movement Speed

1 Turda Aldigi Yol / Movement Distance Per Tour

Triger Kayis / Timing Belt

Triger Kasnak / Timing Pulley

Lineer Ray / Linear Ralil

Lineer Araba / Linear block

Kayis Gerilme Kuvveti / Belt Tensile Force

Kayis Hatvesi / Timing Belt Pitch

Koruma / Protection

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / Positioning Accuracy
Agirlik 0 Strok / Basic Weight With Zero Strok

Agirlik 1000 mm / Weight 1000mm Stroke

Otomasyon Kontrol Sistemi / Automation Control System

Not: Calisma hassasiyetine gére Asenkron, Step, Indiksiyon vb. motorlarla tahrik edilebilmektedir.

100x100 Profil (Aliiminyum 6063)

4 mt/sn

192mm

8M-50 Celik Telli Politretan
8m-F50 Z=24

25 lik Lineer Ray

25 lik Genis Yuksek Lineer Araba

3000 N

8 mm

0,3x60 mm Celik Sac

0,1 mm

13,65 kg

24,70 kg

400 /750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay / Technical Details

B C
R

Merkezi Yaglama Sistemi

129,7
100

L max : 6000 mm 100

101

A (M8 KANAL DETAY) B (M8 KANAL DETAY)  C (M6 KANAL DETAY) D (M6 KANAL DETAY)

17 8.2 8.2
8.2

| 3358 |

6x6x20 KAMA 219
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Lineer Triger Kompakt Moddil ( 100x100)

Rediktor Baglanti Detay /

Baglanti Olcileri /

Max =113mm
Min =89mm

EEE

——

Triger Kayis
Tahrikli Sistemler

116,2

64 29,7 LR 1.KADEME = L1
Max=25mm 2 KADEME = L2 131
Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPI L1 L2 Tahrik Y6éni Segenekleri /
PEC 90 75mm | 115 mm = O B0 5B 5 5
(750W -1kW - Kullanim icin) ﬁ =F = FE EE T
PEC 120 88mm | 136 mm
(W -1.5kW - Kullanim igin) e — — R o
Planet Rediiktor Cevrim Oranlari
1.KADEME : 3-4-5-7-10 T i N Tt IO i N e A et I
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm dTvp  ETiE  HTCE He <E HTeE  HTE e
Maksimum Tork PEC 120 : 509 Nm = B = = "=
Maksimum Devir : 6000 rpm () 8 ¢ D E E G
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
© o
E - =] [MmoTor e
: ) €. /
KAPLIN ad s FLANS A B @Dmax | LC 4
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 (94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 [120 x 120[85-120[90-100] 65 [85-120
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Vidali DKVM Modiiller (@12-16-20-25-30)

Linear Motions Systems

Yikleme Degerleri /

Dinamik/
Dkvm  Dkvm  Dkvm  Dkvm  Dkvm
12 16 20 25 30

Yiik/
. Fx (N) 360 505 618 713 912
. Fy (N) 850 1205 1744 2323 2950

B vy 1215 1512 2180 2904 3450

Moment
B v Nm) 100 167 228 360 410

Bv Nm 80 126 195 234 290

. Mz (Nm) 110 146 204 224 280

Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Teknik Ozellikler /

Govde / ; @12 - 16 - 20 - 25 - 30 Mil Alt destek Profil (Aliminyum 6063)

Hareket Hizi / ;0,09-0,12-0,38-0,13-0,52-0,17 - 0,34 - 0,85 - 0,46 mt/sn

1 Turda Aldig1 Yol (hatve) / ; 5mm - 10 mm - 16 mm - 20 mm - 25mm

Vidah Mil / Ball Screw ; ©12-05 - 16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 - 25-05 - 25-10 - 25-25 - 32-10 Hatve
Somun/ Screw Nut ; @12-05 - 16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 - 25-05 - 25-10 - 25-25 - 32-10 FSU TiP
Lineer Rulman / ; @12-16-20-25-30 UU OP

Indiiksiyonlu Mil / : @12 -16 - 20 - 25 - 30 Krom Kapli indiiksiyonlu Mil 60-62 HRC

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti ; 0,2mm

Agirlik 0 Strok / ; ©@12-1,86kg D16-2,56kg @20-4,86kg B25-7,60kg @30-13,29kg

Agirlik 1000 mm / ; @12-5,90kg ©@16-7,93kg @20-14,73kg @25-21,81kg @30-34,40kg
Otomasyon Kontrol Sistemi / ; 400 /750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /
K ‘
B@\ F——‘g ‘ ‘ | :
) ®°O°® 0 E@T‘\—“—“—H - - W %ﬂm
9 ® E
M

B ‘ Lmax ‘B‘

L1
L.

k A +
F F &
A I /AN
Q% 5 5 yiale)
I
] O
A(KANAL DETAYl) B (KANAL DETAYI) =] JRNRAN ¢
= B
(] o
o B“ wLﬁ “a
a]d e
] o] O O
R 203 ©] o |
KOD URUN ADI| VidaliMil |@D|@d1 A |B|C | E | F |@d2|H | K [K1|K2|K3| L | L1|L2| M [Lmax
5.2.05.110110.3.02.2.Strok | DKVM 12 [12-05& 12-10| 12| 10 [42,5|14,5|110 | 44 | 75| 45 |29 (110 - | 60 |115]|49.5( 22 | 38 | 75 [ 1000
5.2.05.130130.3.02.2.Strok 16-05
DKVM 16 16 | 10 |44,5| 19 (130 [49.5|100| 5,5 [ 33 [130| - | 70 |134| 54 | 26 | 39 | 85 | 1500
5.2.05.130130.3.04.2.Strok 16-16
5.2.05.150150.3.05.2.Strok 20-05
DKVM 20 20| 15| 45 [ 19 |150 | 64 [100| 6,5 | 37 |150| - | 58 |150| 59 | 32 | 44 | 90 | 2000
5.2.05.150150.3.07.2.Strok 20-20
5.2.05.175175.3.08.2.Strok 25-05
5.2.05.175175.3.09.2.Strok | DKVM 25 25-10 25| 15| 50 (19,5|175| 72 [120| 6,5 | 42 |180| - | 90 |[185| 72 | 36 | 57 | 120 | 2500
5.2.05.175175.3.10.2.Strok 25-25
5.2.05.200240.3.11.2.Strok 32-05
DKVM 30 30| 19| 57 | 28 (200 | 85 [150| 9 |51 |240|205|115(240( 81| 42 | 42 | 160 | 3000
5.2.05.200240.3.12.2.Strok 32-10
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Vidali DKVM Modiiller (@12-16-20-25-30)

Motor Baglanti Detay! /

B © )
£ o
£ +
35 =
v 5 EE
55 v
= 3c
sfy==
W w
=| =
ala
SE:
=
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

LR |A+B
25mm
16mm

Max =104mm
Min =76mm
Max
Min

-t

Tahrik Yonu Segenekleri /

el 19 el

el er T8l
Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork PEC 120 509 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm @ B
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
g [&]
£ - =] [MOTOR
& O
KAPLIN ad [%5] FLANS A B ZDmax LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
JM 65 65 10-38 |120 x 120{85 - 120| 90 - 100 65 85-120
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidali Z Eksen Modaiiller (15 - 20)

Yikleme Degerleri /

Dinamik/

Yiik/ DKZM 15 DKZM 20
B ~ (N) 2020 3680
By ) 2080 4400
B (N) 3020 5760
Moment

B v (Nm) 410 650
BEv  am 290 320
B v (Nm) 440 690

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidali Mil / Ball Screw
Somun / Screw Nut

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti
Agirhk 0 Strok /

Agirhk 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

22x140 - 27x170 Profil Aliminyum(6063)
0,12-0,38-0,13 - 0,52 mt/sn

5mm - 16mm - 20 mm

216-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 Hatve
@16-05 - 16-16 - 20-05 - 20-20 FSU TiP
15 -20 Lineer Ray

15 - 20 Yiksek Lineer Araba

0,01 mm

15-3,11kg 20-5,54kg

15-12,60kg 20-22,39%g

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

4x4x10 KAMA
VEYA 0,6 mm

DUZLUK

| [
15 i i _
‘ B ’_12 Lmax 19_‘
©| @ [©) [©) e° °° © S ° _|©

© ©
TRRN TN AR RERRWY j

00
o[ © © © — — © Q@ 0 o

DKZM15 : 120 / DKZM20 : 150

A(KANAL DETAYl) B (KANAL DETAYI) © 0o
73
12 ee
3 3 S o o
23 bd
KOD URUN ADI | Vidali Mil | A B C @D (@d1| E F G H K | K1 | L max
5.2.07.022140.2.02.1.Strok DKZM 15 16-05 | 775| 49 [ 150 | 16 | 12 |57,5| 22 |21,5| 70 |140| 70 | 2000
5.2.07.027170.2.05.1.Strok DKZM 20 20-05 | 845| 58 | 200 | 20 | 12 |67,5| 27 |26,5| 81,5 |[170| 85 | 2500
5.2.07.022140.2.04.1.Strok DKZM 15 16-16 | 775 | 49 [ 150 | 16 | 12 |57,5| 22 |21,5| 70 |140| 70 | 2000
5.2.07.027170.2.07.1.Strok DKZM 20 20-20 | 845|588 |200| 20 | 12 |67,5| 27 |26,5| 81,5 |170| 85 | 2500
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Vidali Z Eksen Modiiller (15 - 20)

Baglanti Olguleri /

76mm
25mm
16mm

Min
Max:
Min

Max =104mm
L1
L2

1.KADEME
2.KADEME

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2

PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)

PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

PEC120 88mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Tork PEC120 : 509 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm

DKZM15| 160 | 1173

73,8

DKZM20 | 189 | 1202

72,5

Tahrik Yonu Segenekleri /

:: :

@ B

Standart Uretim

o

c

Kaplin ve Flans Segimi /

B
g o
£ - =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 656-85| 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95|94-104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120]| 85 -120] 90 - 100 65 [85-120

Akuplasyon Cesitleri

|
.,

/
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidah Kompakt Modiil (50x110)

Uriin Kodu : 5.2.03.050110.2.02.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
B ~ ) 8600
[ B3 (N) 5400
B (N) 9200
Moment

B v (Nm) 510
B wy (Nm) 1120
B vz (Nm) 2350

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /
1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidah Mil /

Somun /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /

Otomasyon Kontrol Sistemi /

50x110 Profil (Aliminyum 6063)
0,12 mt/sn

5 mm

J16-05

SCI 16-05

15 lik Lineer Ray

15 lik Dar Algak Lineer Araba
0,01mm

2,51 kg

11 kg

400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

Merkezi Yaglama Sistemi

170 ‘
©) |
(e )
S i
0 & D 0
41 38 L max : 2000 mm 38
50 50 50

]
8
]

84

4x4x20 KAMA

A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Vidah Kompakt Modiil (50x110)

Baglanti Olguleri /

2o}
. “yEE
IS £ £
£ E ¥ Q¢
36 L
T Lol SiSs
&8s
i
Wi ow
= S
W w
[=] =)
IEE
~] &N
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

129,8

143,4

Tahrik Yonu Segenekleri /

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm

Maksimum Tork PEC 90 171 Nm MEE Em

Maksimum Tork : 6000 rpm 9 B C

Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
5 £ S ol 5] moTor
: 7" C
o -
KAPLIN []:] s FLANS A B @Dmax LC

JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 (94 -104 60 70 -95
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidah Kompakt Modiil ( 65x145)

Uriin Kodu/

:5.2.03.065145.2.08.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
W ~ (N) 9800
| N3 (N) 6200
| N (N) 13500
Moment

B v (Nm) 620
B vy (Nm) 1340
B v (Nm) 1340

Not: 4 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidah Mil /

Somun /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

66x145 Profil (Aliminyum 6063)
0,13-0,17 - 0,52 mt/sn

5mm - 20 mm

@20-05 / @25-05 / @20-20

SCI 25-05 / FSU 20-20

20 lik Lineer Ray

20 lik Dar Ylksek Lineer Araba
0,01 mm

4,42 kg

17,24 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

34,5

Merkezi Yaglama Sistemi

185
|

& |

-

44

L max : 4000 mm 44

=
[N

5x5x20 KAM

A (KANAL DETAYI)

B (KANAL DETAYI)

3.3

2
il o

I 1

3,2

- ! i
E—

40

40

40

85

2 ARABALI KISA PLAKA
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Linear Motions Systems

Uygulamalar ¢

Rediktor Baglanti Detay /

Vidah Kompakt Modiil ( 65x145)

Baglanti Olguleri /

I EE
£ IEE
£t ek
2R RS
o NN ==
x £
2= o
w| w
==
ala
[ €2
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm

164,8

178,4

Tahrik Yonu Segenekleri /

& B
Standart Uretim

Kaplin ve Flans Segimi /

B
< £ S ol s] ImoTor
O g ol ®
KAPLIN ad [“5] FLANS A B @Dmax LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 (94 -104 60 70-95

Akuplasyon Cesitleri /

61
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Vidali Kompakt Modiil (80x160 )

Linear Motions Systems

Yikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
B ~ (N) 12300
[ Y (N) 9600
B (N) 18700
Moment
B v (Nm) 840
vy (Nm) 1870
B v (Nm) 3200
Urin Kodu/ :5.2.03.080160.2.09.2.Strok Not: 4 Arabaya gére degerlendirilmistir.

Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Kremayer Disli /

80x160 Profil (Aliminyum 6063)
0,17 - 0,34 - 0,52 - 0,85 mt/sn

5mm - 10mm - 25mm

@25-05/ @25-10 / @20-20 / B25-25

Pinyon Disli / FSU 25-05/ FSU 20-20 / FSU 25-25

Lineer Ray / 20 lik Lineer Ray

Lineer Araba / 20 lik Dar Yiiksek Lineer Araba

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti / ; 0,01 mm

Agirhk 0 Strok / ; 10,93 kg

Agirhk 1000 mm / ; 29,48 kg

Otomasyon Kontrol Sistemi / ; 400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

Merkezi Yaglama Sistemi
185

| |
| @ |

33 44 L max : 4000 mm 44

c}
d
J
©@o ©

KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI)  C (KANAL DETAYI)
8,6

o 8.8 H 17.8
) s 535 o %
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Reduktér Bagianti Detay! /

Vidah Kompakt Modiil

(80x160)

Baglanti Olguleri /

LR|33| 44

Max =104mm
Min =76mm

=L1

=25mm
16mm

Max:
Min

1.KADEME
2.KADEME

=12

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 30 75 mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100
171 Nm
509 Nm

: 6000 rpm

Maksimum Tork PEC 90
Maksimum Tork PEC 120
Maksimum Tork

El 26,5

Tahrik Yonu Segenekleri /

oo (o

Kaplin ve Flans Segimi /

B
g ]
£ - =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 [ 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120]| 85 -120] 90 - 100 65 [85-120

Akuplasyon Cesitleri /

0]
., &
(S

Tee
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidah Kompakt Modiil ( 100x100)

:5.2.03.100100.2.08.2.Strok

Uriin Kodu/

Yuikleme Degerleri /

Dinamik/

Yiik/ @25 @20
B ~ N 5500 4200
| =Y (N) 4700 3600
| = (N) 10870 8600
Moment

B v (m 5740 3360
By nm 6400 4200
B v (m 8220 7600

Not: 2 Arabaya gore degerlendirilmistir.

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hizi /
1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidah Mil /

Somun /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /

Agirhik 1000 mm /

Otomasyon Kontrol Sistemi /

100x100 Profil (Aliminyum 6063)
0,17 - 0,34 - 0,52 mt/sn

5mm - 10mm - 20mm

@25-05 / @25-10 / @20-20

SCI 25-05 / FSU 20-20

25 lik Lineer Ray

25 lik Genis Lineer Araba

0,01 mm

; 8,01 kg

; 18,52 kg

; 400/ 750 / 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

B

129,7

A (M8 KANAL DETAY) B (M8 KANAL DETAY)

345
[ ] [
! |
| |
o
o
L max : 4000 mm 29
r ]
@ ©
o
e
@ @ ©
5x5x20 KAMA
| L ]
C (M6 KANAL DETAY) D (M6 KANAL DETAY)
7 8,2 8,2

4,3

8,2 32
] o

9,3
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Vidah Kompakt Modiil ( 100x100)

Rediktor Baglanti Detay /

Baglanti Olcileri /

76mm

25mm
16mm

LR|31 29‘

Max
Min

Min

Max =104mm

=L1
=12

1.KADEME
2.KADEME

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 30 75mm | 115mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork PEC 120 509 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm

26,5

116,2

131

Tahrik Yonu Segenekleri /

N &3] [ B
— — —
o P o
o
— — —

L =
®) B ¢
Standart Uretim

(i

Kaplin ve Flans Segimi /

B
é o
£ - =] [MOTOR
S g
KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120]| 85 -120] 90 - 100 65 [85-120

Akuplasyon Cesitleri /

8
¢

-1.;,&

€.,

=
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidah Spot Modiil ( 45x90 )

Uriin Kodu/

:5.2.04.045090.2.01.1.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yuk/ Dinamik/

B -~ N) 725
[ Y (N) 878
B (N) 1157
Moment

B v (Nm) 110
[ VY (Nm) 70
B v (Nm) 75

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidah Mil /

Somun /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

45X90 (A) Profil (Aliminyum 6063)
0,1 mt/sn

5mm

@12-05 (Hatve)

RSY-12-05

15 lik Lineer Ray

15 lik Dar Lineer Araba

0,01 mm

Teknik Detay /

) 120 )
\ |
| |
15, | 1 | |
Sy ||
ﬁ [
14,5 ‘ ‘ L max : 1750 mm ‘ ‘ 14,5
0 50 50
8 | B
0,6 mm DUZLUK 76 @ 6 @ ‘
—\H [ D ©
© ©
S o @ _©® _ ©® o )
“# @ o
Q D ®
30,5 Lg @ o @ o
A (KANAL DETAYI) g
21
)|
1.0 Jy
10,2
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Vidah Spot Modiil ( 45x90 )

€ ] [r)
€E 2 EE
< E [y EE
Th T AT
x £ 3 c
g = - ﬁE =
o w
2
[Shla)
] 2
o
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC30 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

30,5
16mm

Max =104mm

Min =76mm
LR
Max=25mm
Min =

Tahrik Yonu Segenekleri /

ol | | lel ol | | fe] ol | |le]

lo| U le| o U fe| o U fe|

g d) (b

Maksimum Tork PEC 70 79 Nm

Maksimum Tork PEC 90 171 Nm

Maksimum Tork 6000 rpm @ B C

Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
5 £ S ol 5] moTor
8 ol s
L_| ey
=
KAPLIN []:] s FLANS A B @Dmax LC

JM 40 40 8-22 95x95 | 80-95(94-104 60 70-95
JM 55 55 8-28 85x85 | 65-85| 80-90 47 65 -85
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Vidal Mil
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Vidah Spot Modiil ( 90x90 )

Uriin Kodu/

:5.2.04.090090.2.02.1.Strok

Yuikleme Degerleri /

Dinamik/
975

878

1157

140

80

(Nm)

95

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Vidah Mil /

Somun /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

90x90 (L) Profil (Aliminyum 6063)
0,12 mt/sn

4mm /5 mm

316-04 / @16-05 (Hatve)
TRP16-04 / FSU 16-05

15 lik Lineer Ray

15 lik Dar Lineer Araba

0,01 mm

2,64 kg

11,87 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

120

1
=) | |
O) O)
[
n
g &2 =
o
[

L max : 2000

mm 14,5

0,6 mm DUZLUK

50

50

o
Q

A (KANAL DETAYI)

21
1L

of

10,2

| |
1o ©oce
@ ® 5 ® ©
@_o
iT° © @ © o
C 25 )
205 @ @ ) ® @
1o ® 00 o
0
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Vidah Spot Modiil ( 90x90 )

Motor Baglanti Detay! /

LR30,5

Max =104mm
Min =76mm

=L1
=L2

1.KADEME
2.KADEME

=25mm
in =16mm

Max:
Min

30,5
16mm

Max =104mm

Min =76mm
LR
Max=25mm
Min =

Tahrik Yonu Segenekleri /

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2 o .
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin) e[| |l el || el o | |]e]
PEC 90 75mm | 115 mm - a [ A
(750W -1kW - Kullanim igin) REARRRE pLL L LU
Planet Rediiktér Cevrim Oranlari 1]
1.KADEME : 3-4-5-7-10 L1 |ELERL Mk T
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100
Maksimum Tork PEC 70 79 Nm
Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm 9 B C
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B
5 § S 25| fmoTor
& O
KAPLIN []:] s FLANS A B ZDmax LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
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Kremayer
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Kremayerli Koprii Modilii ( 90x90)

Uriin Kodu

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Kremayer Disli /

Pinyon Digli /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /

Agirhk 0 Strok /
Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

:5.4.08.090090.2.03.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Ex
2

Yiik/ Dinamik/
B ~ N) 1480
[ | Fy (N) 2125
[ N) 2125
Moment

B v (Nm) 230
| WYY (Nm) 1613
N v (Nm) 1613

90x90 Profil (Aliminyum 6063)

3 mt/sn

138,16 mm

Mod:2 Diz / Mod:2 Helisel

Mod:2 Z:22 Dz / Mod:2 Z:22 Helisel
15 lik Lineer ray

15 - Dar Lineer Araba

0,2 mm

7,75 kg

20,77 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

197,5

75 165
\ |
_D N D—i
o o o _o~
0
o @
(=] ~
® e ® ©
[©) © © ) ) ) )
© ©
45 45 45
19 L max : Sinirsiz Serbest Boy (Ekleme metodu ile) 19
212
5x5x20 KAMA
=
d
™
45 45 45
©@ © © ©
[ © ) ) ) ) ) © ]
2 o ©®@ © S © ©
— (=]
A (KANAL DETAYI) é o o E
21 i
Z
* g © © o]®

N
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Kremayerli Koprii Modilii ( 90x90)

Baglanti Olcileri /

Max =104mm
Min =76mm
ai
5o =
(Op i=
R |
% 33 |LR h_.KADEME =L1
Max=25mm 2.KADEME = L2
‘_ 197.5 Min =16mm
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 90 75mm | 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC120 88mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10

2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC90 @ 171 Nm
Maksimum Tork PEC 120 : 509 Nm
Maksimum Tork : 6000 rpm

Tahrik Yonu Segenekleri /

L

(&) B

(@]

Kaplin ve Flans Segimi /

B

g o

£ - =] [MOTOR

S g

KAPLIN ad S FLANS A B @Dmax | LC

JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 - 85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70-95
JM 65 65 10-38 120 x 120]| 85 -120] 90 - 100 65 [85-120

Akuplasyon Cesttleri /

e,

7
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Tahrikli Sistemler



Kremayer
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Kremayerli Koprii Modiilii (90x180)

Uriin Kodu

:5.4.08.090180.2.03.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

My Mz

Ey

....

Yik/ Dinamik/

N ~ ) 1650
[ | Fy (N) 2450
[ 2 N) 3850
Moment

B v (Nm) 390
B v (Nm) 1613
B v (Nm) 2470

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldigi Yol (hatve) /
Kremayer Disli /

Pinyon Digli /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirhk 0 Strok /

Agirlik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

; 90x180 Profil (Aliminyum 6063)

; 3 mt/sn

; 138,16 mm

; Mod:2 Diz / Mod:2 Helisel

; Mod:2 Z:22 Diz / Mod:2 Z:20 Helisel
; 20 lik Lineer ray

; 20 - Dar Lineer Araba

; 0,2 mm

; 16,02 kg

; 38,33 kg

; 400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

| 2095 ‘ 70 45 70
B e o n —
o
(=}
o o o o
S
© © © © N
S [ 9 )
© o © ©
) o —O0 )
L max : Sinirsiz Serbest Boy (Ekleme metodu ile) ‘ ‘ 19,5
T T
215 5x5x20 KAMA
R
o
N
\\\%
N o o @,e/
© o ©
©] © ©
o
A (KANAL DETAYI) 2 e o § ®© ©
21 3
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Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay /

Kremayerli Koprii Modiilii (90x180)

Baglanti Olguleri /

Max =104mm
Min =76mm
_‘ —]
D
{3&% o
L) d
L
%QQ 28|LR| [1.KADEME =14
GOD Maxeommm? KADEME = L2
{?Uﬁ Min =16mm
209,5
SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2
PEC 90 75 mm [ 115 mm
(750W -1kW - Kullanim igin)
PEC 120 88 mm | 136 mm
(1W -1.5kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

&3 \ 3
iiwfg
8
RO

0 5 1 5

LI DL G DL

e
]

Tahrik Yonu Segenekleri /

HO

Maksimum Tork PEC 90 171 Nm
Maksimum Tork PEC 120 509 Nm
Maksi Tork : 6000 rpm T~ _ .
aksimum Tor p @ B c
Standart Uretim
Kaplin ve Flang Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
: F
g [&]
E - =] IMOTOR -
S} [l * .
_— L )
KAPLIN ad [%5] FLANS A B @Dmax LC
JM 40 40 8-22 85x85 | 65-85 | 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 95x95 | 80-95 |94 -104 60 70 - 95
JM 65 65 10-38 |120 x 120{85 - 120| 90 - 100 65 85-120
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Kremayer
Tahrikli Sistemler

Linear Motions Systems

Kremayerli Modiil ( 80x80 )

Uriin Kodu

: 5.4.08.080080.1.01.2.Strok

Yuikleme Degerleri /

Yik/ Dinamik/
B =~ N) 780
[ B N) 2100
| N) 1880
Moment

B v (Nm) 150
| Y (Nm) 165
N v (Nm) 175

Teknik Ozellikler /

Govde /

Hareket Hiz1 /

1 Turda Aldig1 Yol (hatve) /
Kremayer Disli /

Pinyon Disli /

Lineer Ray /

Lineer Araba /

Pozisyon Konumlama Hassasiyeti /
Agirlik 0 Strok /

Agirhik 1000 mm /
Otomasyon Kontrol Sistemi /

80x80 Profil (Aliminyum 6063)

4 mt/sn

69,08 mm

Mod:1 Diz

Mod:1 Z:22 Diiz

@12 Krom Kapl (0.2 - 0,30 ym) indiiksiyonlu Mil 60-62 HRC h7
RV 201-12 KDD

0,2 mm

4,78 kg

13,84 kg

400/ 750/ 1kw Omron Servo + PLC + Pano

Teknik Detay /

75 ﬂ
N
© ] o o ]
| 1 T 1 | I:
0 0
N N 7 7
14,5 L max : Sinirsiz Serbest Boy (Ekleme metodu ile) 14,5
40 45 W
O / ©
@ o ¥
—
(S} e | °© A~
S U N T
5 T 3 I
o (=]
I | © =
A (KANAL DETAYI) B (KANAL DETAYI) 5 5
8,2 &/ (e le) &/
17
64
I e

qﬁ%
a2 82
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Kremayerli Modiil ( 80x80 )

Linear Motions Systems

Uygulamalar /

Rediktor Baglanti Detay / Motor Baglanti Detay! /
<19
0 —1% E ¢ x
== - I -
w | w o ©
2|0 W
2%
Ee 0 ot e =" X ge
5 E £ E [On
e <+l v T £
T &N 6| ==
x £ 5 [njSZaxE7 ] ~
2=y | =S 5
0 = L
(RS ZaNSAu] N~
=]
[x)

Tahrik Yonu Segenekleri /

SESAME REDUKTOR TiPi L1 L2 N N N
PEC70 64 mm 92 mm
(400W Kullanim igin)
PEC 90

75mm | 115mm
(750W -1kW - Kullanim igin)

Planet Rediiktor Cevrim Oranlari ﬂﬂ}:ﬂ :H‘ ﬁﬂ}rﬂ: ﬁﬂ:hj:

1.KADEME : 3-4-5-7-10
2.KADEME : 15-20-25-30-35-40-50-70-100

Maksimum Tork PEC70 79 Nm
Maksimum Tork PEC90 : 171 Nm L L L
Maksimum Devir : 6000 rpm g B c
Standart Uretim
Kaplin ve Flans Segimi / Akuplasyon Cesitleri /
B

=] [MOTOR

ZDma;
JLc

@
0

KAPLIN ad oS FLANS A B @Dmax| LC
JM 40 40 8-22 85x 85 | 65-85 | 80-90 47 65 -85
JM 55 55 8-28 | 95x95 | 80-95[94-104| 60 70-95
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Moduil
Ekipmanlari

Modiil Baglanti Pargasi

Linear Motions Systems

- J
L1
L2 L4 L2
4 B
L
W L2 L3 L3 L3 L2
S | di
L ad 1 1 1 1
- erﬁﬁj S . R i
< | 192! 1d2] Lo Lo Lo
I o . . .
s ; ; ;
KOD MODEL H|Hl [ d2| d1 E A R W c L L1 L2 L3 L4 F
80 x 80 - 64 x 64
7.26.080064.000000.00.10 | 1o Baglanti Pargasi | 198| 1 | 65| 105 | 05 6 05 | 20 | 125 | 160 - | 125 | 45 | 60 | 25
100 x 100 . .
7.26.100100.000000.00.10 | ot Bagants Pargasi | 0| 1 | 65 | 105 | 05 6 05 | 20 | 125 85 | 125 60 | 25
45x45 . . -
7.26.045045.000000.00.10 | 1ot Baglanti Pargast | 29| 1 | 65 | 10.5 55 | 05 | 20 | 125 85 | 125 60 | 25
80 x160 .
7.26.080160.000000.00.10 | o Bagant Pargass | 143| 1 [ 65 [ 105 | 05 | 6 | 05 | 20 | 125 | 160 125 | 45 | 60 | 25
65 x 145
7.26.065145.000000.00.10 | o4 Baglant Parcast | 145| 1 | 65 | 105 | 05 6 05 | 20 | 125 | 145 - | 125 | 40 - 25
50 x110
7.26.050110.000000.00.10 | 1o Baglanti Pargasi | 105| 1 | 65| 105 | 05 6 05 [ 20 | 125 - 60 | 10 - 40 | 25
Kullanim Yeri Using Area

Moddllerde bulunan T kanallar kullanilarak, tirnak
baglanti parcasi yardimiyla baska bir modile
veya plakaya oldukga pratik baglanti imkani sunan
bir ekipmandir.
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Linear Motions Systems

\

Modyiil Eksen Baglanti

&
7 - -
< 7_ «$
“
_Z_ {P
KOD Baglant: Yeri h @D k w A L
80x80 - 64x64
7.26.080064.000000.01.10 Modiil Eksen Baglanti 218 8,5 18 170 110 30
80x80 - 80x160
7.26.080160.000000.01.10 Modul Eksen Baglanti 218 8,5 18 210 110 60
100x100 - 100x100
7.26.100100.000000.01.10 Modul Képriili 218 8,5 18 210 132 75
Eksen Baglanti
80x160 - 80x80
7.26.080160.080080.01.10 Modil 3 Eksen Balanti 218 6,5 18 170 140 60
Kullanim Yeri Using Area

Monoblok aliiminyum dékim malzemeden imal edilmis
“Iki eksen baglanti pargasi’, modiillerinizin gényesinde
ve rijit olarak birbirine baglantisini saglar. Dékim gdévdesi
ve federli yapis titresimleri sénumler. iki ayri plakanin
civata ile birlestiriimesi ile elde edilen bu sistem isgilik,
zaman ve maliyetten tasarruf saglar.
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Moduil
Ekipmanlari

38x50 Kapak

64x64 Kapak

80x80 Kapak

100x100 Kapak

Linear Motions Systems

e

0

i‘-‘g&

Triger Kafa Kapaklari

.QQ!

KOD URUN ADI A B A1 B1 M
5.1.2.038050.4260.03 38x50 Triger Kafa Delikli 58 48 37,5 37,5 4
5.1.2.038050.4260.04 38x50 Triger Kafa Milli 58 48 37,5 37,5 4
5.1.2.064064.0015.03 64x64 Triger Kafa Delikli 82,5 64 45 54 5
5.1.2.064064.0015.04 64x64 Triger Kafa Milli 82,5 64 45 54 5
5.1.2.080080.0020.03 | 80x80 Triger Kafa Tahrik Delikli 84 84 64 64 5
5.1.2.080080.0020.04 80x80 Triger Kafa Tahrik Milli 84 84 64 64 5
5.1.2.090180.0203.03 100x100 Triger Kafa Delikli 98 98 71 7 6
5.1.2.090180.0203.04 100x100 Triger Kafa Milli 98 98 71 71 6
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Dogrusal Hareket Sistemleri

Teknik Ozellikler #

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:

1- 3000rpm motorlar sayesinde adimlari hizli tamamlayabilme

1- Fast completion of steps thanks to 3000rpm motors

2- Kolay HMI ara yuzu ile rahat kullanim

2- Comfortable use with easy HMI interface

3- Adimlar arasinda zamansal veya kontaklarla bekleme hareket etme

3- Waiting with temporal and contact between steps

4- Tek eksen sistemde istenilen adim araliginda islem yapabilme

4- Ability to process step intervals in a single axis system

5- Surekli galisma modu sayesinde ayni islemi istenilen miktarda tekrarlama
5- Repeat the same operation in the desired amount thanks to the continuous operating mode
6- Her adimda farkli kombinasyon islem izni verebilme

6- Ability to allow different combinations for each step

7- Yuksek kabiliyetli servolar sayesinde titresimsiz verimli hareketler

7- Efficient vibration-free movements thanks to highly capable servos

146,4
I
@
O
o
3
O 0o O .
350 307,1 \

Dogrusal Hareket Sistemleri

Teknik Ozellikler #

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:

1- 3000rpm motorlar sayesinde adimlari hizl tamamlayabilme

1- Fast completion of steps thanks to 3000rpm motors

2- Kolay HMI ara yizii ile rahat kullanim

2- Comfortable use with easy HMI interface

3- Adimlar arasinda zamansal veya kontaklarla bekleme hareket etme

3- Waiting with temporal and contact between steps

4- Iki eksen sistemde istenilen adim araliginda islem yapabilme

4- Two-axis system able to operate in the desired step range

5- Surekli galisma modu sayesinde ayni islemi istenilen miktarda tekrarlama
5- Repeat the same operation in the desired amount thanks to the continuous operating mode
6- Her adimda farkli kombinasyon iglem izni verebilme

6- Ability to allow different combinations for each step

7- Yuksek kabiliyetli servolar sayesinde titresimsiz verimli hareketler

7- Efficient vibration-free movements thanks to highly capable servos

161

Q

385

QQQQD

385 337,8
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Tek Eksen Otomasyon Panosu

Single Axial Automation

iki Eksen Otomasyon Panosu
Double Axial Automation Panel




CNC
Tezgah Goévdeleri

CNC Tezgah Uygulamalari

CNC Bench Applications

3 Eksen CNC Tezgahi
3 Axial CNC Bench

Mobilya-Ahsap isleme CNC Tezgahi
Furniture-wood Processing CNC Machine Bench
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S-CNC-RV1/RV2/RV3

GENEL OZELLIKLER

1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi

2- 15'lik Lineer ray ve dort adet bilyali araba

3- ©@16-05 Bilyali vidali mil tahrik

4- Hassas Aliminyum Konstriiksiyon gévde ve moddul sistemi
5- DKZM-15 Z-Eksen modulu

6- Opsiyonel U¢ eksen motor akuplasyonu (servo / step)

7-22,5x180 T kanall aliminyum tabla

Mini CNC Router Sase

Calisma Alanlari

KOD MODEL X Y 4
5.9.1.1.0350.0350.0100 | S-CNC-RV1 350 mm 350 mm 100 mm
5.9.1.1.0500.0350.0100 | S-CNC-RV2 500 mm 350 mm 100 mm
5.9.1.1.0500.0530.0100 | S-CNC-RV3 500 mm 530 mm 100 mm

S-CNC-LV1/LV2/LV3

GENEL OZELLIKLER

1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi

2- @16 Induksiyonlu kromlu mil ve dért adet lineer rulman

3- @16-05 Bilyali vidah mil tahrik

4- Hassas Aliminyum Konstriiksiyon gévde ve modul sistemi
5- DKZM-16 Z-Eksen modulu

6- Opsiyonel g eksen motor akuplasyonu (servo / step)

7- 15x120 T kanalli aliminyum tabla

Calisma Alanlari

KOD MODEL X Y z
5.9.1.2.0350.0350.0100 | S-CNC-LV1 350 mm 350 mm 100 mm
5.9.1.2.0500.0350.0100 | S-CNC-LV2 500 mm 350 mm 100 mm
5.9.1.2.0500.0470.0100 | S-CNC-LV3 500 mm 470 mm 100 mm

* o FIUT . .
Yapmis oldugunuz tasarimlara mekanik trinler verilmektedir.
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CNC Router

M-CNC-RV1/RV2

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:

1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi
1- Wood, plastic, plexiglass, aluminum, styrofoam, etc.

2- 20'lik Lineer ray ve dort adet bilyali araba

2- 20 Linear rail and 4 piece linear block

3- @25-10 Bilyal vidah mil tahrik (X Ekseni)

3- @25-10 ball bearing ball screw drive (X Axial)

4- Hassas, rijit Aliminyum Konstriiksiyon gévde ve moddl sistemi
4- Precision, rigid aluminum construction Body and module system
5- DKZM-15 Z-Eksen modulu

5- DKZM -15 z -axial module

6- Opsiyonel U¢ eksen motor akuplasyonu (servo / step)

6- Optional 3 axis motor coupling (servo/step)

7-22,5x180 T kanalli aliminyum tabla

7- 22,5x180 T slot nut aluminum tray

Orta Boy CNC Router Sase

Medium Cnc Router Chassis

Calisma Alanlari

KOD MODEL X Y V4
5.9.2.1.1000.1000.0150 | M-CNC-RV1 1000 mm 1000 mm 150 mm
5.9.2.1.1500.1000.0150  M-CNC-RV2 1500 mm 1000 mm 150 mm
5.9.2.1.2100.1000.0150  M-CNC-RV3 2100 mm 1000 mm 150 mm
5.9.2.1.2100.1500.0150 | M-CNC-RV4 2100 mm 1540 mm 150 mm

M-CNC-KR1/KR2

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:
1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi
1- Wood, plastic, plexiglass, aluminum, styrofoam, etc.
2- Ozel uygulamalar igin ortasi bos havuz seklinde
sase tasarimi (platina kesim, lazer kesim, su jeti)
2- Center-shaped chassis design for special applications
(platina cut, laser cut, water jet cut)
3- 20'lik Lineer ray ve dort adet bilyali araba
3- 20 Linear rail and 4 piece linear block
4- Mod 1,5 Kremayer / Z22 Pinyon disli tahrik (X -Y Ekseni)
4- Mod 1,5 gear rack / z 22 pinion (x/y axial)
5- DKZM-20 Z-Eksen modulu
5- DKZM -20 Z-Axial module
6- Hassas, rijit Aliminyum Konstriiksiyon gévde ve moddl sistemi
6- Precision, rigid aluminum construction Body and module system
7- Opsiyonel Gi¢ eksen motor akuplasyonu (servo/step)
7- Optional 3 axis motor coupling (servo/step)
8- Opsiyonel 22,5x180 T kanalli aliminyum tabla
8- Optional 22,5x180 T slot nut aluminum tray

Calisma Alanlari

KOD MODEL X Y z
5.9.2.2.1500.1000.0150( M-CNC-KR1 1500 mm 1045 mm 150 mm
5.9.2.2.2100.1000.0150| M-CNC-KR2 2100 mm 1000 mm 150 mm
5.9.2.2.2100.1500.0150| M-CNC-KR3 2100 mm 1585 mm 150 mm

* Yapmis oldugunuz tasarimlara mekanik Uriinler verilmektedir.
* . . .
Mechanical products are provided to your designs.
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CNC Router

L-CNC-KR1/KR2

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:

1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi

1- Wood, plastic, plexiglass, aluminum, styrofoam, etc.

2- 20'lik Lineer ray ve dort adet bilyali araba

2- 20 Linear rail and 4 piece linear block

3- Mod 2 Kremayer/pinyon disli tahrik (X-Y Eksenli)

3- Mod 2 rack / pinion (X-Y Axial)

4- Hassas , rijit Aliminyum Konstriiksiyon gévde ve moddl sistemi
4- Precision, rigid aluminum construction Body and module system
5- DKZM-20 Z-Eksen modulu

5- DKZM -20 Z -Axial module

6- Opsiyonel U¢ eksen motor akuplasyonu (servo / step)

6- Optional 3 axis motor coupling (servo/step)

7-22,5x180 T kanalli aliminyum tabla

7- 22,5x180 T slot nut aluminum tray

Biiyiik Boy CNC Router Sase

Large Size Cnc Router Chassis

Calisma Alanlarn

KOD MODEL X Y z
5.9.3.1.3000.1500.0200 | L-CNC-KR1 3000 mm 1560 mm 200 mm
5.9.3.1.4000.2100.0200 [ L-CNC-KR2 4000 mm 2100 mm 200 mm
5.9.3.1.6000.2100.0200 | L-CNC-KR3 6000 mm 2100 mm 200 mm
5.9.3.1.6000.4000.0200 [ L-CNC-KR4 6000 mm 4080 mm 200 mm

L-CNC-CL1/CL2

GENEL OZELLIKLER / GENERAL FEATURES:
1- Ahsap,plastik,pleksiglas,aliminyum, strafor....v.s isleme 6zelligi
1- Wood, plastic, plexiglass, aluminum, styrofoam, etc.
2- Ozel uygulamalar igin ortasi bos havuz seklinde
sase tasarimi (platina kesim, lazer kesim, su jeti)
2- Center-shaped chassis design for special applications
(platina cut, laser cut, water jet cut)
3- Lineer ray ve dort adet bilyali araba
3- Linear rail and 4 piece linear block
4- Kremayer/pinyon disli tahrik
4- Rack / pinion gear drive
5- Saglam ve rijit celik Konstriiksiyon gévde
5- Robust and rigid steel construction Body
6- DKZM-20 Z-Eksen modulu
6- DKZM -20 Z-Axial module
7- Opsiyonel Gi¢ eksen motor akuplasyonu (servo/step)
7- Optional 3 axis motor coupling (servo/step)

Calisma Alanlari

KOD MODEL X Y z
5.9.3.2.3000.1500.0200 [ L-CNC-CL1 3000 mm 1500 mm 200 mm
5.9.3.2.4000.2100.0200 [ L-CNC-CL2 4000 mm 2100 mm 200 mm
5.9.3.2.6000.2100.0200 [ L-CNC-CL3 6000 mm 2100 mm 200 mm
5.9.3.2.6000.4000.0200 | L-CNC-CL4 6000 mm 4000 mm 200 mm

* Yapmis oldugunuz tasarimlara mekanik trinler verilmektedir.
* Mechanical products are provided to your designs.
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Bakim ve Yaglama
Klavuzlari

Gunluk Kullanim Saresi

PERIYODIK BAKIM PLANI
Bakim Periyodu

24 Saat Ayda 1
12 Saat 2Ayda 1
8 Saat 4 Ayda 1
v Stlarr‘galnr q Yiiksek Hizlarda - Vizey veya
ygulamalarda Kullanilabilir Yaglar |  indiksiyonlu Mil
Kullanilacak Yaglar 1mt/sn Gstinde Yagi
Tmt/sn altinda
_ Supergres _ Supergres Vactra
B EP1 > EP2 2 No2s
k £ 2
8 g 3 Mobil
© Neogrease © Neogrease ? DT(:E é)?l
LH1 Ls2 Light

PERIODIC MAINTENANCE PLAN
Daily Usage Time

Maintenance Period

24 hours 1 per month
24 hours 1 per in 2 months
8 hours 1 per in 4 months

Oils to be u;ed 'in Qils to be used Surface or
standard applications at high speed induction
under the Tmt /sn up to 1 mt/sn shaft oil
Supergres Supergres _ Vactra
" EP1 « EP2 S No2sS
[ © -
e o 5
© © S [ Mobile
Neogrease Neogrease -~ DTE Oil
LH1 LS2 Light
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YISLI SISTEMLERDE YAGLAMA
ION IN TRIGER BELT SYSTEMS

BAKIM TALIMATI

Modiillerin Ust plakasinda bulunan yaglama
glasorliigline gres pompasi takilarak yaglama yaptirilir.

indiiksiyonlu millere ince yag ile yaglama yapilarak
modidile ileri geri hareket yaptirilip makaralarinda
yaglanmasi saglanir.

Gress pompas! yardimi ile lineer arabalarin glasorliik
kismina gres yag sikilarak modiile tekrar ileri geri
hareket yaptirilir.

Siper sacl ve keceli sistemlerde kege yuvasina yag
sikilir. Kege yagi indiiksiyonlu millere ve rulmana
aktarir

Modiil Gizerinde gériinen civatalar bakim planinda
belirtilen peryotlarda sikilarak boslugu alinir.

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

Lubrication on the top plate of the modules lubrication
is done by attaching a grease pump to the grease cup.

By lubricating the induction shafts with thin oil the
module is moved back and forth and lubrication

is provided.

With the help of the gress pump, the glazing of linear
cars back and forth to the module by spraying grease
movement is made.

Qil in the seal slot in shielded and felt systems
tightened. Seal oil to induction shafts and bearing
transfers.

The bolts seems on the module are in the maintenance
plan. The gap is removed by tightening in the specified
periods.

yukarida ki tablolarda gosterildigi sekilde yaglama ve bakim talimatlarinin diizenli olarak uygulanmasi gerekmektedir.

for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.




PERIYODIK BAKIM PLANI

Gunluk Kullanim Saresi

Bakim Periyodu

LI MiLLi SISTEMLERDE YAGLAMA
ICATION IN BALL SCREW SYSTEMS

24 hours
24 hours
8 hours

Daily Usage Time

24 Saat Ayda 1
12 Saat 2Ayda
8 Saat 4 Ayda 1
U Stlar::alnrd Yiksek Hizlarda ~ Yuzey veya
ygulamalarda Kullanilabilir Yaglar |  indiksiyonlu Mil
Kullanilacak Yaglar 1mt/sn Gstinde Yagi
Tmt/sn altinda
_ Supergres N Supergres Vactra
B EP1 E=) EP2 = No2S
k £ 2
$ g 3 Mobil
© Neogrease © Neogrease ? DT(:E é)?l
LH1 Ls2 Light

1-

2-

3-

4-

5-

BAKIM TALIMATI

Modiillerin Ust plakasinda bulunan yaglama
glasorliigline gres pompasi takilarak yaglama yaptirilir.

indiiksiyonlu millere ince yag ile yaglama yapilarak
modiile ileri geri hareket yaptirilip makaralarinda
yaglanmasi saglanir.

Gress pompas! yardimi ile lineer arabalarin glasorliik
kismina gres yag sikilarak modiile tekrar ileri geri
hareket yaptirilir.

Siper sacl ve keceli sistemlerde kege yuvasina yag
sikilir. Kege yagi indiiksiyonlu millere ve rulmana
aktarir

Modiil Gizerinde gériinen civatalar bakim planinda
belirtilen peryotlarda sikilarak boslugu alinir.

PERIODIC MAINTENANCE PLAN

Maintenance Period

1 per month
1 per in 2 months
1 per in 4 months

QOils to be used in

>ed ] Oils to be used Surface or
standard applications at high speed induction
under the Tmt /sn up to 1 mt/sn shaft oil
Supergres Supergres _ Vactra
" EP1 " EP2 (5} No2s
© © -
4 o 5
© © S [ Mobile
Neogrease Neogrease -~ DTE Oil
LH1 LS2 Light

1-

2-

3-

4-

5-

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

Lubrication on the top plate of the modules lubrication
is done by attaching a grease pump to the grease cup.

By lubricating the induction shafts with thin oil the
module is moved back and forth and lubrication

is provided.

With the help of the gress pump, the glazing of linear
cars back and forth to the module by spraying grease
movement is made.

Qil in the seal slot in shielded and felt systems
tightened. Seal oil to induction shafts and bearing
transfers.

The bolts seems on the module are in the maintenance
plan. The gap is removed by tightening in the specified
periods.

alismasi icin yukarida ki tablolarda gosterildigi sekilde yaglama ve bakim talimatlarinin dizenli olarak uygulanmasi gerekmektedir.

m efficiency for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.

Bakim ve Yaglama
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Bakim ve Yaglama

Klavuzlari

KREMAYERLIi SISTEMLERDE YAGLAMA

PERIYODIK BAKIM PLANI

Gunlik Kullanim Sdresi

Bakim Periyodu

24 Saat Ayda 1
12 Saat 2 Ayda 1
8 Saat 4 Ayda 1
U Stlal:;ialrtrd Yiiksek Hizlarda Yiizey veya
ygulamalarda Kullanilabilir Yaglar indiiksiyonlu Mil
Kullanilacak Yaglar 1mt/sn dstiinde Yagi
Tmt/sn altinda
_ Supergres N Supergres Vactra
o) EP1 2 EP2 i No2s
s 2 =
4 8 2 Mobil
© Neogrease © Neogrease s DTOE (I)$|
LH1 Ls2 Light

PERIODIC MAINTENANCE PLAN

Daily Usage Time

Maintenance Period

24 hours 1 per month
24 hours 1 per in 2 months
8 hours 1 per in 4 months
Oils to be US_Ed .i” Qils to be used Surface or
standard applications at high speed induction
under the Tmt /sn up to 1 mt/sn shaft oil
Supergres Supergres _ Vactra
» EP1 n EP2 S No2s
© [ -
< o 5
© © Z [ "Mobile
Neogrease Neogrease -~ DTE Oil
LH1 LS2 Light
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BAKIM TALIMATI

Modiillerin Gst plakasinda bulunan yaglama
glasorliglne gres pompasi takilarak yaglama yaptirilir.

indiiksiyonlu millere ince yag ile yaglama yapilarak
modiile ileri geri hareket yaptirilip makaralarinda
yaglanmasi saglanir.

Gress pompasl yardimi ile lineer arabalarin glasorliik
kismina gres yagi sikilarak moddle tekrar ileri geri
hareket yaptirilir.

Siper sacl ve keceli sistemlerde kege yuvasina yag
sikilir. Kege yagi indiiksiyonlu millere ve rulmana
aktarir

Modiil Gizerinde goriinen civatalar bakim planinda
belirtilen peryotlarda sikilarak boslugu alinir.

MAINTENANCE INSTRUCTIONS

Lubrication on the top plate of the modules lubrication
is done by attaching a grease pump to the grease cup.

By lubricating the induction shafts with thin oil the
module is moved back and forth and lubrication

is provided.

With the help of the gress pump, the glazing of linear
cars back and forth to the module by spraying grease
movement is made.

Qil in the seal slot in shielded and felt systems
tightened. Seal oil to induction shafts and bearing
transfers.

The bolts seems on the module are in the maintenance
plan. The gap is removed by tightening in the specified
periods.

Sistemlerin maksimum verim ile uzun yillar calismasi icin yukarida ki tablolarda gosterildigi sekilde yaglama ve bakim talimatlarinin diizenli olarak uygulanmasi gerekmektedir.

Inorder for the systems to operate at maximum efficiency for many years, the lubrication and maintenance instructions should be followed regularly as shown in the above tables.




DOGRUSAL HAREKET SISTEMLERINDE KORUMA VE TASIMA

Koériik Uygulama

Koriik uygulamalari sayesinde, lineer hareket sistemleri (talas, partikil vb.) dis etkenlere karsi korunmus olup daha az bakim gerektirirler. Uygulama tipine ve bulundugu ortam

kosullarina gére koruk tipi ve 6zellikleri belirlenir.
Koriik uygulamasi yapilabilen modidillerimizi gérmek igin sayfa 2 modiil secim tablosuna bakiniz.

Thanks to the bellows applications, linear motion systems are protected at the maximum level and require less maintenance. The bellows type is determined according to the type of
application and the environment conditions of the application. Thank to the bellows the life of linear system is extended.
Please see page 2 module selection table for modules that can be applied bellows application.

Kegeli Kapal Siper Uygulama

Blok arabalarinin bu tipleri sayesinde manuel sistemlerin mil ve rulman gibi yataklama kisimlari dis etkenlere karsi korunmus olur. Sistemin bakimini kolaylasarak kullanim 6mriini uzatir.

Thankstotheese sealed closed systems, the bearing and blocks part of the manuel systems are protected against external factors. This systems is easer to maintain and usage life will

be longer.

Tasima Kutulari

Lineer hareket sistemleri, sevkiyat asamasinda dis etkenlerden korunmasi igin sandiklanarak sevk edilmektedir.

We ship our modules in crates produced in product-specific dimensions for the production of safe transfer of our modules in national and international shipping.
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Bu teknik katalogda yer alan veriler, bilimsel ve pratik bilgilerimize dayanmaktadir. Uriniin nerede ve nasil kullanilacagi ile ilgili teknik ekibimize danigiimadan
ve bundan dolay hatali kullanimlardan dolayi olusabilecek sonuglardan Dogus Kalip Metal ve Form San. Dis. Tic. Ltd. Sti. sorumlu tutulamaz. Uriinimiiziin dogru
sekilde uygulanmasi sorumlulugu kullaniciya aittir. Firmamiz sadece Uriin kalitesinden sorumludur. Bu katalog bir 6nceki katalogda yer alan bilgileri gegersiz
kilmaktadir. Katalogda yer alan bilgilerin glincel ve gegerli oldugunun kontrol edilmesi zaruridir. Firmamiz haber vermeksizin bu katalogdaki her tirli bilgi ve icerik
detayinda degisiklik yapma hakkina sahiptir.

Bu katalogda belirtilen tim cizim, fotograf, tasarim ve gorsel 6geler Dogus Kalip'a aittir ve izinsiz olarak kullanilamaz. Telif ve mulkiyet haklari sakli kalmak

kosulu ile kisisel ve ticari olmayan kullanim amaciyla bu katalog olanaklarindan yararlanilabilir. Uluslararasi telif haklari ve ticari malzeme kanunlarina aykiri kullananlar
hakkinda yasal takibat yapma hakki saklidir.
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ve bundan dolay hatali kullanimlardan dolayi olusabilecek sonuglardan Dogus Kalip Metal ve Form San. Dis. Tic. Ltd. Sti. sorumlu tutulamaz. Uriinimiiziin dogru
sekilde uygulanmasi sorumlulugu kullaniciya aittir. Firmamiz sadece Uriin kalitesinden sorumludur. Bu katalog bir 6nceki katalogda yer alan bilgileri gegersiz
kilmaktadir. Katalogda yer alan bilgilerin glincel ve gegerli oldugunun kontrol edilmesi zaruridir. Firmamiz haber vermeksizin bu katalogdaki her tirli bilgi ve icerik
detayinda degisiklik yapma hakkina sahiptir.

Bu katalogda belirtilen tim cizim, fotograf, tasarim ve gorsel 6geler Dogus Kalip'a aittir ve izinsiz olarak kullanilamaz. Telif ve mulkiyet haklari sakli kalmak

kosulu ile kisisel ve ticari olmayan kullanim amaciyla bu katalog olanaklarindan yararlanilabilir. Uluslararasi telif haklari ve ticari malzeme kanunlarina aykiri kullananlar
hakkinda yasal takibat yapma hakki saklidir.



Bu teknik katalogda yer alan veriler, bilimsel ve pratik bilgilerimize dayanmaktadir. Uriniin nerede ve nasil kullanilacagi ile ilgili teknik ekibimize danigiimadan
ve bundan dolay hatali kullanimlardan dolayi olusabilecek sonuglardan Dogus Kalip Metal ve Form San. Dis. Tic. Ltd. Sti. sorumlu tutulamaz. Uriinimiiziin dogru
sekilde uygulanmasi sorumlulugu kullaniciya aittir. Firmamiz sadece Uriin kalitesinden sorumludur. Bu katalog bir 6nceki katalogda yer alan bilgileri gegersiz
kilmaktadir. Katalogda yer alan bilgilerin glincel ve gegerli oldugunun kontrol edilmesi zaruridir. Firmamiz haber vermeksizin bu katalogdaki her tirli bilgi ve icerik
detayinda degisiklik yapma hakkina sahiptir.

Bu katalogda belirtilen tim cizim, fotograf, tasarim ve gorsel 6geler Dogus Kalip'a aittir ve izinsiz olarak kullanilamaz. Telif ve mulkiyet haklari sakli kalmak

kosulu ile kisisel ve ticari olmayan kullanim amaciyla bu katalog olanaklarindan yararlanilabilir. Uluslararasi telif haklari ve ticari malzeme kanunlarina aykiri kullananlar
hakkinda yasal takibat yapma hakki saklidir.



Mooéus KALIP

METAL VE FORM SAN. DIS TiC. LTD.STi.

Yasamu birlikte sekillendirelim...

Online Satis Sitemiz Hizmete Acilmigstir.

www.doguskalip.com.tr



MERKEZ

Mahmutbey Mah. Karaoglanoglu Cad.

No:15/17 Bagcilar / ISTANBUL

Tel: +90 212 480 08 28 Pbx Fax: +90 212 480 08 33
E-Mail: info@doguskalip.com.tr

Gebze Sube:

Gaziler Mahallesi ibrahim Aga Caddesi No:273/1
Gebze / KOCAELI

Tel: +90 262 643 60 40 Fax: +90 262 643 60 50
E-Mail: gebze@doguskalip.com.tr

Hadimkdy Sube:

Alkop San. Sitesi Akcaburgaz Mah. 1592 Sokak A11
Blok No:9-10 Esenyurt / ISTANBUL

Tel: 490212858 11 13 Fax:+90212858 11 14
E-Mail: hadimkoy@doguskalip.com.tr

Bayrampasa Sube:

Terazidere Mah. Ciftehavuzlar Cad. Melihbey ishani
No: 36 /6 Bayrampasa / ISTANBUL

Tel: +90 21248008 21 Pbx Fax: +90 212 480 08 35
E-Mail: bayrampasa@doguskalip.com.tr

DOGUSIKAL
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Ikitelli Sube:

ikitelli Org. San. B. Eskoop San. Sit. C2 Blok No: 48
Basaksehir / ISTANBUL

Tel: 4902125492406 Fax:+9021254924 11
E-Mail: ikitelli@doguskalip.com.tr

Imes Sube:

imes Sanayi Sitesi C Blok 304 Sokak No: 1
Yukari Dudullu - Umraniye / ISTANBUL

Tel: +90 216 540 11 23 Fax: +90216 540 11 25
E-Mail: imes@doguskalip.com.tr

Bursa Sube:

Ugevler Mah. 78. Sokak (220) Akva Tic.Mer.C Blok
34 Nolu Bagimsiz Apartman No:2/A Nillifer / BURSA
Tel: +90 224 441 42 16 Pbx Fax: +90 224 441 40 34
E-Mail: bursa@doguskalip.com.tr

izmir Sube:

Karacaoglan Mah. 6169 Sokak No: 7-A

Isikkent Bornova /iZMIR

Tel: +90 232472 24 61 Pbx Fax: +90 232 472 24 60
E-Mail: izmir@doguskalip.com.tr

Basim Tarihi: 28 / 05 / 2021



